9.1 CAN-BUS periferie pro binarni vstupy a vystupy —
struéndé uzivatelska priru€ka

Vstupy a vystupy jsou realizovany jako CAN-BUS periferie, naptiklad INOUT08 a KLAS50. Systém musi mit
osazenu jednotku pro fizeni CAN-BUS kanalu, naptiklad PCAN (Peak), nebo MCAN (Mefi-Tedia).

9.11

Konfigurace CAN kanalu pro vstupy a vystupy

Konfigurace CAN kanalu pro sdileny pfistup se nastavuje pomoci strojnich konstant. Strojni konstanta R590
nastavuje logicky CAN1 kanal pro pfipojeni pohonti a strojni konstanta R770 nastavuje logicky CAN2 kanal pro

pripojeni periferii:

R770 (NASTAVENI CAN-BUSU PRO PERIFERIE — CAN2)

Dekada Hodnota Popis Doporué.hodnota
1. a2. dekada 0 CAN-BUS pro periferie zakdzan 1
1 CAN-BUS pro periferie povolen
3. a4. dekada 0 Rychlost 1 MBd 0
1 Rychlost 500 kBd
2 Rychlost 250 kBd
3 Rychlost 125 kBd
4 Rychlost 100 kBd
5. a 6. dekada 0 Hardware pro CAN-BUS: ,,Peak Dongle EPP mod* 2,4
1 1.fyzicky kanal na PCAN (Peak)
2 2.fyzicky kanal na PCAN (Peak)
3 1.fyzicky kanal na MCAN (Mefi, Tedia)
4 2.fyzicky kanal na MCAN (Mefi, Tedia)
7. a 8. dekada 0 Obsluha CAN-BUSu po ¥4 ms 0
1 Obsluha CAN-BUSu po %2 ms
2 Obsluha CAN-BUSu po 1 ms

Podle 5. a 6. dekady konstant R590 a R770 se automaticky ptrednastavi ,, VENDOR ID* a ,,DEVICE ID*. Proto
za standardnich podminek strojni konstanty R596 a R597 neni potfeba nastavovat.

R773 (AKTIVACE PERIFERNICH JEDNOTEK CAN-BUS - INOUT08)

Systému mize obsahovat periferni jednotky INOUTOS, které jsou pfipojeny na CAN-BUS kanal.

dekada hod. popis

1. a 2. dekada 0,1az32 Pocet jednotek INOUTOS piipojenych na CAN-BUS kanal ,, CAN2*

3. a 4. dekada 0 Pocet jednotek INOUTO8 piipojenych na CAN-BUS kanal ,,CAN3* (rezerva)
5. a 6. dekada 0 Pocet jednotek INOUTOS8 ptipojenych na CAN-BUS kanal ,,CAN4“ (rezerva)




R774 (AKTIVACE PERIFERNICH JEDNOTEK CAN-BUS — KLA50)

Systému mize obsahovat periferni jednotky KLAS50 (matice tlacitek), které jsou pfipojeny na CAN-BUS kanal.

dekada hod. popis

1.a 2. dekada 0,1,2,3,4 | Pocet jednotek KLLAS50 pfipojenych na CAN-BUS kanal ,,CAN2*

3. a4. dekada 0 Pocet jednotek KLLAS50 ptipojenych na CAN-BUS kanal ,,CAN3“ (rezerva)
5. a 6. dekada 0 Pocet jednotek KLLAS0 ptipojenych na CAN-BUS kanal ,,CAN4“ (rezerva)

R775 (KONFIGURACE PRO MATICI TLACITEK CAN-BUS - KLA50)

Konfigurace pro jednotku KLA50, zapojenou jako matice tlacitek panelu, ktera je na CAN-BUS kanalu ,,CAN2*

dekada hod. popis

1. az 4. dekada 0 NODE-ID 1.jednotky KLAS50 je nastaveno na 41h = 65
XX NODE-ID 1.jednotky KLA50 dekadicky

5. dekada 0 CAN-BUS kanal (0=CAN2) (rezerva)

6.dekéada 0 (typ hardware ) (rezerva)

7. a 8. dekada 0 perioda vysilani SYNC pro periferie je 1 ms
XX nastaveni periody vysilani SYNC pro periferie

R776 (AKTIVACE CAN-BUS PANYLKU S TOCITKEM - TOC)

Systému mize obsahovat periferni jednotky KLAS50 (matice tlacitek), které jsou pfipojeny na CAN-BUS kanal.

dekada hod. popis

1. a 2. dekada 0,1,2 Pocet jednotek TOC ptipojenych na CAN-BUS kanal ,, CAN2“

3. a 4. dekada 0 Pocet jednotek TOC pfipojenych na CAN-BUS kanal ,,CAN3“ (rezerva)
5. a 6. dekada 0 Pocet jednotek TOC pfipojenych na CAN-BUS kanal ,,CAN4“ (rezerva)

R777 (KONFIGURACE PRO PANYLEK S TOCITKEM — TOC)

dekada hod. popis
1. a2. dekada 0 polovicni jas displeje panylku (50)
01-99 nastaveni jasu displeje
3. dekada 0 podsviceni displeje je vypnuto
1 podsviceni displeje je zapnuto
4. dekada 0,1 zména sméru pohybu pro fizeni z panylku tocitka (+/-)

Nastaveni NODE-ID pro systémové CAN-BUS periferie:

skupina (group)

Poradové ¢islo jednotky ve skupiné (board)

1 2 3 4 5 6
INOUTO08 1 21h 22h 23h 24h 25h 26h 20h+board
KLAS0 2 41h 42h 43h 44h 40h+board
TOC 3 45h 46h 44h+board




PREHLED CHYB, KTERE HLASIi SYSTEM PRO CAN-BUS PERIFERIE

Chyba | Pod¢islo | Popis
8.10 Chyba periferie fizené pres CAN-BUS kanal (CAN2): xx (kriticka chyba)

1 Chyba inicializace CAN kontroleru pro periferie

2 (CAN_ERR RECVFULL) Chyba mezibufferu pfi piijmu

3 (CAN_ERR BUSERROR) CAN kontroler hlasi pferuseni sbérnice

4 (CAN_ERR BUSOFF) CAN kontroler mé vypnutou sbérnici

5 Jina chyba driveru 250 us

6 Problém s vysilanim pfi moédovani periferie

10,11, .... Periferie INOUTOS 1, 2, .. (ID=21, 22, ...) neodpovida

42,43, ... Periferie KLAS50 (tlacitka panelu) 1, 2,.. (ID= 41, 42,..) neodpovida

46,47, ... Periferie TOC (tocitko) 1, 2, ... (ID=45, 46, ..) neodpovida

100, 101, .. Chyba pfi modovani periferie na analogové vstupy (periferie 1,2 ,...)

150, 151, ... | Spatna odezva na povel SDO pro periferii (periferie 1, 2 ,...)

540 Problém s vysilanim SYNC pfi provozu

600 Funkce zatim nepodporovana

601 Emergency paket zatim nepodporovan
10.51 1,2,.. Prekrocen Cas pro ptijem dat CAN-BUS periferie INOUTO0S, kanal CAN2, deska: xx
10.52 1,2,. Malé napajeci napéti CAN-BUS periferie INOUTO08, kanal CAN2, deska: xx
10.53 1,2,. Prekrocena teplota CAN-BUS periferie INOUTOS, kanal CAN2, deska: xx
10.54 1,2,. Chyba komunikace CAN-BUS periferie INOUTO08, kanal CAN2, deska: xx
10.55 1,2,. Chyba vstupti CAN-BUS periferie INOUTO08, kanal CAN2, deska: xx
10.56 1,2,. Chyba vystupti (zkrat) CAN-BUS periferie INOUTO08, kanal CAN2, deska: xx
10.57 1,2,. Jina chyba CAN-BUS periferie INOUTOS, kanal CAN2, deska: xx
10.58 1,2,. Prekrocen Cas pro ptijem dat CAN periferie (KLA),matice tladitek CAN2, deska: xx
10.59 1,2,. Malé napajeci napéti CAN periferie (KLA), matice tlacitek kanal CAN2, deska: xx
10.60 1,2,. Prekrocena teplota CAN periferie (KLA), matice tlacitek kanal CAN2, deska: xx
10.61 1,2,. Chyba komunikace CAN periferie (KLA), matice tlacitek kanal CAN2, deska: xx
10.62 1,2,.. Chyba vstupti CAN periferie (KLA), matice tlacitek kanal CAN2, deska: xx
10.63 1,2,. Chyba vystupt (zkrat) CAN periferie (KLA), matice tlacitek kanal CAN2, deska: xx
10.64 1,2,. Jina chyba CAN periferie (KLA), matice tlacitek kanal CAN2, deska: xx
10.82 1,2,. Prekrocen Cas pro piijem dat CAN periferie (TOC), panylek s toc¢itkem CAN2, xx
10.83 1,2,. Malé napajeci napéti CAN periferie (TOC), panylek s tocitkem kanal CAN2, xx
10.84 1,2,. Prekrocena teplota CAN periferie (TOC), panylek s toCitkem kanal CAN2, xx
10.85 1,2,. Chyba komunikace CAN periferie (TOC), panylek s toCitkem kanal CAN2, xx
10.86 1,2,. Chyba vstupti CAN periferie (TOC), panylek s to¢itkem kanal CAN2, xx
10.87 1,2,. Chyba vystupti (zkrat) CAN periferie (TOC), panylek s to¢itkem kanal CAN2, xx
10.88 1,2 Jina chyba CAN periferie (TOC), panylek s tocitkem kanal CAN2, xx




9.1.2 Popis jednotky INOUTO08

NAPAJENTI:

Karta INOUTO7 je napajena z napajeciho napéti vstupti a vystuptl. Od systému je galvanicky odd¢€lena na strané
komunikac¢ni linky - max. 2kV. Vstupy a vystupy nejsou navzajem galvanicky oddéleny.

Napajeci napéti:

Jmenovité napajeci napéti vstupti a vystupli: 24V ss.
Maximalni napéjeci napé€ti vstup a vystupi: 36V §s.
Minimalni napdjeci napéti vstupti a vystupt: 16V min.

VSTUPY:

Vsechny vstupy (32 na kart€¢) maji spoleény zaporny konec spojeny se zapornou svorkou napajeciho
kondensatoru. Napajeci kondensator je spojen se zapornou svorkou napajeni ptes diodu, s kladnou pfimo.Vstupy
systému se chovaji jako odpor 10kOhm +-5% proti zaporné svorce napdjeciho kondensatoru desky. (Funkéni
schéma desky viz vykres INOUTO08S.pdf)

Maximalni napéti na vstupu: 36V $p.
Minimalni napéti na vstupu:-36V $p.

Doba, za kterou se vstupy dostanou do systému na vstup programovatelného automatu: 1.3ms (pfi cyklu
automatu Ims).

Napéti pro log. 1 : > 50% napajeciho napéti +3V (15V pro napajeci napéti 24V).

Napéti pro log. 0: < 33% napajeciho napéti (8V pro napajeci napéti 24V)

Toto napéti se méni souhlasné se zménou napajeciho napéti desky. Logické urovné vstupl lze zjistit na panelu
systému po stisknuti tlac¢itka WIN a navoleni obrazovky diagnostika externich vstupii. Pokud je napajeci napéti
prilis nizké, karta o tom poda zpravu programovatelnému automatu. Pokud jsou pfivody vedeny v prostorech se
zvySenym elektromagnetickym rusenim, je tieba pouzit bud’ vodie opatfené stinénim spojenym se zapornym
pdlem napajeciho napéti, nebo pfidavné zatézovaci odpory nebo kondensatory, pfipojené mezi vstupni svorku a
zaporny pol napajeciho napéti. Vstupni svorky jsou oznaceny IP0(0..7),IP1(0..7),IP2(0..7) a IP3(0..7) souhlasné
se vstupy automatu.

VYSTUPY:

Vsechny vystupy (24 na karté) maji spolecny kladny konec spojeny s kladnou svorkou napajeciho napéti. Maji
jmenovity vystupni proud 0.1A a jsou chranéné proti zkratu. Pfi zkratu dojde k vypnuti dané¢ho vystupu, a
porucha je nahlaSena do systému. K obnoveni ¢innosti dojde po uvedeni desky.do pocate¢niho stavu — nové
spusténi systému nebo nové zapnuti.

Doba, za kterou se vystupy dostanou z programovatelného automatu na vystup: 1.3ms. (pii cyklu automatu
1ms).

Doba, za kterou je schopna karta autonomné reagovat na podnét: 0.7ms. (Princip pouziti autonomniho fizeni
vystupt viz vykres INOUTOSF.pdf)

Po ztraté komunikace se systémem, poruse snimani vstupt na desce nebo poklesu napajeciho napéti se vSechny
vystupy nastavi do stavu, ktery je dan.parametrem ErrValueOutput - Index 6207h (Pfi pocatecnim nastaveni

vypnuty)

Pti ptepolovani napajeciho napéti se karta neposkodi, avsak vSechny vystupy se budou chovat jako sepnuté ke
kladné svorce napajeciho napéti, a ochrana proti zkratu nebude funkéni. Vystupy mohou byt zatizeny
jmenovitym proudem trvale a vSechny. VSechny vystupy mohou byt pfetizeny az na max. 0.12A po dobu max 1
minuty.Napétové Spicky pfi spinani indukéni zatéze jsou omezeny na hodnotu 58V+-5% mezi vystupem a
kladnou svorkou napajeciho napéti ochrannymi obvody na desce. Unikajici proud pfi vypnutém vystupu a max.
napajecim napéti: max. 0.25mA.



Pokles napéti mezi napajecim napétim a zapnutym vystupem: max. 1.5V.

Logické trovné vystupu a ptipadné vypadnuti zkratové ochrany lze zjistit na panelu systému po stisknuti tlacitka
WIN a navoleni obrazovky diagnostika externich vstupu.

Vystupni svorky jsou oznac¢eny OP0(0..7),0P1(0..7) a OP2(0..7) souhlasn¢ se vstupy automatu.
KOMUNIKACE:

Deska komunikuje s fidicim systémem po sbérnici CAN protokolem CANOPEN rychlosti 1IMBaud, 800kBaud,
500kBaud, 250kBaud nebo 125kBaud Rychlost komunikace se nastavi automaticky po spusténi fidiciho
systému. Nez je navazana komunikace s fidicim systémem, deska indikuje blikanim identifika¢ni cislo
(devicelD) v hexadecimalni soustavé. Pokud mé deska zakladni nastaveni ( je systému jedind a neni tfeba
identifikacni ¢islo ménit, indikuje ¢islo 21h — blikne 2x, kratka pauza, blikne 1x, dlouha pauza. Po Gspésném
navazani komunikace s fidicim systémem zacne svitit trvale.

Pokud je tfeba identifikacni ¢islo zménit, postupujeme takto:

Stiskneme pomoci vhodného nastroje (napt. Sroubovak) skrz otvory v hornich dvou deskach tladitko na spodni
desce po dobu 3s. Bezprostiedné poté (do 1s) stiskneme tlacitko kratce tolikrat, kolikata deska INOUTO8 to
bude.

Priklad.:

budou 1i v systému 4 desky a nastavovana deska ma byt posledni, stiskneme tlacitko na 3s, kratce uvolnime a
rychle stiskneme 4x po sob¢. Pokud se to podatilo, bude od té doby deska pied zahajenim komunikace s fidicim
systtmem indikovat blikanim ¢islo 24h - — blikne 2x, kratkd pauza, blikne 4x, dlouha pauza.

Posledni zafizeni prfipojené ke sbérnici CAN by mélo zakoncovat komunikacni linku odporem. Pokud je tim
poslednim zafizenim deska INOUTOS, Ize pfipojit k lince zakonc¢ovaci odpor pfipraveny na desce: provede se to
tak, Ze se propoji vodiem svorky T a L komunikaéniho konektoru CAN. (Ptiklad ptipojeni viz vykres
INOUTOSE.pdf)



9.1.3

Na systému MEFI je moznost diagnostikovat CAN-BUS periferie dvéma zptsoby. Pro standardni periferie jako
jsou INOUTO08, KLAS5O0 a tocitko je vhodny diagnosticky format 26 — ,,Diagnostika CAN-BUS periferii.“ Volba

Diagnostika standardnich CAN-BUS periferii

formatu diagnostiky se provede kdykoli tlac¢itkem volby indikace ,, WIN.*

CAN-BUS peripherals diagnostic

Periphery

Channel: CANZ2  Group: 1 Board: 1
Present: 0 Mode: O 1D: 21
VYendor ID: 0000 Device name:

HY version: SW version:

Data

IPD: 00 OPD: D0 ANLO: DD ANL4: OO
IP1: 000 OP1: D0 ANL1: DD ANLS: OO
IP2: 00 OP2: D0 ANLZ: DD ANLG: OO
IP3: 0O ANL3: 0D ANL7: 00
Status
Status: oo Control: 11}
RPDOCount: 637a  TPDOCount: 0000
ErrorAct: 00 ShortOP0: 00
ErrorCode: 00 ShortOP1: 00
Time-Out: 0 ShortOP2: 00

Indicat .

« Store

choice

k=
£ >
" : l:l t 4 Format menu

Pragram storage - panel
Dgn.of axis transformation
Position/differ. 5-6 axis
Position/distance 5-6 axis
Diagnostic test - panel 1.
Diagnostic test - panel 2.
Diagnostic test CAN-BUS
CAN-BUS packets record
Difference-time behaviour
Memory oscil loscope
Position and listing
Servo-control diagnostic
Axis diagnostic - SUD5

WIN+ Exit

+

Format choice

Active block 'RA" (all function)
&0 G1 617 G98 G40 654 G94 G70
G80 G90 G34 M5 M40 M36 MI Ma3
M48 M99

SLM drive diagnostic
Nonlinear correction
Events monitoring
Diagnostic ECC (mainboard)
Keyboard diagnostic

Kdyz se format diagnostiky necha zobrazit na celou obrazovku, objevi se také ptislusné MENU:

Yolba CAN Yolba CAN Yolba Nastaveni Vyslani .
kanalu skupiny jednotky SDO paketu || SDO paketu
[CANZ,...) ( INOUTO8) (INOUTO8) navrat
Select CAN Select CAN Board Set SDO Send 3DO f
channel group select packet packet
[CANZ,...) [ INOUTOE ) [ INOUTO®) return

OVLADANI Z MENU:

»Volba CAN kanalu*

Voli se CAN-BUS kanal na jednotce MCANO1. V soucasné verzi je kanal CAN1 rezervovany pro CAN-BUS
pohony a kanal CAN2 je rezervovany pro CAN-BUS periferie. Proto volba CAN kanalu pro periferie nema

v soucasné verzi vyznam.

»VYolba CAN skupiny“

Voli se skupina (group) standardnich CAN-BUS periferii. Existuji 3 skupiny periferii a jsou uvedeny v

nasledujici tabulce.

»Volba jednotky“

Voli se konkrétni jednotka v piislusné skuping.



»Nastaveni SDO paketu*
Predvolba SDO paketu pro vyslani na zvolenou periferii (pro zaskolenou obsluhu).

»Vyslani SDO paketu“

Vyslani SDO paketu na zvolenou periferii (pro zaskolenou obsluhu).

Prehled skupin CAN-BUS periferii a nastaveni NODE-ID

skupina (group)

Poradové ¢islo jednotky ve skupiné (board)

1 2 3 4 5 maximalni pocet
INOUTO08 1 21h 22h 23h 24h 25h 32
KLAS0 2 41h 42h 43h 44h 4
TOC 3 45h 46h 2

Priklad diagnostické obrazovky pro 1. jednotku INOUTO0S:

Periphery

Yendor ID: 01e8
HW version: revi

Data

IPO: 01 OPOD: 0O
IP1: 00 OP1: 02
IPZ2: 00 OPZ: 0O
IP3: 00

Status

Status: i1}
RPDOCount : 4f74
Erroract: 00
ErrorCode: 00
Time-0ut: 0

Z 0dajl na obrazovce je mozno vycist:

Channel: CAN2  Group: 1
Present: 1 Hode:

Device name:

CAN-BUS peripherals diagnostic

Board:
ID:

SW version: 1

ANLD:
ANL1:
ANLZ:
ANL3:

11}
11}
oo
111}

Control:

TPDOCount :
ShortOPD:
ShortOP1:
ShortOP2:

AML4:
AMLS:
ANLG:
ANL7:

111}
4172
0o
0o
oo

1
21

1008
.06

11}
11}
oo
111}

PLC ports
Input: P1IN, PZIN, P3IN, P4IN
Output: POOUT, P1OUT, P20UT

SDO0 send
Packet: 00 00 00 00 0O 00 0O OO

SDO response
Packet: 00 00 00 OO 00 0O 0O OO0

Set SDO packet

| | Tiw
index
subindex
data
(decimal )

Channel: CAN2

Periferie je na 2. kanalu. U MCANO1 je to konektor blize k zakladni desce.

Group: 1 Jednotka patfi do 1. skupiny standardnich periferii
Board: 1 Je to 1. jednotka INOUTOS8

Pressent: 1 Jednotka je fyzicky pfitomna

Mode: 0 Standardni provoz bez snimani analogovych vstupt
ID: 21 CAN-BUS adresa jednotky (NODE-ID) je 21h
Vendor ID: Kod vyrobce (MEFI) je 01e8h

Device name: IO08 Nazev jednotky 1008
HW version: revA Hardwarova verze je revA (méla by byt minimalné revC)
SW version: 1.06 Softwarova verze firmware je 1.06 (vyhovi uz 1.01)

IPO - IP3 Okamzity stav na vstupech

OP0 — OP2 Okamzity stav na vystupech

ANLO - ANL7 Analogové vstupy, pokud jsou pozadovany z PLC

Status: 00 Okamzity stav jednotky. Vyznam biti je popsan v tabulce dale.

RPDOCount: 4f74

Cita¢ vysilani RPDO paketl (ze systému na periferii)

ErrorAct: 00

Okamzity stav error-registru jednotky. Vyznam biti je popsan v tabulce dale.

ErrorCode: 00

Kod chyby. Vyznam bitli error-registru je popsan v tabulce dale.

Time-Out: 0

Nenulova hodnota vznikne pfi chybé Time-Out jednotky.

Control: 00

Ridici bity pro jednotku. Vyznam bitli je popsan v tabulce dale.




TPDOCount: 4f72 Cita¢ ptijmu TPDO paketii (z periferii na systém)

ShortOP0 - ShortOP2 | Vystupy, které se nachazeji ve zkratu

Input:

P1IN, ... Symbolické adresy pro snimani vstupt z PLC programu

Outut:

POOUT, .. Symbolické adresy pro vysilani vystupti z PLC programu

Definice chyb v ,,error registru® pro jednotky INOUTO08, KLA50 a TOC

bit oznadeni pro PLC vyznam

bit 0. ERR IO8 ERROR Bit je nastaven pfi chybé vzdy

bit 1. ERR IO8 SHORT Chyba vystupti — zkrat *)

bit 2. ERR IO8 LOW SUPPLY | Malé napajeci napéti

bit 3. ERR I0O8 TEMP OVER | Pfekrocena teplota

bit 4. ERR I08 COMM Chyba komunikace (systém zjisti sam, napfiklad ,,time-out)
bit 5. -

bit 6. -

bit 7. ERR I08 INPUT Chyba vstupii

Definice bitl ve ,,statusu“ jednotek INOUTO08, KLA50 a TOC:

bit oznaceni pro PLC vyznam

bit 0. I0 ER HLI ACT Chyba - kod je v error-registru (okamzity stav)
bit 1. I0 ER TM ACT Chyba Time-Out (okamZity stav)

bit 2. I0 ER HLI Chyba - kod je v error-registru (pamét))

bit 3. I0 ER TMOUT Chyba Time-Out (pamét))

bit 4. I0 ER NULL Z4dost o nulovani viech periferii

Definice bitl v ,,control-registru* jednotek INOUT08, KLAS50 a TOC:

bit oznaceni pro PLC vyznam

bit 0. I0 DIS ERR Blokovani vypisu chyb vystupii

bit 1. I0 DIS ERPIS Blokovani hlaseni chyb pro PLC

bit 2. I0 DIS TMOUT Blokovani chyb Time-Out

bit 6. I0 DIS NULL Blokovani nulovani vSech periferii pti vazné chybé

Priklad diagnostické obrazovky pro 1. jednotku tladitek panelu KLLA50:

CAN-BUS peripherals diagnostic

Periphery

Channel :
Present :

CAN2  Group: 2 Board: 1
1 Mode: 2 1D: 41

Yendor ID: 01e8 Device name: KL50
HW version: revh  SW version: 1.06

Data

IPO: 00
IP1: 00
IPZ: 00
IP3: 00

Status
Status:

OPD: 00 HKEYO: ff [IRCO: 00
OP1: 00 KEY1: ff [IRC1: 00
OP2: 00 KEYZ2: ff IRCZ: DO

KEY3: ff IRC3: 00

i1} Control: 0o

RPDOCount : Gce? TPDOCount : Gdac

Errorict:

111} ShortOP0D: 00

ErrorCode: 00 ShortOP1: 00

Time-Out :

0 ShortOP2: 00

Vyznam zobrazovanych informaci je

PLC ports
Input :
OQutput :

SDO send
Packet: 00 00 00 00 0O OO OO 0O

SDO response
Packet: 00 00 00 OO 0O OO0 OO 0O

Set SDO packet

| | T iw
index
subindex
data
(decimal )

podobny jako u jednotek INOUTOS. Rozdil je vzobrazovani kodu




stisknutych tlac¢itek matice KEY0 az KEY3 a ¢itacu potenciometri.

KEY0-KEY3 Scan kad stisknutych tlacitek (OFFh = zadné tlacitko neni stisknuto)

IRCO — IRC3 Citate potenciometrii

Priklad diagnostické obrazovky pro 1. jednotku ru¢niho to¢itka TOC

CAN-BUS peripherals diagnostic

Periphery PLC ports

Channel: CAN2  Group: 3  Board: 1 Input :

Present: 0 Mode: 0 ID: 45 Qut put :

Yendor ID: 0000 Device name: SDO send

HW version: SY version: Packet: 00 00 00 OO OO 0O OO OO
Data SDO response

TLO: 00 OPD: 000 ROW : OD CHR3: 00 Packet: 00 00 00 00 DO 00 0O 0O
TL1: 00 OP1: 00 COL : OD CHR4: 0O

IRC: 00 OPZ: 00 CHR1: 00 SIZE: 00 Set SDO packet
IRC: 00 CHR2: 0D INY : 0O
| | riw

S?t?tus oo Control il1} index

atus: ontrol: :
RPDOCount : 0000  TPDOCount: 0000 ::f;"dex
Errordct: 00 ShortOP0: 0O .
ErrorCode: 00 ShortOP1: 00 (decimal)
Time-Out: 0 ShortOP2: 00

Vyznam zobrazovanych informaci je pfizpiisobeny pro potieby ruéniho tocitka s ovladanim.

9.14 Diagnostika tlac¢itek panelu

Diagnostiku tlacitek panelu je nejlépe pouzivat vrezimu Centralni anulace. Format testu tladitek se vyvoli
pomoci volby indikace (tlacitko WIN) a zvoli se na celou obrazovku.

Diagnostic test keyboard .

Keyhoard type: G

Description: Type CAN-BUS - hig
extended panel
(4 btn. in line)

Status: Buttons are
redirect ing

Keystrokes: 24 FF FF FF
Potent iometers: 0000 DDDD

[press 4% keys to end)

Jednoduchym zpisobem je mozno vyzkouset funkénost vSech tlacitek panelu a také vicenasobnych stiskii
tlacitek. V rezimu Centralni anulace se provede presmérovani vSech tlacitek do rezii programu diagnostiky a tak
zadné tlacitko nema sviij ptivodni vyznam (naptiklad tlacitko STOP neprovede stop a pod.).

Zobrazované Cisla na tlacitkach odpovidaji fyzickému umisténi tlacitek podle dokumentace — viz: Priloha




navodu L (S01,S02,...) a ,,scan-kody* tlacitek se zobrazuji v levé ¢asti obrazovky v fadku ,,Stisky klaves®.

Rezim diagnostiky tlacitek panelu se ukonci sou¢asnym stiskem libovolnych ctyfech tlacitek.

9.15 Zaznam CAN-BUS pakett

Zaznam CAN-BUS paketti (CanView) je diagnostika, ktera zobrazuje, zaznamenava nebo vysila CAN-BUS
pakety piimo na sbérnici CAN-BUS. Pro préaci s programem je potfeba mit alesponl minimalni znalosti o
struktuie CAN-BUS paketli a 0 norm¢ CanOpen.

Diagnostika slouzi hlavné pro feSeni zasadnéjSich problémti s CAN-BUS periferiemi a pro prvotni odladovani
,,cizich® nestandardnich CAN-BUS periferii.

Strojni konstanta R766 slouzi pro fizeni diagnostického formatu pro sledovani a zadavani paketti pro CAN-BUS
periferie.

Dekada Hodnota Popis
1. dekada 0 Zaznam paketl se fidi z menu formatu.
1 Zaznam paketl od startu systému.
Nedoporucuje se nechdvat nastaveno pro béznou obsluhu .
2. dekada 0 Standard
1 Zaznam paketli od startu systému s ukladanim na disk
3. dekada 0 Predvolen 1.CAN-BUS kanal pro diagnostiku
1 Predvolen 2.CAN-BUS kanal pro diagnostiku
4. dekada 0 Standard
1 Automaticka volba formatu pfi startu systému
5. dekada 0 Zaznam paketi se fidi z menu formatu
1 Automaticky start sledovani pii volbé formatu
6. dekada 0 Zakaz zapisu pakett na disk
1 Povoleni zapisu paketli na disk. Start zapisu se fidi z menu. Vytvofi se
soubor PACKETS.TXT. Pokud se po startu zaznamu paketi na disk
nestiskne STOP, muize dojit k pteplnéni disku.
Nedoporucuje se nechavat nastaveno pro beéznou obsluhu .
7. dekada 0 Povoleno jen sledovani paketl
1 Povoleno i vysilani paketi
Nedoporucuje se nechdvat nastaveno pro béznou obsluhu .
2 Tetris
9 Zablokovani formatu

Format diagnostiky ma vlastni menu pro ovladani:

Piichoz i Nowy Nastaveni Faznam Sledovani .
Odchoz i paket na disk
Start/Stop Start /Stop navrat
Receive New Settings HDD record Monitoring .
Transnit packet
Start/Stop Start /Stop return




OVLADANI Z MENU:

»Sledovani Start/Stop“
Provede se manualni start nebo stop sledovani paketl na lince. KdyZ probiha sledovani paketi, méni se hodnoty
ve sloupci Count (pocet pakettt), nebo ve sloupci Period (pocet ms).

Can¥iew (if 2nd buttons 123456 = ABCDEF for hexadecimal typing, settings in R766)
1D Len DO D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 Period Count PeriodMax
1D Len RW INDX SUB DO D1 D2 D3 Period Count PeriodMax

R 01C1 8 FF FF 00 00 FF FF 00 0O 1 10134 47677

E 21C1 8 FF FF 00 00 FF FF 00 0O 0 1 0

C

E

1

v

E

T 0241 4 00 00O 00 DO 1 10134 47677

R oogo 0 1 10135 47676

A D221 4 00 00O OO0 DO 1 10134 47677

N 2241 4 00 00O 00 DO 0 1 0

S

M

1

T

CAN channel: 2

»Zaznam na disk Start/Stop*

Zacatek nebo konec zdznami paketli na disk do souboru PACKETS.TXT. Zaznam paketd na disk musi byt
povolen 6. dekadou strojni konstanty R766 (6.R766=1). Pokud se po startu zaznamu paketd na disk nezvoly
v rozumné dobé STOP, miize dojit k preplnéni disku.

Nedoporucuje se, aby zaznam paketli na disk provadela nezaskolena obsluha.

Priklad zapsanych paketti v souboru PACKETS.TXT:

Time ID Len DO D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 Count
1796527 0080 0 406235
1796527 01C1 8 FF FF FE 00 FF FF 00 00 406235
1796527 0221 4 01 00 00 0O 406235
1796527 01A1l 8 00 00 00 00 00 OO 00 0O 406235
1796527 01C2 8 FF FF OA 00 FF FF 02 00 406235
1796527 01C5 8 00 00 00 00 00 0O 0O 0O 406235
1796527 0241 4 00 00 00 00 406235
1796528 0242 4 00 00 00 00 406235
1796528 0245 8 00 00 00 00 00 OO 00 0O 406235
1796529 0080 0 406236
1796529 01C2 8 FF FF OA 00 FF FF 02 00 406236
1796529 0221 4 01 00 00 00 406236
1796529 01A1 8 00 00 00 00 00 OO 0O 0O 406236
1796529 01C1l 8 FF FF FE 00 FF FF 00 0O 406236
1796529 01C5 8 00 00 00 00 00 OO 00 0O 406236
1796529 0241 4 00 00 00 00 406236



HNastaveni‘
Zobrazi dialog pro nastaveni nékterych parametrti. Nejdilezitéjsi z nich je volba CAN kanalu.

Can¥iew (if 2nd buttons 123456 = ABCDEF for hexadecimal typing, settings in R766)

1D Len DO D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 Period Count PeriodMax

1D Len RY INDX SUB DO D1 D2 D3 Period Count PeriodMax
R01C1 8 FF FF 00 00 FF FF 0O 0O 1 10134 47677
E 21C1 8 FF FF 00 00 FF FF 00 00 0 1 0
c
E Settings
| 8|
v PACKETS . TXT
E

0]

T 0241 4 47677
R ooso o [[OKINICancell 47676
A D221 4 47677
N 2241 4 00 00O 00 OO 0 1 ]
S
M
1
T

CAN channel: 2

»Novy paket
Zadost o vyslani paketu. Vyslani paketu musi byt povoleno 7. dekadou strojni konstanty R766 (7.R766=1).
Nedoporucuje se, aby vysilani paketi provadéla nezaskolena obsluha.

Can¥iew (if 2nd buttons 123456 = ABCDEF for hexadecimal typing, settings in R766)

1D Len DO D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 Period Count PeriodMax
1D Len RU INDX SUB DD D1 D? D3 Period Count PeriodMax
R 01C1 8 FF FF 00 00 FF FF 00 DD 1 10134 47677
E 21C1 8 FF FF 00 00 FF FF 00 DD 0 1 0
C
E
1
‘E" & I K U oo N
T 0241 4 [0k 1j[Storno]] 10134 47677
R 0080 O 10135 47676
A 0221 4 00 0O OO0 OO 1 10134 47677
N 2241 4 00 00 00 OO 0 1 0
S
H
1
T

CAN channel: 2



Priklad vyslani SDO paketu s ID 641 na 1.jednotku KLAS50. Jednotka odpovédéla (response paket) s ID=5C1

Can¥iew (if 2nd buttons 123456 = ABCDEF for hexadecimal typing, settings in R766)

1D Len DO D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 Period Count PeriodMax
1D Len RW INDX SUB DO D1 D2 D3 Period Count PeriodMax
R 01C1 8 FF FF 00 00 FF FF 00 0O 1 49776 221683
E 21C1 8 FF FF 00 00 FF FF 00 0O 0 1 0
C 0aC1 8 43 18 10 01 E8 01 00 0O 0 1 0
E
1
¥
E
T 0221 4 00 00O 00 DO 1 49852 221683
R 2241 4 00 DO 00 0O 0 1 0
A
N
S 2221 4 00 DO 00 0O 0 1 0
M
1
T

CAN channel: 2

»PFichozi odchozi*

Menu tlacitko prepind ovladani mezi pfichozim a odchozim oknem. Ovladani se provadi pomoci zvyraznéného
tadku. Radky je mozno mazat tlagitkem DEL, piesouvat na jinou pozici tladitkem MEZERA nebo ruéné vysilat
tlacitkem ENTER

ZAZNAM PAKETU OD STARTU SYSTEMU

Zaznam paketll od startu systému se povoli 1. dekadou strojni konstanty R766 (1.R766=1). Pomoci 3.R766 se
muze predvolit ¢islo CAN-BUS kanalu pro zdznam. V tomto ptipad¢ se ndm zaznamena vSechno co se nalince
odehralo véetné vSech tvodnich konfiguraci jednotek.

Nedoporucuje se, aby zaznam pakett od startu, zistal na systému trvale nastaven potom v bézném provozu.

Can¥iew (if 2Znd buttons 123456 = ABCDEF for hexadecimal typing, settings in R7G66)

ID Len DD D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 Period Count PeriodMax
ID Len RW INDX SUB DD D1 D2 D3 Period Count PeriodMax
R 0741 1 00 0 1 0
E 05C1 8 43 18 10 01 E8 01 00 0O 0 1 0
C 05C1 8 43 08 10 00 4B 4C 35 30 0 1 0
E 05C1 8 43 09 10 00 72 65 76 41 0 1 0
I 05C1 8 43 0A 10 00 31 ZE 30 36 0 1 0
¥ 05C1 6 60 00 14 01 00 0O 0O 0O 0 1 0
E 05C1 8 60 00 18 01 OO0 00 00 OO 0 1 0
05C1 8 60 29 10 01 00 00 00 OO 0 1 0
T 0080 O 1 807 31
R 0000 2 01 41 421 2 421
A 0621 8 40 18 10 01 00 0O OO 0O 0 1 0
N 0641 8 40 18 10 01 00 0O 0O 0O 0 1 0
S 0641 8 40 08 10 0O OO 0O OO 0O 0 1 0
M 0641 8 40 09 10 OO 0O 0O OO 0O 0 1 0
| 0641 & 40 DA 10 00 0D OO 0O 0O 0 1 0
T 0641 8 23 00 14 01 41 02 00 00 0 1 0
0641 8 23 00 18 01 C1 01 00 OO 0 1 0
0641 8 23 29 10 01 02 00 00 OO 0 1 0
0641 8 23 29 10 02 01 00 00 OO 0 1 0
0641 8 23 29 10 03 01 00 00 OO 0 1 0
0641 8 23 00 1A 08 08 00 01 10 0 1 0
0641 8 23 09 21 00 OE 00 00 OO 0 1 0

CAN channel: 2



