Rizeni binarnich vstupti a vystupti PLC programem

9. RIZENI BJNARN[CH VSTUPU A
VYSTUPU

9.1 Binarni vstupy a vystupy v kazeté systému pro
standardni radu CNC8x6.

Tato kapitola plati pro standardni Fadu systémi CNC8x6 a neplati pro fadu systému
DUAL CNC8x9.

instrukce INP
funkce INP vstup jednoho 8-mi bitového portu (8 vstupii)
syntax INP port,bun

Instrukce INP sejme jeden osmi bitovy port z fyzické adresy "port" a ulozi sejmutou hodnotu do bunky "bun"
typu BYTE, ktera urcuje symbolickou adresu paméti RAM. Je vhodné, aby buiika "bun" byla navéstim pfi bitové
definici "DFM". Instrukce je urCena hlavné pro snimani vstupnich jednotek typu IN02. Adresace porti a
zapojeni vyvodi budou uvedeny dale.

Priklad:
Mgjme 2 vstupni brany s fyzickymi adresami 40h a 42h a sejméme hodnotu typu BYTE z adresy 40h a bitové
proménné z adresy 42h.

PAMO : DS 1 ;proménnad BYTE

PAM1: DFM ,ALFA,BETA,,,GAMA,, ;bitové proménné
INP 40h, PAMO ;sejmuti BYTE
INP 42h, PAM1 ;sejmuti bith
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instrukce IN_MUX
funkce IN_MUX vstup maximalné 8 8-mi bitovych portii (64 vstupii)
syntax IN_MUX port,bun

Instrukce IN_MUX sejme 64 vstupti z osmi portl na jednotce multiplexovanych vstupti IN03. Prvnim
parametrem "port" se uvede pofadové Cislo jednotky INO3 (1,2,...) a druhy parametr "bun" uruje symbolickou
adresu oblasti paméti, do které budou ¢tena data uloZzena. V tomto pripadé je dileZité rezervovat 8 byte
paméti pro uloZeni dat. Instrukce IN._ MUX je mozné pouzit jenom pro jednotku vstupti typu INO3. Adresace
portl a zapojeni vyvodi budou uvedeny dale.

Priklad: M&jme 8 vstupnich bran a sejméme data do pole paméti na adrese PAM100.

PAM100: DS 1 ;proménnéd BYTE 1.
DFM ,AB, ,BC,CD,,, ;bitové proménné 2.
DFM ,,,ALFA,BETA, ,, ;bitové proménné 3.
DFM , STOP, , /vy ;bitové proménné 4.
DFM ,NUL,,,CLR,,, ;bitové proménné 5.
BYTE 6: DS 1 ;proménnéd BYTE 6.
BYTE 7: DS 1 ;proménnéd BYTE 7.
DFM ,AA, BB, CC,,,, ;bitové proménné 8.
IN MUX 1,PAM100 ;sejmuti 64 bitua
instrukce IN_FAST
funkce IN_FAST vstup jednoho 8-mi bitového portu “rychlych vstupta“
syntax IN_FAST bun

Instrukce IN_FAST sejme jeden osmi bitovy port zjednotky "rychlych vstupi" a ulozi sejmutou hodnotu
do bunky "bun" typu BYTE, ktera urcuje symbolickou adresu paméti RAM. Je vhodné, aby buiika "bun" byla
naveéstim pii bitové definici "DFM". Instrukce se pouzivd v modulu PIS_FAST, ve kterém se programuji
¢innosti, které maji probihat v rychlejsim casovém rastru nez 20 ms. Modul PIS_FAST je aktivovan ve stejnych
casovych intervalech jako softwerova polohova vazba. (viz kapitolu: "Struktura PLC programu").

Pouziti instrukce IN_FAST vyzaduje, ze systém CNC836 obsahuje kartu pro rychlé vstupy INO03 s poradovym
Cislem desky vstupi 3 (adresni piepinace: 2=on, 3=off, 4=on). Jedna se o jednotku multiplexovanych vstupi,
ktera v tomto pfipadé nepracuje v multiplexnim rezimu. Snimaji se jen bity s vahou "0" od vSech osmi portd.
Adresace porttl a zapojeni vyvodu budou uvedeny dale.
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instrukce ouTP
funkce OUTP vstup jednoho 8-mi bitového portu (8vstupii)
syntax OUTP port,bun

Instrukce OUTP slouzi naopak pro zapis pripravenych dat ze slabiky paméti "bun" do vystupni brany (portu)
programovatelného interfejsu. Prvni operand "port" urCuje opét fyzickou adresu pftislusné brany a druhy
symbolickou adresu paméti RAM. Instrukce rozli§i zplsob vysilani vystupt podle zadané adresy portu.
Pro adresy porti mensi nez 0COh se predpoklada pouziti jednotek OUTO02 a pro adresy port vétsi nez 0COh se
predpoklada pouziti jednotek OUTO05. Adresace porti bude uvedena dale.

Priklad:

Me¢jme vstupni brany PI s fyzickou adresou 42H a 44H vystupni brany s fyzickou adresou COH a C1H. M¢&jme
dale definovan bit paméti NCON. Je-li NCON = 1, zajistéte propojeni vstupnich bran s vystupnimi. V opa¢ném
pripadé musi byt vystupni brany nulované.

PAMO : DS 1

PAM1: DS 1
INP 42H, PAMO
INP 44H, PAM1
LDR NCON
LOD CNTS.O
STO1 PAMO
STO1 PAM1
OUTP 0COH, PAMO
OUTP 0C1H, PAM1
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9.2 Adresace vstuptl a vystupt pro standardni fadu
systémua CNC8x6

9.2.1 Jednotka vystupa OUTO02

Potadové prepinace adresy portt
Cislo desky 2
1 42H
2 45H
3 48H
4 4DH

port (0, 1, 2) bit (0, 1,...,7)
1

OO R NMNWAMNULOOANNO—~ —NWWAHALLI I

0
2
1
0
2
1
0
2
1
0
2
2
1
0
2
1
0
2
1
0
2
1
0

0V ext
+24V ext
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9.2.2 Jednotka vystupa OUT05

Potadové prepinac adresy portt
Cislo desky 2 3 3 4
on on C2h C3h
on CAh CBh

on D2h D3h

off off DAh DBh
on on E2h E3h
on off EAh EBh

on F2h F3h
off off FAh FBh

Zapojeni vyvodi jednotky OUTOS - delta konektor DB25 dutinky:

pin - porty (0, 1, 2) bit (0, 1,..,7)
1
14
2
15
3
16
4
17
5
18
6
19
7
20
8
21
9
22
10
23
11
24
12
25
13

=
o

S I I N R R I S N R e e T = R = =N N e R N
mmmmmmmm-&-&-&-&###-&wwwwwwwwg
LA URWLWN—R,OJAULREWNNR,OIAAUNDEWN—~O
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9.2.3 Jednotka vstupt INO2

poradové cCislo prepinace
A2

desky
1

>
—
>
w

— e — O OO O

— o, O~ O~ O
—_—— O O == OO

Zapojeni vyvodi jednotky INO2 - delta konektor DB37 dutinky:

port (0, 1) bit (0, 1,.., 7)
1

12
13
14
15
22
23
24
25
31
32
33
34
16, 35 24V ext
36,17,18,19 0V ext

S OO O R PR PR P, OOOO = —
A BRARDNOODIUNWAHL JUNWF—ORADNDO
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9.2.4 Jednotka multiplexovanych vstupa INO3

poradové prepinace
Cislo desky 3
on

on

off
on
on

03NN W —

off

Zapojeni vyvodi jednotky INO3 - delta konektor DB25 $picky:

Bit (0, 1,.., 7)

Ppin porty (0, 1, 2)
L e 0V ext

O 003N W b W
RN RN BN BN BV I o) o) Se Nie) ie)Jie) e Jo N

—_
N

[\ NS NS T NS I NS (O I O I NS T e T S e B e B e B e B e R e R e B e

N AN LW, O NEAE WD, OO WN~—O

+24V ext

|Lhmmmmmmm-&-&-&b#b-&-&wwwwwwwu
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Zapojeni vyvodi jednotky INO3 pro snimani rychlych vstupti - delta konektor DB25 $picky:

Poradové prepinace
¢islo desky 3

off

pin / konektor bit (0, 1,..., 7)

1

2

10

18

2

10

18

2 %

10 *

25 +24V ext

NN N bW~ O
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9.3 Binarni vstupy a vystupy pro systémy rfady DUAL -
CNC8x9

Tato kapitola plati pro Ffadu systémi DUAL -CNC8x9 a neplati pro standardni Fadu
systémi CNC8x6.

Systémy fady DUAL jsou sestaveny pomoci zékladnich pocitacovych desek se dvéma procesory (INTEL
PENTIUM III) a nemaji kazetu s jednotkami vstupt, vystupl a fizeni os. Cely systém je kompaktni a obsahuje
jen multiprocesorovou zakladni desku pocitace (mothrboard ATX) a specializované jednotky pro ovladani
vstuptl, vystupi a soufadnic.

Vstupy a vystupy v systémech fady DUAL jsou realizovany jako externi sériové periferie (naptiklad jednotky
INOUTO7).

9.3.1 Pouziti externich perifernich jednotek INOUTO7 pro fadu systému
DUAL

Zakladni deska systému s DUAL procesorem je osazena jednotkou pro fizeni externich perifernich jednotek
CDIST (DMA, PCI). Na jednu jednotku CDIST-DMA mozno napojit 8 externich perifernich jednotek a na jednu
jednotku CDIST-PCI mozno napojit 16 externich perifernich jednotek. Periferni jednotky vyuzivaji protokolem
fizenou sériovou komunikaci se zékladni deskou pomoci DMA kanalu. Jednotky jsou spojeny do série stinénym
jednozilovym kabelem a mohou byt od sebe vzdaleny i né€kolik desitek metrd. V soucasnosti mozno pouzit tfi
typy externich perifernich jednotek, které pouzivaji stejny protokol. Je to jednotka vstupti a vystupit INOUTO7,
panylek se tocitkem a tlacitky na fizeni pohybu a zakladni matice tlacitek panelu systému. Propojovaci schéma
pro jednotky INOUTO7 a sériové tocitko je ve vykresové ¢asti navodu.

Piirazeni adres a nastaveni propojek u externich sériovych periferii:

externi periferie adresa | JP1 provedeni
externi panylek s tocitkem a tlacitky pro ovladani pohybu 0 - dual+standard
tlacitka na panelu systému a potenciometry %F, %S 1 - dual+standard
Jednotka INOUTO7 pro snimani 56 maticovych vstupl panelu stroje 2 1 dual+standard
Jednotka INOUTO7 pro 4 porty vstupti a 3 porty vystupti 3 2 dual+standard
Jednotka INOUTO7 pro 4 porty vstupt a 3 porty vystupti 4 3 dual+standard
Jednotka INOUTO7 pro 4 porty vstupt a 3 porty vystupti 5 4 dual

Jednotka INOUTO7 pro 4 porty vstupti a 3 porty vystupti 6 5 dual

Jednotka INOUTO7 pro 4 porty vstupt a 3 porty vystupti 7 6 dual

Aktivace externich perifernich jednotek strojni konstantou 231

Pocet externich perifernich jednotek INOUTO7 je nutno deklarovat ve strojni konstanté 231 systému:

Dekada 231 | hodnota | Popis adresa periferie | propojka JP1 | Provedeni

1 0/1/2/3 | INOUTO7 pro maticové vstupy 2 1 standard + dual
2 0/1/2/3 | INOUTO7 - vstupy a vystupy 3 2 standard + dual
3 0/1/2/3 | INOUTO7 - vstupy a vystupy 4 3 standard + dual
4 0/1/2/3 | INOUTO7 - vstupy a vystupy 5 4 dual

5 0/1/2/3 | INOUTO7 - vstupy a vystupy 6 5 dual

6 0/1/2/3 | INOUTO7 - vstupy a vystupy 7 6 dual
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hodnota Popis jednotka

0 periferni jednotka nezapojena

1 periferni jednotka zapojena na 1.kanal CDIST-DMA, CDIST-PCI
2 periferni jednotka zapojena na 2.kanal CDIST-PCI

3 dvé periferni jednotky zapojeny na oba kanaly CDIST-PCI

9.3.2 Snimani maticovych vstupi stroje jednotkou INOUTO7

Periferni jednotka INOUTO07 s adresou 2 (JP1=1) je vzdy zapojena pro snimani maticovych vstupt panelu stroje.
Vstupt zapojenych do matice (s diodami) mize byt maximalné 56. Na kazdy z bitti 0 az 4 vystupniho portu OP2
je zapojeno ptes diody 16 spinacu, které jsou pfipojeny na vstupni porty IP2 a IP3. Kromé toho muze tato
jednotka ovladat jeden port vystupl. Zapojeni matice je ve vykresové ¢asti navodu:

(INOUTO7E , cd: P-INOUTO07.JPG).

Maticové vstupy: ‘ INOUTO07 Vystupy:
PANEL_STROJE ] ]
PO OPo0 8 > TLOUTM

1P1 OP1

I:> 1P2 OP2 4
8 > 1P3

L, |

56 vstupti
zapojenych
do matice.

S1,S2 - S56

Adresa INOUTO07 =2
JP1=1)

Propojeni sériovym
kabelem

PLC program snima stavy tlacitek matice panelu stroje v bitovém poli PANEL_STROJE pro 1.kandl a
v bitovém poli PANEL_STROJE2 pro 2.kanal. Snimani matice panelu stroje je z hlediska PLC programu
prakticky stejné pro fadu systémi DUAL a pro standardni fadu systému. (Implementace snimani je ale rozdilna,
protoze obsluhu externich periferii ovlada sekundarni procesor).
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Tabulka umisténi tlac¢itek v matici panelu stroje a jejich definice pod navéstim PANEL STROIJE:

port [2-0 |2-1 |2-2 |2-3 |2-4 |2-5 |2-6 |2-7 [3-0 |3-1 |3-2 |3-3 |34 |3-5 |3-6 |3-7

0-4 |S1 S2 [S3 [S4 S5 |S6 |S7 |S8 |S9 |[S10 |S11 |S12 |S13 |S14 |S15 [S16

0-5 |S17 |[S18 |S19 |[S20 |[S21 |S22 |S23 |S24 |S25 |S26 [S27 |S28 |S29 |S30 |S31 [S32

0-6 |S33 [S34 |S35 [S36 [S37 |S38 |S39 |S40 |S41 [S42 |[S43 |S44 |S45 | S46 |[S47 S48

0-7 |S49 |S50 |S51 |S52 |S53 |S54 |S55 |S56

Fiktivni deklarace bitového pole PANEL STROIJE:

PANEL STROIJE: DFM  SI, S2, S3, S4, Ss, S6, S7, S8
DFM  S9, S10,  S11, S12, S13, S14, S15, Sl6
DFM S17, S18, S19, S20, S21, S22, S23, S24
DFM S25, S26, S27, S28, S29, S30, S31, S32
DFM S33, S34, S35, S36, S37, S38, S39, S40
DFM  S41, S42, S43, S44, S45, S46, S47, S48
DFM S49, S50, S51, S52, S53, S54, S55, S56

PLC program mize pro praci s bitovym polem PANEL STROJE pouzit dva zplsoby:

= Prekopirovat bitové pole PANEL STROJE do vlastniho stejné velikého pole, ve kterém jsou pomoci
instrukce DFM definovany vlastni nazvy bitovych proménnych. Piesun se provede pomoci instrukce MV,
naptiklad MV PANEL STROJE,PANEL,7. Piiklad na snimani matice panelu stroje je v kapitole 10,
Strojni panel a snimani tlacitek systému (nacteni panelu stroje s péti tlacitky a rozkodovani).

LDR). V tomto pfipadé je mozno piimo pracovat s bitem pomoci formalni definice bitd a pomoci prefixu
mista paméti, naptiklad:

DEM BO, B1l, B2, B3, B4, B5, B6, B7 ;formdlni deklarace bitu
LDR (PANEL STROJE+2) . B3 ;nacte vstup S20
LA - (PANEL STROJE+1). B6 ;logicky souc¢in s negaci vstupu S15

9.3.3 Binarni vstupy a vystupy u jednotek INOUTO7

PLC program snima vstupy a vysila vystupy pro externi periferie INOT07 jen pomoci publikovanych
(vetejnych) bitovych poli. Na rozdil od standardni fady systémul nejsou potieba zadné specialni instrukce
pro obsluhu vstupti a vystuptt (IN. MUX, OUTP..). PLC program ma moznost si bitové pole piepsat do vlastniho
bitového pole, ve kterém jsou pomoci instrukce DFM definovany vlastni nazvy bitovych proménnych nebo
pouzit slozit€jsi zplisoby adresace bitu (viz Kapitola 3, Zakladni instrukce jazyka - syntax instrukce LDR).

PLC program muze fidit vyhodnocovani chyb vystupli, mize naptiklad provést reakci na zkrat sledovaného
vystupu apod. Kromé toho mtize ovladat vystupy v tzv. rezimu rychlych reakci (popsano dale).
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Priklad pro snimani bindrnich vstupii a vysilani vystupu:

;V deklaraci dat
IPO: DFEM ALFAl, ALFA2, , , ,ALFA6, , ;bity z portu P1lIN
IPl: DFM BETAl, BETA2, , , , , . ;bity z portu P7IN
OPO: DFM GAMAl, GAMA2, , , , , ;bity na port P40OUT
;V modulu VSTUP

LOD P1IN ;pfepis portu P1IN do bunky IPO

STO IPO

LOD P7IN ;prepis portu P7IN do burnky IP1

STO IPl

;Na konci modulu PROVOZ VYSTUP
LOD OPO ;prepis bunky OPO na port P40UT
STO P40UT

periferie 1.kanal adresa | JP vstup-popis | vstup PLC vystup-popis | Vystup PLC

INOUTO07 maticové vstupy 2 1 P2 PANEL STROIJE | OP0 TLOUTM

1.kanal 1P3

INOUTO7 vstupy a vystupy 3 2 1PO P1IN OPO POOUT

1.kanal 1P1 P2IN OP1 P1OUT
P2 P3IN OP2 P20UT
IP3 P4IN

INOUTO07 vstupy a vystupy 4 3 1PO P5SIN OPO P30OUT

1.kanal 1P1 P6IN OP1 P4OUT
1P2 P7IN OP2 P50UT
1P3 P8IN

INOUTO07 vstupy a vystupy 5 4 1PO P9IN OPO P6OUT

1.kanal 1P1 P10IN OP1 P70UT
1P2 PI1IN OP2 PSOUT
IP3 PI2IN

INOUTO07 vstupy a vystupy 6 5 1PO P13IN OPO POOUT

1.kanal IP1 P14IN OP1 P100OUT
P2 PI5SIN OP2 P110UT
IP3 P16IN

INOUTO07 vstupy a vystupy 7 6 1PO P17IN OPO P120UT

1.kanal IP1 PISIN OP1 P130UT
P2 PI9IN OP2 P140UT
1P3 P20IN
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periferie 2.kanal adresa | JP vstup-popis | Vstup PLC vystup-popis | Vystup PLC

INOUTO07 maticové vstupy 2 1 P2 PANEL STROJE | OP0 TLOUTM2

2.kandl IP3 2

INOUTO7 vstupy a vystupy 3 2 1PO P21IN OPO P150UT

2.kanal IP1 P22IN OP1 P160UT
1P2 P23IN OP2 P170UT
IP3 P24IN

INOUTO07 vstupy a vystupy 4 3 1PO P25IN OPO P18OUT

2.kanal IP1 P26IN OP1 P19OUT
1P2 P27IN OP2 P200UT
IP3 P28IN

INOUTO7 vstupy a vystupy 5 4 1PO P29IN OPO P210UT

2.kanal IP1 P30IN OP1 P220UT
1P2 P31IN OP2 P230UT
IP3 P32IN

INOUTO07 vstupy a vystupy 6 5 1PO P33IN OPO P240UT

2.kanal IP1 P34IN OP1 P2500UT
P2 P35IN OP2 P260UT
1P3 P36IN

INOUTO07 vstupy a vystupy 7 6 1PO P37IN OPO P270UT

2 kanal IP1 P38IN OP1 P28OUT
P2 P39IN OP2 P290UT
1P3 P40IN

CxOUT (Rizeni rychlych reakei)

Propojeni sériovym

kabelem
Vstupy: — — Vystupy:
PxIN 8 > 1P0 OP0 8 > PxOUT
INOUTO07
PxIN 8 > IP1 OP1 8 > PxOUT
PxIN 8 > 1P2 OP2 8 > PxOUT
PxIN I IP3 Adresa INOUTO07 > 2
:I|> JP1=2,3,4,5,6)
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PLIN D
LI e ——
P3IN IIIIIII#..»D
P4IN D
Z I ——
P6IN D
L0 e ——
P8IN D
Sl e —
P10IN D
P11IN D
P12IN D
P13IN D
P14IN D
P15IN D
P16IN D
P17IN D
P18IN D
P19IN D
S ——

PxIN

ZAPOJENI

P |_ C EXTERNICH
PERIFERNICH
PxOUT CxOUT JEDNOTEK INOUTO?

PRO SYSTEMY

N RADY “DUAL".
JEDNOTKA PRO

RIZENI EXTERNICH
PER. JEDNOTEK

PANEL_STROJE

(matice panelu
stroj 7 portd

VSTUPY

(CDIST)

CxOUT

INOUTO7
MATICE

OPO

JP1=1
adr:2

IPO
IP1

P2

IP3

IPO
IP1

P2

IP3

IPO
IP1

P2

IP3

IPO
IP1

P2

IP3

IPO
OPO
p1 1/0

OP1
P2

Jp1=6 OP2

IP3 ard:7

TLOUT=POOUT

P10OUT

P20UT

P30OUT

P40OUT

P50UT

P6OUT

P70UT

P8OUT

POOUT
P100UT

P110OUT

PxOUT...vystupni port

PxIN....... vstupni port

CxOUT...Fizeni pro rychlé
reakce

D P120UT
D P130UT
] ———— YT

VYSTUPY
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9.34 Rizeni a vyhodnocovani chyb externich periferii INOUTO7

Pro kazdou externi periferii INOUTO07 je mozno fadit nebo potlacit vyhodnocovani chyb pro zobrazovani
na obrazovce systému, pro informaci PLC programu a pro asovou kontrolu funkénosti externi periferie. Rizeni
lze provést formou predvolby ve strojnich konstantach systému nebo fizenim z PLC programu. Pro fizeni
vyhodnocovani chyb slouzi bitové pole CONTROL_INOUT. Kazdé periferni jednotce je pfifazen pravé jeden
bajt z osmice bajtti pod navéstim CONTROL INOUT.

pole offset periferie adresa JP1
CONTROL_INOUT +0
+1
+2 INOUTO7 maticové vstupy 1.kanél 2 1
+3 INOUTO7 vstupy a vystupy 1.kandl 3 2
+4 INOUTO7 vstupy a vystupy 1.kandl 4 3
+5 INOUTO7 vstupy a vystupy 1.kandl 5 4
+6 INOUTO7 vstupy a vystupy 1.kanal 6 5
+7 INOUTO7 vstupy a vystupy 1.kandl 7 6
+8
+9
+10 INOUTO7 maticové vstupy 2.kanél 2 1
+11 INOUTO7 vstupy a vystupy 2.kandl 3 2
+12 INOUTO7 vstupy a vystupy 2.kandl 4 3
+13 INOUTO7 vstupy a vystupy 2.kandl 5 4
+14 INOUTO7 vstupy a vystupy 2.kandl 6 5
+15 INOUTO7 vstupy a vystupy 2.kandl 7 6

Popis biti pro prvky pole CONTROL_INOUT pro vyhodnocovani chyb

CONTROL_INOUT

nazev bitu pro PLC

funkce

bit 0

10 DIS_ERR

Hodnota log.0 povoluje a hodnota log.1 blokuje vypis chyb
vystupli na obrazovce systému. Blokovani nezpusobi jiny
efekt, takze PLC program si miize chybu zjistit. Také dojde
k odpojeni zkratovaného vystupu. (pfedvolba fizeni po zapnuti
systému je v 1.dekadach strojnich konstant R330-337)

bit 1

10 _DIS_ERPIS

Hodnota log.0 povoluje a hodnota log.1 blokuje zpravu
o chybé vystupti pro PLC program. Pokud je vtomto bite
nastavena hodnota log.0, systém bude trvale nulovat ty
vystupy, které mély chybu (zkrat), az PLC program chybu
nepotvrdi. Bitové pole pro PLC program je ERRLI PxOUT a
bode popsano dale. (Piedvolba fizeni po zapnuti systému je
v 2.dekadach strojnich konstant R330-337.)

bit 2

10 DIS TMOUT

Hodnota log.0 povoluje a hodnota log.1 blokuje casovou
kontrolu externi periferie. Blokovani zplsobi, Ze systém
nezahlasi chybu naptiklad pii odpojeni nebo pii ztraté
napajeni  periferie. Pfi obnoveni Cinnosti bude periferie
normalné funkéni. (Predvolba fizeni po zapnuti systému je
v 3.dekadach strojnich konstant R330-337.)

bit3,4a5

Bity budou popsany v dalSich kapitolach a s touto problematikou nesouvisi.

Hodnoty mozno dynamicky ménit zPLC programu pomoci biti IO _DIS ERR, IO DIS ERPIS a
I0_DIS_TMOUT definovanych v bitovém poli CONTROL INOUT.
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Priklad:
Blokovani zobrazovani chyb na obrazovce pro periferii INOUTO07 adresa 5, (jpl = 4)

FL 1, (CONTROL INOUT+5).IO DIS ERR ;blokovani zobrazovani chyb

Popis strojnich konstant pro predvolbu biti pole CONTROL_INOUT:

Strojni konstanty 330 az 337 slouzi jako pfedvolba pro fizeni chyb z externich sériovych periferii. Konstanty
jsou uréeny hlavné pro fadu systémt DUAL a pro standardni verzi mozno pouzit jen dekady, které jsou v tabulce
oznaceny hvézdickou (1. dekada z R332, R333 a R334).

Popis funkce pro jednotlivé dekady parametrti R330 az R337:

dekada hod. Funkce PLC

1. dekada 0/1/2/3 | 1= blokovani vypisu chyb z externich periferii pro 1.kanal na |IO DIS ERR
panelu systému
2= blokovani vypisu chyb z externich periferii pro 2.kanal na
panelu systému
3= blokovani vypisu chyb z externich periferii pro oba kanaly na
panelu systému

2. dekéda 0/1/2/3 | 1= blokovani hlaseni chyb pro PLC program (ERRHI, ERRLI) | IO DIS ERPIS
pro 1.kanal

2= blokovani hlaseni chyb pro PLC program (ERRHI, ERRLI)
pro 2.kanal

3= blokovani hlaseni chyb pro PLC program (ERRHI, ERRLI)
pro oba kanaly

3. dekada 0/1/2/3 | 1= blokovani vyhodnoceni ¢asové kontroly odezvy TIME-OUT | IO DIS TMOUT
pro 1.kanal

2= blokovani vyhodnoceni ¢asové kontroly odezvy TIME-OUT
pro 2.kanal

3= blokovani vyhodnoceni ¢asové kontroly odezvy TIME-OUT
pro oba kanaly

Popis pro jednotlivé konstanty 330 — 337:

R 3.dekada |2.dekada |1.dekada |periferie adresa |JP1 | Provedeni

330 | 0/1/2/3 0/1/2/3 0/1/2/3 sériové to¢itko 0 - Dual

331 | 0/1/2/3 0/1/2/3 0/1/2/3 tlacitka na panelu systému 1 - Dual

332 | 0/1/2/3 0/1/2/3 0/1/2/3 * | jednotka INOUTO7 maticové vstupy |2 1 standard + dual
333 | 0/1/2/3 0/1/2/3 0/1/2/3 * | INOUTO7 vstupy a vystupy 3 2 standard + dual
334 | 0/1/2/3 0/1/2/3 0/1/2/3 * | INOUTO7 vstupy a vystupy 4 3 standard + dual
335 | 0/1/2/3 0/1/2/3 0/1/2/3 INOUTO7 vstupy a vystupy 5 4 Dual

336 | 0/1/2/3 0/1/2/3 0/1/2/3 INOUTO7 vstupy a vystupy 6 5 Dual

337  10/1/2/3 0/1/2/3 0/1/2/3 INOUTO7 vstupy a vystupy 7 6 Dual

Externi periferni jednotky vyhodnocuji pro kazdy vystupni bit chybu zkratu (nizké impedance LI) a
konfigurovatelné odpojeni od zatéze (vysoké impedance HI).
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Chyba nizké impedance (zkrat)

Tato chyba je predavana do PLC programu (pokud neni pro periferii nastaven bit IO DIS ERPIS na hodnotu
log.1) v bitovém poli ERRLI_PxOUT. Pokud neni zvlastni pozadavek na oSetieni chyb, PLC program nemusi

na bity bitového pole ERRLI PxOUT regovat.

periferie 1.kanal Adresa |JP1 vystup popis | vystup PLC chyba zkratu (LI)
INOUTO7 matice 1.kanal 2 1 OP0 TLOUTM ERRLI TLOUTM
INOUTO7 vstupy a vystupy |3 2 OP0 POOUT (TLOUT) | ERRLI POOUT
1.kanal OP1 P10OUT ERRLI P1OUT
OP2 P20UT ERRLI P20UT
INOUTO7 vstupy a vystupy |4 3 OPO P30UT ERRLI P30UT
1.kanal OP1 P40OUT ERRLI P40UT
OP2 P50UT ERRLI P50UT
INOUTO07 vstupy a vystupy |5 4 OP0O P60OUT ERRLI P60OUT
1.kanal OP1 P70UT ERRLI P70UT
OP2 P8OUT ERRLI PSOUT
INOUTO7 vstupy a vystupy |6 5 OPO POOUT ERRLI PO9OUT
1.kanal OP1 P100UT ERRLI P10OUT
OP2 P110UT ERRLI P110OUT
INOUTO07 vstupy a vystupy |7 6 OP0O P120UT ERRLI P120UT
1.kanal OP1 P130UT ERRLI P130UT
OP2 P140UT ERRLI P140UT
periferie 2.kanal Adresa | JP1 vystup popis | vystup PLC chyba zkratu (LI)
INOUTO07 matice 2.kanal 2 1 OP0 TLOUTM2 ERRLI TLOUTM2
INOUTO7 vstupy a vystupy |3 2 OP0O P150UT ERRLI P150UT
2 kanal OP1 P160OUT ERRLI P160UT
OP2 P170UT ERRLI P170UT
INOUTO07 vstupy a vystupy |4 3 OP0O P180OUT ERRLI P18OUT
2 kanal OP1 P19OUT ERRLI P19OUT
OP2 P200UT ERRLI P200UT
INOUTO07 vstupy a vystupy |5 4 OP0O P210UT ERRLI P210UT
2 kanal OP1 P220UT ERRLI P220UT
OP2 P230UT ERRLI P230UT
INOUTO07 vstupy a vystupy |6 5 OPO P240UT ERRLI P240UT
2 kanal OP1 P250UT ERRLI P250UT
OP2 P260UT ERRLI P260UT
INOUTO07 vstupy a vystupy |7 6 OPO P270UT ERRLI P270UT
2 kanal OP1 P280OUT ERRLI P280OUT
OP2 P290UT ERRLI P290UT

Ptislusné bity v poli ERRLI PxOUT se nahodi na hodnotu log.1 ve stejné pozici jako vystup, ktery chybu
zpusobil. Hodnota log.1 v daném bitu ERRLI PxOUT nuluje vystup automaticky az do doby, kdy PLC program
chybovy bit z pole nepievezme a nevynuluje. Kdyz PLC program vynuluje chybovy bit v poli ERRLI PxOUT,

vystup obnovi svou funkei, pokud zkrat netrva.
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Priklad pro potvrzeni chyby vystupu v portu P1OUT bit 2.

( Systém automaticky provadi formalni deklaraci biti:
DFM 10 0, I0 1, IO 2, IO 3, I0 4, I0 5, I0 6, I0 7 )

LDR ERRLI P1OUT. IO 2 ;Cteni chybového bitu
LOD CAS ERROR IO

™ CITAC ERROR IO

FL1 0, ERRLI P1OUT. IO 2 ;prevzeti chyby

Chyba vysoké impedance (odpojeni)

Tato chyba je predavana do PLC programu (pokud neni pro periferii nastaven bit IO_DIS_ERPIS na hodnotu
log.1) v bitovém poli ERRHI_PxOUT. Pokud neni zvlastni pozadavek na osetfeni chyb, PLC program nemusi
na bity bitového pole ERRHI_PxOUT regovat.

periferie 1.kanal adresa | JP1 vystup popis | vystup PLC chyba odpojeni (HI)
INOUTO7 matice 1.kanal 2 1 OPO TLOUTM ERRHI TLOUTM
INOUTO7 vstupy a vystupy |3 2 OPO POOUT (TLOUT) | ERRHI POOUT
1.kanal OP1 P10OUT ERRHI P10OUT
OP2 P20UT ERRHI P20UT
INOUTO7 vstupy a vystupy |4 3 OP0O P30OUT ERRHI P30UT
1.kanal OP1 P40OUT ERRHI P40OUT
OP2 P50UT ERRHI P50UT
INOUTO7 vstupy a vystupy |5 4 OP0O P60OUT ERRHI P60OUT
1.kanal OP1 P70UT ERRHI P70UT
OP2 P8OUT ERRHI P8OUT
INOUTO7 vstupy a vystupy |6 5 OP0O POOUT ERRHI P9OUT
1.kanal OP1 P100UT ERRHI P100UT
OP2 P110UT ERRHI P110UT
INOUTO7 vstupy a vystupy |7 6 OPO P120UT ERRHI P120UT
1.kanal OP1 P130UT ERRHI P130UT
OP2 P140UT ERRHI P140UT
periferie 2.kanal adresa | JP1 vystup popis | vystup PLC chyba odpojeni (HI)
INOUTO7 matice 2.kanal 2 1 OPO TLOUTM2 ERRHI TLOUTM2
INOUTO7 vstupy a vystupy |3 2 OPO P150UT ERRHI P150UT
2 kanal OP1 P160UT ERRHI P160UT
OP2 P170UT ERRHI P170UT
INOUTO7 vstupy a vystupy |4 3 OPO P18OUT ERRHI P180OUT
2 kanal OP1 P190OUT ERRHI P190OUT
OP2 P200UT ERRHI P200UT
INOUTO7 vstupy a vystupy |5 4 OPO P210UT ERRHI P210UT
2 kanal OP1 P220UT ERRHI P220UT
OP2 P230UT ERRHI P230UT
INOUTO7 vstupy a vystupy |6 5 OPO P240UT ERRHI P240UT
2 kanal OP1 P250UT ERRHI P250UT
OP2 P260UT ERRHI P260UT
INOUTO7 vstupy a vystupy |7 6 OPO P270UT ERRHI P270UT
2 kanal OP1 P280OUT ERRHI P280UT
OP2 P290UT ERRHI P290UT

Chybovy bit se nahodi na hodnotu log.1 pfi pfechodu vystupu z hodnoty log.1 na hodnotu log.0. a pii odpojeni
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zatéze od vystupu. Chyba nenuluje vystupni bit.

Kontrolu na vysokou impedanci je potieba aktivovat a ve verzi systému 40.01 zatim neni aktivace povolena.

Pi‘ehled chyb, které hlasi systém na obrazovce pro periferie INOUTO07

Vsechny chyby externich periferii jsou zafazeny do 9. a 10. skupiny chyb.

chyba | adresa | JP1 periferie popis chyby

9.47 0 panylek s tocitkem a ovladanim casova kontrola funkénosti
1.kanal

9.48 1 tlacitka panelu systému 1.kanal casova kontrola funk¢énosti

9.46 chyba dat z tlacitek

9.57 2 1 INOUTO7 maticové vstupy 1.kanal | Casova kontrola funk¢nosti

9.59 chyba vystupu ¢islo xx (viz dale)

9.54 3 2 INOUTO7 vstupy a vystupy casova kontrola funk¢énosti

9.55 1.kanal chyba vystupu ¢islo xx (viz dale)

9.58 4 3 INOUTO7 vstupy a vystupy casova kontrola funk¢énosti

9.56 1.kanal chyba vystupu ¢islo xx (viz dale)

9.83 5 4 INOUTO7 vstupy a vystupy casova kontrola funk¢énosti

9.80 1.kanal chyba vystupu ¢islo xx (viz dale)

9.84 6 5 INOUTO7 vstupy a vystupy casova kontrola funk¢énosti

9.81 1.kanal chyba vystupu ¢islo xx (viz dale)

9.85 7 6 INOUTO7 vstupy a vystupy casova kontrola funk¢énosti

9.82 1.kanal chyba vystupu ¢islo xx (viz dale)

10.04 |0 Panylek s tocitkem a ovladanim casova kontrola funkénosti

10.05 2.kanal Chyba dat pro tocitko

10.06 1 tlacitka panelu systému 2.kanal casova kontrola funk¢énosti

10.07 chyba dat z tlacitek

10.08 |2 1 INOUTO7 maticové vstupy 2.kanal | Casova kontrola funk¢nosti

10.09 chyba vystupu ¢islo xx (viz dale)

10.10 |3 2 INOUTO7 vstupy a vystupy casova kontrola funk¢énosti

10.11 2.kanal chyba vystupu ¢islo xx (viz dale)

10.12 |4 3 INOUTO7 vstupy a vystupy casova kontrola funk¢énosti

10.13 2.kanal chyba vystupu ¢islo xx (viz dale)

10.14 |5 4 INOUTO7 vstupy a vystupy casova kontrola funk¢énosti

10.15 2.kanal chyba vystupu ¢islo xx (viz dale)

10.16 |6 5 INOUTO7 vstupy a vystupy casova kontrola funk¢énosti

10.17 2.kanal chyba vystupu ¢islo xx (viz dale)

10.18 |7 6 INOUTO7 vstupy a vystupy casova kontrola funk¢énosti

10.19 2 kanal chyba vystupu ¢islo xx (viz dale)

Texty chyb 9.55, 9.56, 9.59, 9.80, 9.81, 9.82, 10.09, 10.11, 10.13, 10.15, 10.17 a 10.19 zobrazuji krom¢

zakladniho znéni chyby, jesté podc€islo chyby.

Chyba desky vstupti a vystupt
INOUTO07 (adr=..., JP1=..., kanal=...)
> (islo: ...
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Ptehled podcisel chyb vystupi:

Port OPO bit 0 vystup 1 Chyba ¢islo 1 Utrzeny piivod relé
Chyba ¢islo 2 Zkratovany vystup

bit 1 vystup 2 Chyba ¢islo 3 Utrzeny piivod relé
Chyba ¢islo 4 Zkratovany vystup

bit 2 vystup 3 Chyba ¢islo 5 Utrzeny piivod relé
Chyba ¢islo 6 Zkratovany vystup

bit 3 vystup 4 Chyba ¢islo 7 Utrzeny piivod relé
Chyba ¢islo 8 Zkratovany vystup

bit 4 vystup 5 Chyba ¢islo 9 Utrzeny piivod relé
Chyba ¢islo 10 Zkratovany vystup

bit 5 vystup 6 Chyba ¢islo 11 Utrzeny piivod relé
Chyba ¢islo 12 Zkratovany vystup

bit 6 vystup 7 Chyba ¢islo 13 Utrzeny piivod relé
Chyba ¢islo 14 Zkratovany vystup

bit 7 vystup 8 Chyba ¢islo 15 Utrzeny piivod relé
Chyba ¢islo 16 Zkratovany vystup

Port OP1 bit 0 vystup 1 Chyba ¢islo 17 Utrzeny piivod relé
Chyba c¢islo 18 Zkratovany vystup

bit 1 vystup 2 Chyba ¢islo 19 Utrzeny piivod relé
Chyba ¢islo 20 Zkratovany vystup

bit 2 vystup 3 Chyba ¢islo 21 Utrzeny piivod relé
Chyba c¢islo 22 Zkratovany vystup

bit 3 vystup 4 Chyba ¢islo 23 Utrzeny piivod relé
Chyba ¢islo 24 Zkratovany vystup

bit 4 vystup 5 Chyba ¢islo 25 Utrzeny piivod relé
Chyba ¢islo 26 Zkratovany vystup

bit 5 vystup 6 Chyba c¢islo 27 Utrzeny piivod relé
Chyba c¢islo 28 Zkratovany vystup

bit 6 vystup 7 Chyba ¢islo 29 Utrzeny piivod relé
Chyba ¢islo 30 Zkratovany vystup

bit 7 vystup 8 Chyba ¢islo 31 Utrzeny piivod relé
Chyba c¢islo 32 Zkratovany vystup

Port OP2 bit 0 vystup 1 Chyba ¢islo 33 Utrzeny piivod relé
Chyba ¢islo 34 Zkratovany vystup

bit 1 vystup 2 Chyba ¢islo 35 Utrzeny piivod relé
Chyba ¢islo 36 Zkratovany vystup

bit 2 vystup 3 Chyba ¢islo 37 Utrzeny piivod relé
Chyba c¢islo 38 Zkratovany vystup

bit 3 vystup 4 Chyba ¢islo 39 Utrzeny piivod relé
Chyba ¢islo 40 Zkratovany vystup

bit 4 vystup 5 Chyba ¢islo 41 Utrzeny piivod relé
Chyba c¢islo 42 Zkratovany vystup

bit 5 vystup 6 Chyba ¢islo 43 Utrzeny piivod relé
Chyba ¢islo 44 Zkratovany vystup

bit 6 vystup 7 Chyba ¢islo 45 Utrzeny piivod relé
Chyba ¢islo 46 Zkratovany vystup

bit 7 vystup 8 Chyba c¢islo 47 Utrzeny piivod relé
Chyba c¢islo 48 Zkratovany vystup
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9.3.5 Rizeni rychlych reakci vystupti pro jednotky INOUTO7

Integrovany fadi¢ v jednotkach INOUTO7 umoziuje pouzit tzv.rychlé reakce vystupll na vstupy. Jednotka tak
mize autonomné reagovat okamzitou odezvou na ptichozi signal a PLC program se o reakci dozvi zpozdéné
v bézném prichodu PLC programu (20 ms). Autonomni reakce jednotky se provede asi do 4 ms.

Pro autonomni reakce mozno vyuzit z jednotky INOUTO07 jen prvnich 8 vstupi (IP0) a prvnich 8 vystupi
(OP0). Po zapnuti systému standardné jsou rychlé reakce jednotky blokovany.

Podrobng;jsi blokové schéma pro fizeni autonomnich reakci je ve vykresové ¢asti navodu (rychlé vstupy/vystupy
INOUTO07).

Blokové schéma pro Fizeni rychlych reakei:

Indikace vystupti VIXOUT

PLC
STROJ
K2
Vystup PLC .s. Vystup do
PxOUT stroje
S B
< ()
Rizeni rekei I
CPx [ L E | “0”
S A
Q
R i
b
Vstup PLC ° -
Py stup ze
i At stroje

._
_\_ (l) _D_ invertor

Rizeni rychlych reakci se ¥di pomoci konfiguragnich bita K1, K2, K3.
Konfiguracni bit K1 Fidi polaritu vstupného signalu.
Konfiguracni bit K2 fidi polaritu vystupu.

Konfiguracni bit K3 #idi uvolnéni Fizeni vystupu.

Standardni rezim jednotky je pro K3=0 a soucasné¢ CP=0.
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Pro aktivaci rychlych reakci slouzi fidici bity v bitovém poli CONTROL INOUT:

Popis biti pro prvky pole CONTROL_INOUT pro nastaveni rychlych reakei

CONTROL_INOUT

nazev bitu pro PLC

Funkce

bit 3

10 FAST REQ

Hodnota log.1 je povel (pozadavek) z PLC pro aktivaci
rychlych reakei pro porty OP0, IPO. Bit nastavuje a nuluje jen
PLC program. Kdyz PLC program bit vynuluje, rychlé reakce
vystupt budou zruseny.

bit 4

10 FAST ACK

Hodnota log.1 je nastaven, kdyz periferie byla pfepnuta
do rezimu rychlych reakci. Po zapnuti a kdyz nejsou rychlé
reakce nastaveny je bit nastaven na hodnotu log.0. PLC
program muze bit jen Cist.

bit 5

10_INIT

Hodnota log 1 zpﬁsobi inicializaci jednotky periferii. Systém

......

PLC program nemusi tento b1t obsluhovat. System
po inicializaci jednotky bit vynuluje.

Pro fizeni rychlych reakci slouzi konfigurac¢ni bity K1, K2 a K3. Pro vSechny periferni jednotky jsou proto
definovana bitova pole konfigurac¢nich parametra K1, K2 a K3. Pro jednu periferni jednotku mozno maximalné
vyuzit 8 vystuptt v rezimu rychlych reakci, proto pro kazdou periferii je definovano 8 bitl pro parametry K1, 8

bitd pro parametry K2 a 8 bitl pro parametry K3.

Konfiguracni bity K1, K2 a K3 musi byt nastaveny pied poZadavkem na prechod do reZimu rychlych
reakci pomoci bitu I0_FAST REQ.

Definice pole konfiguraé¢nich bita K1, K2 a K3:

Pole K1

Pole K2 Pole K3 offset | periferie adresa | JP1

FAST K1 _INOUT

FAST K2 INOUT |FAST K3 INOUT

+3 1/0 1.kanal
+4 1/0 1.kanal
+5 1/0 1.kanal
+6 1/0 1.kanal
+7 1/0 1.kanal
+11 1/0 2.kanal
+12 1/0 2 .kanal
+13 1/0 2 .kanal
+14 1/0 2 .kanal
+15 1/0 2 .kanal

B 1Ko N RV, N USYEN | Ko N RV, [ SN RO
AN ||V I[NNI

Jednotlivé bity konfiguracniho pole jsou dosazitelné naptiklad pomoci pfeddefinované formalni deklarace biti:

FAST K1 _INOUT DFM IO _K1 0,10 K1 1,10 K1 2,10 K1 3,1
FAST K2 INOUT DFM 10_K2 0,10 K2 1,10 K2 2,10 _K2 3,1
FAST K3 _INOUT DFM 10_K3 0,10 K3 1,10 K3 2,10 _K3 3,1

: ,10 K1 4,10 K1 5,10 K1 6,10 K1 7
0 K2 4,10 K2 5,10 K2 6,10 K2 7
O K3 4,10 K3 5,10 K3 6,10 K3 7

s E}
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Priklad:
Nastaveni pro INOUTO07, adresa 3 (JP1=2), vystupni bit portu 2, KI=0, K2=1 a K3=1.

Verze 1:
FL 0, (FAST K1 INOUT + 3). IO K1 2 ;nastaveni K1
FL 1, (FAST K2 INOUT + 3). IO K2 2 ;nastaveni K2
FL 1, (FAST K3 INOUT + 3). IO K3 2 ;nastaveni K3
Verze 2:
FL 0, $+3. IO K1 2 ;nastaveni K1
FL 1, $+3. IO K2 2 ;nastaveni K2
FL 1, $+3. IO K3 2 ;nastaveni K3

Rychlé reakce PLC program ovlada pomoci biti Fidicich vystupti CxOUT. Oznaceni bith fidicich vystupti
odpovida prislusnému vystupnimu portu PxOUT.

Ridici vystupy pro rychlé reakce:

Ridici vystupy periferie adresa |JP1

rychlych reakei

COOUT INOUTO7 vstupy a vystupy 1.kanal 3 2

C30UT INOUTO7 vstupy a vystupy 1.kanal 4 3

Co0OUT INOUTO7 vstupy a vystupy 1.kanal 5 4

CoOOUT INOUTO7 vstupy a vystupy 1.kanal 6 5

C120UT INOUTO7 vstupy a vystupy 1.kanal 7 6

C150UT INOUTO7 vstupy a vystupy 2.kanal 3 2

C180UT INOUTO7 vstupy a vystupy 2.kanal 4 3

C210UT INOUTO7 vstupy a vystupy 2.kanal 5 4

C240UT INOUTO7 vstupy a vystupy 2.kanal 6 5

C270UT INOUTO7 vstupy a vystupy 2.kanal 7 6

Priklad:

Rizeni rychlé reakce na druhém vystupném bitu na periferii INOUTO07, adresa 3 (JP1=2).

MECH BEGIN FAST OUTPUT ;nastaveni rychlych reakci

B FL 1, $+3. IO FAST REQ ;pozadavek na rychlé reakce pro

periferii
FL 0, $+3. IO K1 2 ;nastaveni K1 pro 2. bit
FL 1, $+3. 10 K2 2 ;nastaveni K2 pro 2. bit
FL 1, $+3. 10:K3:2 ;nastaveni K3 pro 2. bit
EX
LDR $+3. IO FAST ACK ; Cekdni na potvrzeni rezimu
EXO0 B B

MECH END FAST OUTPUT

MECH BEGIN FAST OUTPUT OFF ;zruSeni rychlych reakci

B FL 0, $+3. IO FAST REQ ;zrudeni pozadavku

EX
LDR $+3. IO _FAST ACK ;Cekdni na zruSeni reZimu
EX1

MECH END FAST OUTPUT OFF

MECH BEGIN FAST OUTPUT ON ;obsluha rychlého vstupu
FL 1, COOUT. 10 2 ;nastaveni tridiciho vystupu
LDR P1IN. IO 2 ; Cekdni na signal ze vstupu
EXO
FL 0, COOUT. IO 2 ;konec trizeni rychlé reakce

MECH END FAST OUTPUT ON
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Ridici vystup z PLC (COOUT. 10 _2)
Vystup z periferie (VIOOUT. IO _2)
Vstup do periferie

Vstup do PLC (P1IN. I0_2)

- I/
ﬁ
)
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9.4 CAN-BUS periferie pro binarni vstupy a vystupy

Tato kapitola plati pro fadu systémi DUAL -CNC8x9 od verze 6.400.

Vstupy a vystupy jsou realizovany jako CAN-BUS periferie, napiiklad INOUTO08 a KLAS0. Systém musi mit
osazenu jednotku pro fizeni CAN-BUS kanalu, naptiklad PCAN (Peak), nebo MCAN (Mefi-Tedia).

94.1 Konfigurace CAN kanalu pro vstupy a vystupy

Konfigurace CAN kanalu pro sdileny pfistup se nastavuje pomoci strojnich konstant. Strojni konstanta R590
nastavuje logicky CAN1 kanal pro pfipojeni pohonti a strojni konstanta R770 nastavuje logicky CAN2 kanal pro
pfipojeni periferii:

R770 (NASTAVENI CAN-BUSU PRO PERIFERIE — CAN2)

Dekada Hodnota Popis Doporuc.hodnota
1. a 2. dekada 0 CAN-BUS pro periferie zakazan 1
1 CAN-BUS pro periferie povolen
3. a4. dekada 0 Rychlost 1 MBd 0
1 Rychlost 500 kBd
2 Rychlost 250 kBd
3 Rychlost 125 kBd
4 Rychlost 100 kBd
5. a 6. dekada 0 Hardware pro CAN-BUS: ,,Peak Dongle EPP mo6d* 2,4
1 1.fyzicky kanal na PCAN (Peak)
2 2.fyzicky kanal na PCAN (Peak)
3 1.fyzicky kanal na MCAN (Mefi, Tedia)
4 2.fyzicky kanal na MCAN (Mefi, Tedia)
7. a 8. dekada 0 Obsluha CAN-BUSu po % ms 0
1 Obsluha CAN-BUSu po /2 ms
2 Obsluha CAN-BUSu po 1 ms

Podle 5. a 6. dekady konstant R590 a R770 se automaticky prednastavi ,, VENDOR ID* a ,,DEVICE ID“. Proto
za standardnich podminek strojni konstanty R596 a R597 neni potieba nastavovat.

R773 (AKTIVACE PERIFERNICH JEDNOTEK CAN-BUS - INOUT08)

Systému miize obsahovat periferni jednotky INOUTOS, které jsou pfipojeny na CAN-BUS kanal.

dekada hod. popis

1. a 2. dekada 0,1az32 Pocet jednotek INOUTO8 pripojenych na CAN-BUS kanal ,, CAN2*

3. a4. dekada 0 Pocet jednotek INOUTO8 pripojenych na CAN-BUS kanal ,,CAN3* (rezerva)
5. a 6. dekada 0 Pocet jednotek INOUTO8 pripojenych na CAN-BUS kanal ,,CAN4* (rezerva)
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R774 (AKTIVACE PERIFERNICH JEDNOTEK CAN-BUS - KLA50)

Systému miize obsahovat periferni jednotky KLAS50 (matice tlacitek), které jsou pfipojeny na CAN-BUS kanal.

dekada hod. popis

1. a 2. dekada 0,1,2,3,4 | Pocet jednotek KLAS50 pfipojenych na CAN-BUS kanal ,, CAN2*

3. a4. dekada 0 Pocet jednotek KLAS0 ptipojenych na CAN-BUS kanal ,,CAN3“ (rezerva)
5. a 6. dekada 0 Pocet jednotek KLAS0 pripojenych na CAN-BUS kanal ,,CAN4“ (rezerva)

R775 (KONFIGURACE PRO MATICI TLACITEK CAN-BUS - KLA50)

Konfigurace pro jednotku KLA50, zapojenou jako matice tlacitek panelu, ktera je na CAN-BUS kanalu ,,CAN2*

dekada hod. popis

1. az 4. dekada 0 NODE-ID 1.jednotky KLAS50 je nastaveno na 41h = 65
XX NODE-ID 1.jednotky KLA50 dekadicky

5. dekada 0 CAN-BUS kanal (0=CAN2) (rezerva)

6.dekada 0 (typ hardware ) (rezerva)

7. a 8. dekada 0 perioda vysilani SYNC pro periferie je 1 ms
XX nastaveni periody vysilani SYNC pro periferie

R776 (AKTIVACE CAN-BUS PANYLKU S TOCITKEM - TOC)

Systému miize obsahovat periferni jednotky KLAS50 (matice tlacitek), které jsou pfipojeny na CAN-BUS kanal.

dekada hod. popis

1. a 2. dekada 0,1,2 Pocet jednotek TOC ptipojenych na CAN-BUS kanal ,,CAN2“

3. a4. dekada 0 Pocet jednotek TOC ptipojenych na CAN-BUS kanal ,,CAN3“ (rezerva)
5. a 6. dekada 0 Pocet jednotek TOC ptipojenych na CAN-BUS kanal ,,CAN4“ (rezerva)

R777 (KONFIGURACE PRO PANYLEK S TOCITKEM — TOC)

dekada hod. popis
1. a 2. dekada 0 polovic¢ni jas displeje panylku (50)
01-99 nastaveni jasu displeje
3. dekada 0 podsviceni displeje je vypnuto
1 podsviceni displeje je zapnuto
4. dekéada 0,1 zména sméru pohybu pro fizeni z panylku tocitka (+/-)

Nastaveni NODE-ID pro systémové CAN-BUS periferie:

skupina (group)

Poradové Cislo jednotky ve skupiné (board)

1 2 3 4 S 6
INOUTO08 1 21h 22h 23h 24h 25h 26h 20h+board
KLAS50 2 41h 42h 43h 44h 40h+board
TOC 3 45h 46h 44h+board
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9.4.2

Binarni vstupy a vystupy u jednotek INOUT08

PLC program snima vstupy a vysila vystupy pro externi periferie INOTO8 jen pomoci publikovanych
(vefejnych) bitovych poli. PLC program ma moznost si bitové pole pfepsat do vlastniho bitového pole, ve

vvvvvv

zpusoby adresace bitu (viz Kapitola 3, Zakladni instrukce jazyka - syntax instrukce LDR).

PLC program muze fidit vyhodnocovani chyb vystupti, mtze naptiklad provést reakci na zkrat sledovaného

vystupu apod.

Priklad pro snimdni bindrnich vstupii a vysilani vystupii:

;V deklaraci dat

IPO: DFM
IPl: DFM
OPO: DFM

;V modulu
LOD
STO
LOD
STO

;Na konci
LOD
STO

ALFAIL,
BETAL,
GAMA1,

VSTUP
P1IN
IPO
P7IN
IP1

modulu PROVOZ VYSTUP

OPO
P40UT

ALFAZ2,
BETAZ2,
GAMAZ,

;prepis portu

;prepis portu

,ALFA6, ,

ror o

ror o7

;prepis bunky

;bity z portu
;bity z portu
;bity na port

P1IN
P7IN
P40UT

P1IN do bunky IPO

P7IN do bunky IP1

OP0 na port P40UT

periferie 1.kanal NODE-ID vstup-popis | vstup PLC vystup-popis | Vystup PLC

1. INOUTOS8 - CAN2 21h IPO P1IN OPO POOUT
IP1 P2IN OP1 P1OUT
1P2 P3IN OP2 P20UT
IP3 P4IN

2. INOUTO08 - CAN2 22h 1PO PSIN OP0 P30OUT
IP1 P6IN OP1 P4OUT
1P2 P7IN OP2 P5SOUT
1P3 PSIN

3. INOUTOS - CAN2 23h 1PO PIIN OP0 P60OUT
IP1 P10IN OP1 P70UT
1P2 P11IN OP2 PSOUT
IP3 P12IN

4. INOUTO08 - CAN2 24h 1PO P13IN OP0 POOUT
IP1 P14IN OP1 P100OUT
1P2 P15IN OP2 P11OUT
IP3 P16IN
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5. INOUTOS8 - CAN2 25h IPO P17IN OP0 P120UT
IP1 P18IN OP1 P130UT
1P2 P19IN OP2 P140UT
1P3 P20IN

6. INOUTOS8 - CAN2 26h IPO P21IN OP0 P150UT
IP1 P22IN OP1 P160OUT
1P2 P23IN OP2 P170UT
1P3 P24IN

7. INOUTOS8 - CAN2 27h IPO P25IN OP0 P18OUT
IP1 P26IN OP1 P19OUT
1P2 P27IN OP2 P200UT
1P3 P28IN

8. INOUTO08 - CAN2 28h IPO P29IN OP0 P210UT
IP1 P30IN OP1 P220UT
1P2 P31IN OP2 P230UT
IP3 P32IN

9. INOUTOS8 - CAN2 2%h 1PO P33IN OP0 P240UT
IP1 P34IN OP1 P250UT
1P2 P35IN OP2 P260UT
IP3 P36IN

10. INOUTO8 - CAN2 2Ah 1PO P37IN OP0 P270UT
IP1 P38IN OP1 P28OUT
1P2 P39IN OP2 P290UT
IP3 P40IN

11. INOUTO8 - CAN2 2Bh 1PO P41IN OP0 P300UT
IP1 P42IN OP1 P310UT
1P2 P43IN OP2 P320UT
IP3 P44IN

12. INOUTO8 - CAN2 2Ch IPO P45IN OP0 P330UT
IP1 P46IN OP1 P340UT
1P2 P47IN OP2 P350UT
IP3 P48IN

13. INOUTO08 - CAN2 2Dh 1PO P49IN OP0 P360UT
IP1 P50IN OP1 P370UT
1P2 P51IN OP2 P380OUT
1P3 P52IN

14. INOUTO8 - CAN2 | 2Eh 1PO P53IN OP0 P390UT
IP1 P54IN OP1 P400UT
1P2 P55IN OP2 P410UT
1P3 P56IN

15. INOUTO08 - CAN2 2Fh 1PO P57IN OP0 P420UT
IP1 P58IN OP1 P430UT
1P2 P59IN OP2 P440UT
1P3 P60IN

16. INOUTO08 - CAN2 30h 1PO P61IN OP0 P450UT
IP1 P62IN OP1 P460UT
1P2 P63IN OP2 P470UT
1P3 P64IN

17. INOUTO8 - CAN2 | 31h 1PO P65IN OP0 P430UT
IP1 P66IN OP1 P490UT
1P2 P67IN OP2 P500UT
1P3 P68IN

18. INOUTO08 - CAN2 32h 1PO P69IN OP0 P510UT
IP1 P70IN OP1 P520UT
1P2 P71IN OP2 P530UT
IP3 P72IN

19. INOUTO8 - CAN2 33h 1PO P73IN OP0 ‘ P540UT
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IP1 P74IN OP1 P550UT
1P2 P75IN OP2 P560UT
1P3 P76IN

20. INOUTO08 - CAN2 34h 1PO P77IN OP0 P570UT
IP1 P78IN OP1 P580OUT
1P2 P79IN OP2 P590OUT
1P3 P8OIN

21. INOUTO08 - CAN2 35h 1PO P81IN OP0 P600OUT
IP1 P82IN OP1 P610UT
1P2 P83IN OP2 P620OUT
1P3 P84IN

22. INOUTO08 - CAN2 36h IPO P8SIN OP0 P630OUT
IP1 P86IN OP1 P640UT
1P2 P87IN OP2 P650UT
1P3 P8SIN

23. INOUTO08 - CAN2 37h IPO PRIIN OP0 P660OUT
IP1 P9OIN OP1 P670UT
1P2 P91IN OP2 P68OUT
1P3 P92IN

24. INOUTO08 - CAN2 38h IPO P93IN OP0 P69OUT
IP1 P94IN OP1 P700UT
1P2 P9SIN OP2 P710UT
1P3 P96IN

25. INOUTO08 - CAN2 3%h IPO P97IN OP0 P720UT
IP1 P9SIN OP1 P730UT
1P2 P99IN OP2 P740UT
1P3 P100IN

26. INOUTO8 - CAN2 3Ah IPO P101IN OP0 P750UT
IP1 P102IN OP1 P760UT
1P2 P103IN OP2 P770UT
IP3 P104IN

27. INOUTO08 - CAN2 3Bh 1PO P105IN OP0 P780UT
IP1 P106IN OP1 P790UT
1P2 P107IN OP2 PS8OOUT
IP3 P108IN

28. INOUTO08 - CAN2 3Ch 1PO P109IN OP0 P81OUT
IP1 P110IN OP1 P820UT
1P2 PI111IN OP2 P830UT
IP3 P112IN

29. INOUTO08 - CAN2 3Dh 1PO P113IN OP0 P840UT
IP1 P114IN OP1 P850UT
1P2 P115IN OP2 PS86OUT
IP3 P116IN

30. INOUTO8 - CAN2 3Eh 1PO P117IN OP0 P870UT
IP1 P118IN OP1 P8SOUT
1P2 P119IN OP2 P8OOUT
IP3 P120IN

31. INOUTO08 - CAN2 3Fh 1PO P121IN OP0 PO0OUT
IP1 P122IN OP1 PO1OUT
1P2 P123IN OP2 P920UT
1P3 P124IN

32. INOUTO08 - CAN2 40h 1PO P125IN OP0 P930UT
IP1 P126IN OP1 P940UT
1P2 P127IN OP2 PO5SOUT
IP3 P128IN
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INOUTO08
Propojeni CAN-BUS
Vstupy: — — Vystupy:
PxIN 8 > IP0 OPO 8 > PxOUT
INOUTO08
PxIN 8 > 1P1 OP1 8 > PxOUT
PxIN 8 > P2 OoP2 8 > PxOUT
PxIN ::8 > P3 NODE-ID: 21h - 40h

9.4.3 Rizeni a vyhodnocovani chyb externich periferii INOUTO08

Pro kazdou externi periferii INOUTO08 je mozno fadit nebo potlacit vyhodnocovani chyb pro zobrazovani
na obrazovce systému, pro informaci PLC programu a pro ¢asovou kontrolu funk¢nosti externi periferie.

Kazda periferie ma ptidé€lenou jednu systémovou strukturu INOUTS (viz déale). PLC program mé mozZnost
pracovat se systémovymi strukturami pomoci instrukci CAN_SYSIO READ a CAN_SYSIO WRITE. Prvky
struktury je mozno sledovat také pomoci diagnostické obrazovky ,,CAN-BUS peripherals diagnostic“. Pomoci
této obrazovky je umoznéno také vysilat a ptijimat SDO pakety.

Struktura INOUTS obsahuje také fidici bitovy zaznam CONTROL
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Popis biti pro zaiznam CONTROL ve struktui-e INOUTS pro vyhodnocovani chyb

CONTROL INOUT

nazev bitu pro PLC

funkce

bit 0

10 _DIS_ERR

Hodnota log.0 povoluje a hodnota log.1 blokuje vypis chyb
vystupll na obrazovce systému. Blokovani nezpisobi jiny
efekt, takze PLC program si mize chybu zjistit. Také dojde
k odpojeni zkratovaného vystupu. (pfedvolba fizeni po zapnuti
systému je v 1.dekadach strojnich konstant R330-337)

bit 1

10_DIS_ERPIS

Hodnota log.0 povoluje a hodnota log.1 blokuje zpravu
o chybé vystuptt pro PLC program. Pokud je vtomto bite
nastavena hodnota log.0, systém bude trvale nulovat ty
vystupy, které mély chybu (zkrat), az PLC program chybu
nepotvrdi. Bitové pole pro PLC program je ERRLI PxOUT a
bode popsano dale. (Pfedvolba fizeni po zapnuti systému je
v 2.dekadach strojnich konstant R330-337.)

bit 2

10_DIS TMOUT

Hodnota log.0 povoluje a hodnota log.1 blokuje casovou
kontrolu externi periferie. Blokovani zplsobi, Ze systém
nezahlasi chybu naptiklad pii odpojeni nebo pfi ztraté
napajeni  periferie. Pfi obnoveni Cinnosti bude periferie
normalné funkéni. (Pfedvolba fizeni po zapnuti systému je
v 3.dekadach strojnich konstant R330-337.)

bit 6

10 DIS NULL

Hodnota log.0 povoluje a hodnota log.1 blokuje nulovani
vSech periferii pti vazné chybé této periferie.

CHYBA NiZKE IMPEDANCE (ZKRAT)

Tato chyba je predavana do PLC programu (pokud neni pro periferii nastaven bit [0 DIS ERPIS na hodnotu
log.1) v bitovém poli ERRLI_PxOUT. Pokud neni zvlastni pozadavek na oSetifeni chyb, PLC program nemusi
na bity bitového pole ERRLI PxOUT regovat.

Bitové pole ERRLI PxOUT ma stejné oznaceni s portami PxOUT (napiiklad ERRLI P4OUT je chybové pole

vvvvvv

vyuzije oznaceni odpovidajiciho bitu z pole PxOUT.

Priklad:
OP4: DFM ALFA,

LOD oP4
STO P40UT

4 VBETAV 4 4 4

;vystup OP4 s bitem BETA

LDR ERRLI P4OUT.BETA ;test vystupu BETA na zkrat
JLI1 Error Beta
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NEZAVISLE NASTAVOVANI VSTUPU A VYSTUPU

Pro nezavislé nastavovani vstupt a vystupt slouzi bitova pole SETL_PxxIN, SETH_PxxIN, SETL_PxxOUT a
SETH_PxxOUT:

Rucéni fizeni vystupli je nezévislé na nastavované hodnoté vystupu z PLC programu a fizeni vstupt je nezavislé
na fyzické sejmuté hodnoté vstupu. Najednou je mozno ru¢né ovladat libovolny pocet vstupi a vystupi.

bitové pole vyznam

SETL PxxIN nastaveni vstupi pro PLC na hodnotu log.0
SETH PxxIN nastaveni vstupil pro PLC na hodnotu log.1
SETL PxxOUT nastaveni vystupt z PLC na hodnotu log.0
SETH PxxOUT nastaveni vystupt z PLC na hodnotu log.1

odpovidajiciho bitu z pole PxOUT.

Nezavislé nastavovani vstupti a vystupll se muze pouzit provadét ladicim programem Wintechnol , nebo pfimo
na systému pomoci formatu pro sledovani vstupt a vystupa.

Pro zobrazovani stavu vstupll a vystupt s ohledem na ru¢ni ovladani slouzi standardni formaty pro sledovani
vstuptl, vystupil a matice panelu stroje. Pomoci téchto formati muzeme ziskat piehled o vSech vstupech a
vystupech, které byly pfenastaveny pomoci rué¢niho ovladani.

Pokud ma zobrazovany bit policko podbarveno zelené, je tento bit praveé rucné ovladan a jeho hodnota by méla
odpovidat nasemu ru¢nimu nastaveni. Pokud je bit podbarven zelené, ale jeho hodnota neodpovida
pozadovanému rué¢nimu nastaveni, pravdépodobné neni piislusna periferni jednotka nakonfigurovana (R231).
Kdyz se ptislusny bit uvolni, zelené podbarveni se musi ztratit.

Pokud mé zobrazovany bit policko podbarveno ¢ervené, vykazuje tento bit pravé chybu. Z nejvétsi

pravdépodobnosti se jedna o chybu zkratu. Pokud chyba nebude potvrzena v ptislusném chybovém poli od PLC
programu, zustane bit v chybé az do vypnuti systému.

Popis ovladani nezavislého nastavovani vstupti a vystupt je v kapitole ,,Doplitkky pro PLC navod*.
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Blokové schéma pro nezavislé nastavovani vstupl a vystupt:

Nastavovani vstupi

SETH_PxIN, SETL_PxIN

|

Nastavovani vystupt
SETH_PxOUT, SETL_PxOUT

|

skute¢né SET vstupy vystupy SET skute¢né
vstupy do PLC z PLC vystupy
—> > PLC > >
CLEAR CLEAR
/[\ p A 4 /]\ A 4

Sledovani hodnot ] Sledovani hodnot

ve forméatu Vyhodnoceni ve formatu

vstupl g‘ﬁ’rztvy)smpu vystupd

\ goo

HLASENI VAZNYCH CHYB PRO PLC

Kazda periferie ma ptidélenou jednu systémovou strukturu INOUTS (viz dale), v které se nachazi také bajtové
polozky ERROR a ERR_CODE. V burice ERROR je okamzity stav ,error registru 1001 z jednotky a v burnce
ERR_CODE je pamét posledné vzniknuté chyby.

PLC program ma moznost ¢ist struktury INOUTS pomoci instrukce CAN _SYSIO READ (viz dale), nebo
testovat spole¢né bajtové buniky CAN_1I0_ERROR_CODE a CAN_I0_ERROR_NUM:

Skupina 1. INOUTOS)

buiika (BYTE) hodn. vyznam

CAN IO ERROR CODE 0, xx bitové pole ,.error registru 1001
CAN 10 ERROR NUM 1,2,. Poradové Cislo jednotky INOUT08
CAN 10 TIMEOUT CODE 0,1 1 = time-out pro INOUTO08

CAN 10 TIMEOUT NUM 1,2,. Potadové Cislo jednotky INOUT08
Skupina 2. (KLA50)

buiika (BYTE) hodn. vyznam

CAN _MAT ERROR CODE 0, xx bitové pole ,,error registru 1001
CAN MAT ERROR NUM 1,2,. Potadové Cislo jednotky KLASO
CAN MAT TIMEOUT CODE 0,1 1 = time-out pro KLA50

CAN MAT TIMEOUT NUM 1,2,. Potadové Cislo jednotky KLAS0
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Skupina 3. (TOC)

buiika (BYTE) hodn. vyznam

CAN _TOC ERROR CODE 0, xx bitové pole ,error registru 1001
CAN TOC ERROR NUM 1,2,. Potadové Cislo jednotky TOC
CAN TOC TIMEOUT CODE 0,1 = time-out pro TOC

CAN TOC TIMEOUT NUM 1,2,. Potadové ¢islo jednotky TOC

Definice chyb v ,,error registru® pro jednotky INOUT08, KLAS50 a TOC

bit oznaceni pro PLC vyznam

bit 0. ERR I08 ERROR Bit je nastaven pfi chyb¢é vzdy

bit 1. ERR I08 SHORT Chyba vystupti — zkrat *)

bit 2. ERR I08 LOW SUPPLY | Malé napdjeci napéti

bit 3. ERR I08 TEMP OVER | Pfekrocena teplota

bit 4. ERR I08 COMM Chyba komunikace (systém zjisti sam, napfiklad ,,time-out)
bit 5. -

bit 6. -

bit 7. ERR I08 INPUT Chyba vstupt

)

Chyba zkratu vystupti se nepocita mezi vazné chyby periferie (nenuluji se vystupy na vsech periferiich). Systém
pfi chybé zkratu hlasi chybu s ¢islem periferie. Automaticky si vyzada informaci o zkratu z periferie a nastavi ve
struktute INOUTS bitové pole SHORT _OUT0, SHORT OUT1 a SHORT OUT2. Na obrazovce systému
mozno zjistit zkratované vystupy ve formatu sledovani vystupl. Vystupy, které jsou ve zkratu budou podbarveny
cervene.

Priklad:
Test funkénosti jednotek INOUTO08:

LDR CAN IO ERROR CODE.ERR IO8 ERROR ;spolec¢ny bit pro errory
JL1 ErrorIO
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PREHLED CHYB, KTERE HLASI SYSTEM PRO CAN-BUS PERIFERIE

Chyba

Podcislo

| Popis

8.10

Chyba periferie tizené pfes CAN-BUS kanal (CAN2): xx (kriticka chyba)

1 Chyba inicializace CAN kontroleru pro periferie

2 (CAN _ERR RECVFULL) Chyba mezibufferu pfi piijmu

3 (CAN_ERR BUSERROR) CAN kontroler hlasi pieruseni sbérnice

4 (CAN _ERR BUSOFF) CAN kontroler ma vypnutou sbérnici

5 Jina chyba driveru 250 us

6 Problém s vysilanim pii médovani periferie

10,11, .... Periferie INOUTOS 1, 2, .. (ID= 21, 22, ...) neodpovida

42,43, ... Periferie KLAS0 (tlacitka panelu) 1, 2,.. (ID= 41, 42,..) neodpovida

46,47, ... Periferie TOC (to€itko) 1, 2, ... (ID=45, 46, ..) neodpovida

100, 101, .. Chyba pii médovani periferie na analogové vstupy (periferie 1, 2 ,...)

150, 151, ... | Spatna odezva na povel SDO pro periferii (periferie 1,2 ,...)

540 Problém s vysilanim SYNC pfi provozu

600 Funkce zatim nepodporovana

601 Emergency paket zatim nepodporovan
10.51 1,2,. Prekrocen Cas pro prijem dat CAN-BUS periferie INOUTO08, kanal CAN2, deska: xx
10.52 1,2,. Malé napdjeci napéti CAN-BUS periferie INOUTOS, kanal CAN2, deska: xx
10.53 1,2,. Prekrocena teplota CAN-BUS periferie INOUTOS, kanal CAN2, deska: xx
10.54 1,2,. Chyba komunikace CAN-BUS periferie INOUTO08, kanal CAN2, deska: xx
10.55 1,2,. Chyba vstuptt CAN-BUS periferie INOUTO08, kanal CAN2, deska: xx
10.56 1,2,. Chyba vystupti (zkrat) CAN-BUS periferie INOUTO08, kanal CAN2, deska: xx
10.57 1,2,. Jina chyba CAN-BUS periferie INOUTOS, kanal CAN2, deska: xx
10.58 1,2,. Prekrocen Cas pro prijem dat CAN periferie (KLA),matice tlacitek CAN2, deska: xx
10.59 1,2,. Malé napajeci napéti CAN periferie (KLA), matice tlacitek kanal CAN2, deska: xx
10.60 1,2,. Prekrocena teplota CAN periferie (KLA), matice tlacitek kanal CAN2, deska: xx
10.61 1,2, .. Chyba komunikace CAN periferie (KLA), matice tlacitek kanal CAN2, deska: xx
10.62 1,2,. Chyba vstupti CAN periferie (KLA), matice tlacitek kanal CAN2, deska: xx
10.63 1,2,. Chyba vystupti (zkrat) CAN periferie (KLA), matice tlacitek kanal CAN2, deska: xx
10.64 1,2,. Jina chyba CAN periferie (KLA), matice tlacitek kanal CAN2, deska: xx
10.82 1,2,. Prekrocen Cas pro prijem dat CAN periferie (TOC), panylek s to¢itkem CAN2, xx
10.83 1,2,. Malé napdjeci napéti CAN periferie (TOC), panylek s toCitkem kanal CAN2, xx
10.84 1,2,. Prekrocena teplota CAN periferie (TOC), panylek s to¢itkem kanal CAN2, xx
10.85 1,2,. Chyba komunikace CAN periferie (TOC), panylek s toc¢itkem kanal CAN2, xx
10.86 1,2,. Chyba vstupti CAN periferie (TOC), panylek s toc¢itkem kanal CAN2, xx
10.87 1,2,. Chyba vystupti (zkrat) CAN periferie (TOC), panylek s to¢itkem kandl CAN2, xx
10.88 1,2 Jina chyba CAN periferie (TOC), panylek s to¢itkem kanal CAN2, xx
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9.4.4 Sdileny pfistup pro CAN kanal

Sdilené pouziti CAN kandlu v PLC programu znamena, ze PLC program pouziva CAN-BUS kanal spolec¢né se
systémem, nebo alesponl pro jeho fizeni pouziva systémové prostiedky. Inicializaci CAN kontroléru a fizeni
vysilani a pfijmu pakett také provadi systém. PLC program jen zada a zafazeni svych paketd do fronty pro
vyslani a ¢te frontu pfijmutich pakett.

Masky biti pro vyhodnocovani

Symbol Maska Vyznam

CAN ERR OK 00h Vse v poradku

CAN ERR XMTFULL 01h Plna fronta pro vysilani
CAN ERR RCVEMPTY 02h Nepiijala se nova zprava

INSTRUKCE PRO PRACI S CAN-BUSEM SE SDILENYM PRISTUPEM

Funkce pro sdilenou obsluhu CAN-BUSu jsou do PLC programu implementovany jako 2 specialni instrukce.

Instrukce pro sdileny pristup Popis
CAN SEND Zartazeni paketu do fronty pro vysilani na periferii
CAN RECV Cteni paketu z pfijmové fronty

instrukce CAN_SEND

funkce Zatrazeni paketu do vystupni fronty

syntax CAN_SEND can, poimsg

Instrukce slouzi pro zatazeni paketu do vystupni fronty paketi, které jsou vysilany pres CAN kanal na periferii.
Instrukce po vykonani vrati v datovém registru vysledek, ktery je slozen z masek chyb (popsanych dtive). Pokud
pfi fazeni nevznikla chyba, vracena hodnota bude CAN_ERR_OK (00h). pokud se paket do fronty nepodafilo
zatadit (fronta je pfeplnéna), bude vracend hodnota CAN_ ERR_XMTFULL (01h)

Vyznam parametru:

Parametr Hodnota (priklad) Vyznam

can 2 Logicky CAN kanal (CAN2)

poimsg CANBUFF_OUT Pointer, ktery ukazuje na vyhrazené misto 12 bajtt.
Navesti u instrukce STR, kde je misto pro paket
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Priklad:

CANBUFF_OUT: STR 12 ;vystupni paket
CAN_ SEND 2, CANBUFF OUT ;Zarazeni paketu
EQ CAN ERR OK ;Bylo zarazeno ?
JL1 OK ;zatrazeno

;nezarazeno

Podrobnéjsi priklad bude uveden v zavéru této kapitoly

Cteni paketu z p¥ijmové fronty

instrukce CAN_RECV
funkce
syntax CAN_RECV can, poimsg

Instrukce slouzi pro ¢teni paketu z fronty paketi, které byly pfijaty z periferii pfes CAN kanal. Instrukce po
vykonani vrati v datovém registru vysledek, ktery je slozen z masek chyb (popsanych diive). Pokud pfi ¢teni
nevznikla chyba, vrdcend hodnota bude CAN _ERR_OK (00h). pokud se zadny paket pro PLC nepfijal, bude
vracena hodnota CAN ERR RCVEMPTY (02h)

Vyznam parametru:

Parametr Hodnota (ptiklad) Vyznam
can 2 Logicky CAN kanal (CAN2)
poimsg CANBUFF_IN Pointer, ktery ukazuje na vyhrazené misto 12 bajtu.
Naveésti u instrukce STR, kde je misto pro paket
Priklad:
CANBUFF IN: STR 12 ;vstupni paket
CAN RECV 2, CANBUFF IN ;Prijem paketu
EQ CAN ERR OK ;Bylo prijato ?
JL1 OK ;prijato

;nic se neprijalo

Podrobné;jsi piiklad bude uveden v zavéru této kapitoly
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PRIKLAD PRO VSTUPY A VYSTUPY NA CAN PERIFERII SE SDILENYM PRISTUPEM

Priklad:
ID adresa periferie je nastavena na 10h.
V deklaraci dat:

CANBUFF_IN:
CANBUFF_OUT:

STR 12
STR 12

V modulu MODULE MAIN:

CAN_RECV 2,CANBUFF_IN
EQ CAN_ERR_OK
JLO NIC NEPRIJATO

;Test na prijem paketu ID=10h+1,

LOD WORD.CANBUFF IN.CAN ID
ANDB CNST.7FFh
EQ CNST.10h+1
JLO CAN OTH
LOD BYTE.CANBUFF_IN.CAN LEN
EQ CNST.2
JLO CAN OTH
LOD BYTE.CANBUFF IN.CAN DATA+0
EQ CNST.1
JLO CAN OTH
LOD BYTE.CANBUFF_IN.CAN DATA+1
STO IP CAN
CAN OTH:

; **** Obsluha CAN-BUSu

LOD CNST.10h

STO WORD.CANBUFF OUT.CAN ID
LOD CNST.Oh

STO BYTE.CANBUFF OUT.CAN RTR
LOD CNST.2

STO BYTE.CANBUFF OUT.CAN LEN
LOD CNST.2

STO BYTE.CANBUFF OUT.CAN DATA+0
LOD IPO

STO BYTE.CANBUFF OUT.CAN DATA+l1
CAN SEND 2,CANBUFF _OUT

;misto na prijem paketu
;misto pro vysilani paketu

;Cteni paketu
;Je novy paket ?

delka=2, Bytel=Opc=1l, Byte2=Input

;Test ID
;11 bitove ID
;Odpoved od ID=10h ?

;Delka
;Je delka = 2 7

; Opcode
;Opcode 1 pro vstupy ?

;Sejmuti vstupnich dat !
;Misto pro nova data
;Jiny paket, opakujeme

vysilani vystupu ****

;Vyslani na ID=10h
;Neni "remote request"
;delka paketu

;Opcode = 2

;data pro vyslani

;Zarazeni paketu do fronty
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9.4.5 Ovladani systémovych CAN-BUS periferii

PLC program ma moznost ¢ist a nastavovat struktury pro systémové CAN-BUS periferie, jako jsou INOUTO0S a
KLAS50. Kromé toho ztistava moznost pouzit instrukce CAN_SEND a CAN_RECYV pro sdileny pfistup.

Funkce pro pfistup k systémovym strukturdm CAN-BUS periferii jsou do PLC programu implementovany jako

2 specialni instrukce.

Instrukce pro sdileny pristup

Popis

CAN SYSIO READ

Cteni prvku z pole systémovych struktur pro CAN-BUS periferie

CAN SYSIO WRITE

Zapis prvku do pole systémovych struktur pro CAN-BUS periferie

Kazda periferie ma pfidélenou jednu strukturu INOUTS. Prvky struktury je mozno sledovat také pomoci
diagnostické obrazovky ,,CAN-BUS peripherals diagnostic*. Pomoci této obrazovky je umoznéno také vysilat a

pfijimat SDO pakety.

INOUTS STRUC

SIZE DW
PRESENT DB
MODE DB
VENDORID DD
DEVICENAME DD
HWVERSION DD
SWVERSION DD
INO DB
IN1 DB
IN2 DB
IN3 DB
OUTO DB
OUT1 DB
OUT2 DB

DB
ANLO DB
ANL1 DB
ANL2 DB
ANL3 DB
ANL4 DB
ANLS DB
ANL6 DB
ANL7 DB
ERROR DB
ERR_CODE DB
ERR_STAT DB
CONTROL DB
COUNT DW
SEND_REQ DB
RESP_COUNT DB

[eoNeNeNe] [eNeoNoNeoNeoNoNe]

o O O o

loNeoNeoNoNoNeNeNe]

o

;velkost

;Je Jjednotka pritomna ?

;mod (O=standard, l=analog, 2=matice)
;SDO 1018

;SDO 1008

;SDO 1009

;SDO 100A

;vstupy

;vystupy

;analog

;error registr 1001 - okamzity
;kod chyby ... zapise pri vzniku chyby

s;hlaseni chyb - record E_IOR

;bit0(IO_ER HLI_ACT) = chyba (INOUT ERR_CODE)
;bitl (IO _ER TM ACT)= time-out

;bit2 (IO_ER HLI) = chyba (INOUT ERR_CODE)

;bit3 (IO _ER TMOUT) = time-out pamet

;bit4 (IO_ER NULL) = zadost o nuluvani periferii
;rizeni - record C IOR

;bit0 (IO_DIS_ERR) = blokovani vypisu chyb

;bitl (IO _DIS ERPIS) = blokovani chyb pro PLC
;bit2 (IO_DIS_TMOUT) = blokovani chyb time-out
;bit6 (IO _DIS NULL) = blokovani nulovani periferii
;citac pro time-out

;zadost o vyslani SDO paketu INOUT_SEND
;citac prijmu
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SHORT_SEND_REQ DB 0
SHORT_OUTO DB 0
SHORT OUT1 DB 0
SHORT_OUT2 DB 0
SEND TCANMSGS2
RESP TCANMSGS2
RPDO_COUNT DW 0
TPDO_COUNT DW 0
PxIN DW 0
PxOUT DW 0
1pINOUT PxIN DW
1pINOUT_PxOUT DW
1pINOUT ERRHI PxOUT DW
1pINOUT_ SETH_ PxOUT DwW
1pINOUT SETH PxIN DW
MODE ACT DB 0
MODE FAZE DB 0
TLO DB 0
TL1 DB 0
TL2 DB 0
TL3 DB 0
IRCO DW 0
IRC1 DW 0

INOUTS ENDS

<0>
<0>

;zadost o informaci zkratu

;informace o zkratu

;paket pro vyslani
;response paket

;dgn cistac zarazenych RPDO paketu pro vyslani
;dgn cistac prijmutych TPDO paketu

;cislo vstupniho PLC portu 1=P1IN
;cislo vystupniho PLC portu 1=P10OUT

DUP
DUP
DUP
DUP
DUP

;pointry na PLC oblasti

;mod aktual

;tlacitka matice

;irc

Cteni prvku z pole systémovych struktur pro CAN-BUS periferie

instrukce CAN_SYSIO_READ
funkce
syntax CAN_SYSIO_READ

can, group, board, item

Instrukce CAN_SYSIO_READ slouZi pro nacteni jednoho prvku z pole struktur INOUTS. Instrukce nacte do
DR registru bajt, word nebo double-word podle typu zadané¢ho prvku. Pokud se instrukce provede bez chyb
(prvek ve struktufe se najde), tak vraci RLO registr nastaven na hodnotu 0. Pokud RLO registr je nastaven na
hodnotu 1, potom instrukce skoncila s chybou a data v DR registru nejsou platna.

Vyznam parametru:

Parametr Hodnota (priklad) Vyznam
can 2 Logicky CAN kanal (CAN2)
group 1,2,3 Skupina CAN-BUS periferii.
1 = jednotky vstupt a vystupti INOUTOS
2 = jednotky maticovych vstupi KLA50
3 = panylek s toCitkem a displejem CAN-BUS
board 1,2,...,32 Poradové ¢islo jednotky ve skupiné. Kazda skupina ma
maximalné 32 jednotek. NODE-ID jednotky musi byt nastaveno
s ohledem na potadové Cislo jednotky a s ohledem na skupinu.
item (MODE, INO, .) Identifikator prvku struktury podle definice struktury INOUTS
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Priklad:
Nacteni analogového napéti z 3.jednotky INOUTO08 (NODE-ID = 23h):

CAN SYSIO READ 2, 1, 3, ANLO ;1.skupina, 3.jednotka, prvek ANLO

JL1 Error
instrukce CAN_SYSIO_WRITE
funkce Zapis do prvku v poli systémovych struktur pro CAN-BUS periferie
syntax CAN_SYSIO_WRITE can, group, board, item

Instrukce CAN_SYSIO_WRITE slouzi pro zapis jednoho prvku do pole struktur INOUTS. Instrukce zapiSe
obsah DR registru do struktury jako bajt, word nebo double-word podle typu zadaného prvku. Pokud se
instrukce provede bez chyb (prvek ve struktufe se najde), tak vraci RLO registr nastaven na hodnotu 0. Pokud
RLO registr je nastaven na hodnotu 1, potom instrukce skoncila s chybou a data se do struktury nezapsala.

Vyznam parametru:

Parametr Hodnota (priklad) Vyznam
can 2 Logicky CAN kanal (CAN2)
group 1,2,3 Skupina CAN-BUS periferii.

1 = jednotky vstupt a vystuptt INOUTOS
2 = jednotky maticovych vstupi KLA50
3 = panylek s toCitkem a displejem CAN-BUS

board 1,2,...,32 Poradové ¢islo jednotky ve skupiné. Kazda skupina ma
maximalné 32 jednotek. NODE-ID jednotky musi byt nastaveno
s ohledem na potadové Cislo jednotky a s ohledem na skupinu.

item (MODE, INO, ...) Identifikator prvku struktury podle definice struktury INOUTS

Priklad:
Namodovani 4.jednotky INOUTOS pro snimani analogovych vstupi:

LOD CNST.1 ;mode=1 pro analogové vstupy
CAN SYSIO WRITE 2, 1, 4, MODE ;1.skupina, 4.jednotka,prvek MODE
JL1 Error
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9.4.6 PFfiméa komunikace z PLC pomoci SDO paketl

PLC program ma moznost pomoci sdileného pouziti CAN kanalu, pfimo ovladat nebo zjistit libovolné informace
z periferii INOUTOS. PLC program pouziva CAN-BUS kanal spole¢né se systémem a pro jeho fizeni pouziva
systémové prostfedky. PLC program jen zada a zafazeni svych paketti do fronty pro vyslani a cte frontu
pfijmutich paketa.

Funkce pro sdilenou obsluhu CAN-BUSu jsou (uz byly popsany):

Instrukce pro sdileny pristup Popis
CAN SEND Zarazeni paketu do fronty pro vysilani na periferii
CAN RECV Cteni paketu z pi{jmové fronty

SDO pakety pro komunikaci s periferiemi jsou odvozeny z normy CAN-OPEN Cia DS301 a Cia DS401.

Pouzité COB-ID pro PDO pakety:

jednotka paket COB-ID

INOUTO08 RPDO1 220h + board, 221h, ...
TPDO1 1A0h + board, 1Alh, ...

INOUTO08 + analog.vstupy: TPDO2 2A0h + board, 2Alh, ...

KLAS50 RPDOI1 240h + board, 241h, ...
TPDO1 1C0h + board, 1Clh, ...

TOC RPDOI1 244h + board, 245h, ...
TPDO1 1C4h + board, 1C5h, ...

Komunikovat pomoci SDO paketti je umoznéno i pomoci diagnostické obrazovky pro CAN-BUS periferie. Tato
komunikace slouzi jen pro diagnostické ucely.

Dale uvadime uplny ptehled implementovanych SDO pakett u jednotky INOUTO0S:

INOUTO08 software v1.00:

unsigned long DeviceTypel[l]; /* 1000h */
unsigned char ErrorRegister[1]; /* 1001h */
unsigned char Devname[20]; /* 1008h - Device name */
unsigned char HWVer[20]; /* 1009h - Hardware version */
unsigned char SWVer[20]; /* 100ah Software version */
unsigned long ConsHeartbeat[1l]; /* 1016h Consumer Heartbeat t. */
unsigned int HeartbeatTime[l]; /* 1017h Producer Heartbeat t. */
unsigned long VendorIDI[1]; /* 1018h Identity - VendorID */
unsigned char ErrBeh[3]; /* 1029%9h Error behaviour */
unsigned long RPDOCommPar[2]; /* 1400h */
PDO MAP STRUC RPDOMapPar([8]; /* 1600h */
unsigned long TPDOCommPar[2]; /* 1800h */
unsigned long TPDO2CommPar([2]; /* 1801h */
PDO MAP STRUC TPDOMapPar([8]; /* 1a00h */
PDO_MAP_STRUC TPDO2MapPar[4]; /* 1a0lh */
unsigned char StopPgm[1]; /* 1f51h Stop program cmd */
unsigned long Filler([1l]; /* Only for align */
unsigned char RealOutput[4]; /* 2100h */
unsigned char ShortedOutput[4]; /* 2101h */
unsigned char EnableFast[4]; /* 2102h */
unsigned char FastTrapl[4]; /* 2103h */
unsigned long InpErrCnt[1]; /* 2104h */
unsigned int ADCOut[28]; /* 2105h */
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unsigned int TimeCInpl[1l]; /* 2106h */
unsigned int TimeCShort[1]; /* 2107h */
unsigned char MatrixInpl[4]; /* 2108h */
unsigned int MatOutCnt[1]; /* 2109h max 8 */
unsigned int SyncGuard[1l]; /* 210ah Max. sync time
unsigned int CapVoltage[l]; /* 210bh */
unsigned int UnderVoltage[l]; /* 210ch */
unsigned char ReadInput[4]; /* 6000h */
unsigned char PolarInput[4]; /* 6002h */
unsigned char FilterInput[4]; /* 6003h */
unsigned long GlobalIntEDig[1]; /* 6005h - boolean!
unsigned char IntMAnyChInput([4]; /* 6006h */
unsigned char IntMLtHInput([4]; /* 6007h */
unsigned char IntMHtLInput([4]; /* 6008h */
unsigned char WriteOutput[4]; /* 6200h */
unsigned char PolarOutput([4]; /* 6202h */
unsigned char ErrModeOutput[4]; /* 6206h */
unsigned char ErrValueOutput([4]; /* 6207h */
unsigned char FilterOutput([4]; /* 6208h */
unsigned int AnalogInput([4]; /* 6401h */
unsigned char AnalogIMfSp[8]; /* 6404h */

SDO's 1000h - 1f51, 6000h - 6404 are described in
Cia DS-301 and Cia DS-401. SDO's 2100h - 210%9h
are device specific and are described below:

Device specific SDO's:

RealOutput [4] 2100h -

Real state on the digital output pins.
1 - switched on

0 - switched off

(Read only)
ShortedOutput [4] 2101h -

Digital outputs, whitch are switched off due to
detected short circuit.

1 - Output is switched off due to the short circuit.
0 - No short circuit detected.

(Read only)

EnableFast[4]; 2102h -
Enables autonomous fast reaction of the output pin
to the digital input pin:

RealOutput = (WriteOutput & ~FastTrap) ~ PolarOutput;
FastTrap = (FastTrap | ReadInput) & ~WriteOutput;

1 - Autonomous fast reaction to the input pin enabled
0 - Autonomous fast reaction disabled
(Read/Write)

FastTrapl[4]; 2103h -
Input latch for the autnomous output reaction to the
input pin. Set by ReadInput. Cleared by WriteOutput.
(Read only)

InpErrCnt([1]; 2104h -
Count of detected input errors.
(Read only)

ADCOut [28]; 2105h -

Raw input from A/D converter.
Subindex 0 : Length of the array - 28
Subindex 1..24 : Voltage on the output pins:
Oxffff - Voltage equal to the 24V supply voltage.
(Read only)

TimeCInp[1l]; 2106h -

Time constant [in uS] for digital input filter.
Used for the inputs which have set 1 in
FilterInput (6003h). Minimal time constant is
approx. 1000uS.

(Read/Write)

TimeCShort[1]; 2107h -

*/

*/
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Time constant [in uS] for output short circuit
detection. If short circuit condition lasts longer
then this time constant, the output is switched off.
(Read/Write)

MatrixInp([4]; 2108h -

Up to 4 switched on inputs conected in matrix:
Subindex 0 : Length of the array - 4.
Subindex 1..4 : Switched on inputs.

Oxff - No input switched on.

Other value - Code of the matrix input switched on.
For matrix input are used inputs IP0/0..IP0/7 and
IP1/0..IP1/7, and oututs from OP2/0.

(Read only)

MatOutCnt[1]; 2109h -
Count of digital outputs, which are used for the matrix
input scan. Maximum value = 8.

0 - No output used for matrix input scan.
1 - OP2/0 used.
2 - 0OP2/0, OP2/1 used.

8 - OP2/0 .. OP2/7 used.

(Read/Write)
SyncGuard[1l]; 210ah -

Checking of the time periode between sync messages.
0 - No checking of sync messages.
Other value - maximum alowable time between
sync messages in 1.024 miliseconds
If there is too long time without sync message,
communication error in the status is set,
and outputs are set to the state defined by SDO 6207h.
(Read/Write)

CapVoltage[l]; 210bh -

Voltage on the supply capacitor in [0.1V].

Voltage may vary with current consumption of the board.
(Read only)

UnderVoltage[l]; 210ch -
If CapVoltage is less then this value, low
supply voltage error is reported.
(Read/Write)

Encoder[3]; 210dh -
Value of encoder counter:
Subindex 0 : Length of the array - 3.
Subindex 1 : Encoder counter 1 (unsigned int).
Subindex 2 : Encoder counter 2 (unsigned int).
Subindex 3 : Encoder in wheel mode (unsigned int).
Counter is cleared (0000) at reset.
Overflows from OxFFFF to 0000 and
underflows from 0000 to OxFFFF.
(Read only)

VOovolt([1l]; 210eh -
Control of VO output voltage (PWM D/A converter - Display Brightness):
Oxff - approx. 5V
0x00 - approx. 0V
(Read/Write)

Display[19]; 210fh -
Output to the graphic display:
Subindex 0 Length of the array - 19.

Subindex 1 1 - initialise, 2 - display test.
Subindex 2 Display enable/disable. 0 - disable, 1 enable.
Subindex 3 Display RAM start. 0 - 63 (location of l.displayed byte).
Subindex 4 Display back light. 0 - off 1 - on.
Subindex 5 reserved
# Subindex 6 Row - in pixels, from upper left corner, 0-63.
# Subindex 7 Column - in pixels, from upper left corner, 0-127.
# Subindex 8 Mask (8 bits): 0 - keep previous pixel state, 1 - write
# Subindex 9 Inversion(8 bits): 1 - pixel from character generator
inverted.
# Subindex 10 :Text size/Graphic 0 - single size text (6x8 dots/char)

1 - double size text (12x16)
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# Subindex 11

# Subindex 12 -

8 - graphic
Count of bytes (or chars) in subindex 12 - 19 to be written.
(Not active for SDO transfer - every byte will be written)
19 : Up to 8 byte data to be written on the display.
If graphic is selected (subindex 11), bit 0 of the 1l.byte
is written in the position specified at subindex 6 and 7.
Bits 1-7 are written below it at the same column.
Next byte is written at the right side.
If alphanumeric is selected, upper left corner of l.char is
written to the position specified at subindex 6 and 7.
Next char is written to the right side.
At the SDO transfer, only setting of subindex 12 sets lumn
as is at subindex 7. Setting of subindex 13 - 19 writes to
the next position at the right side.

#-subindex can be mapped in RPDO packet.

(Read/Write)

WheelMode [1];

2110h -

If nonzero, manual wheel mode is set - display can be initialised and
wheel mode keyboard at subindex 2111h is active.

(Read/Write)

WheelKeyb[2];

2111h -

Wheel mode keyboard. Every bit represents one key. 1 - Key is pressed.

Subindex 0
Subindex 1
Subindex 2
(Read only)

Length of the array - 2.
Manual wheel keyboard bits 0 - 7.
Manual wheel keyboard bits 8 - 15.

SDO's inplemented by differrent way than

described in

Cia DS-301 and Cia DS-401:

HeartBeat parameters (1016h and 1017h):
Time is specified in 1.024ms interval.

(Instead of 1
For Consumer
be specified.

ms)
Heartbeat time interval 1 cannot
(Imediate error after first Heartbeat).

PDO communications parameter: (1400h, 1800h, 1801h)
Suported transmission type (subindex 2) -

only type 1-2

40 supported, for TPDO also type 252.

Default value for transmission type is 1.

For types 1-2

40 RTR (remote frame) not supported.

RPDO, TPDO mapping parameter: (1600h, 1a00h)
Only fields with 8 bit length supported.

Count of mapped fields (Subindex 0) fixed to 8.
Unused fields must be mapped with dummy maping.

TPDO2 mapping

parameter: (laOlh)

TPDO2 mapping fixed - set to analog inputs

(Index 6401h

Subindex 1 - 2).

Length of bit fields fixed to 16.
Count of mapped fields fixed to 2.

AnalogIMfSp[5]

7 6404h -

Up to 4 potentiometers can be connected.

Subindex 1 -
Subindex 2 -
0 - rotat

state of the first potentiometer,
state of the second potentiometer....
ed to the left end position

O0xff - rotated to the right end position

Subindex 5 -
(Read only)

fixed value 33h.

SDO's inplemented by differrent way than

described in

Cia DS-301 and Cia DS-401:

SDO Error Register (1001h):

Manufacturer

specific error (bit 80h)

represents Input error (set when bad
connection with the input subboard detected).

HeartBeat parameters (1016h and 1017h):
Time is specified in 1.024ms interval.
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(Instead of 1ms)
For Consumer Heartbeat time interval 1 cannot
be specified. (Imediate error after first Heartbeat).

PDO communications parameter: (1400h, 1800h, 1801h)
Suported transmission type (subindex 2) -
only type 1-240 supported, for TPDO also type 252.
Default value for transmission type is 1.
For types 1-240 RTR (remote frame) not supported.

RPDO, TPDO mapping parameter: (1600h, 1a00h)
Only fields with 8 bit length supported.

Count of mapped fields (Subindex 0) fixed to 8.
Unused fields must be mapped with dummy maping.

TPDO2 mapping parameter: (laOlh)

TPDO2 mapping fixed - set to analog inputs
(Index 6401h Subindex 1 - 4).

Length of bit fields fixed to 16.

Count of mapped fields fixed to 4.

AnalogIMfSp[8]; 6404h -

Up to 7 potentiometers can be connected to output
port OPl: common ref. input to OP1/0,

rider of the first pot. to OP1/1,...

rider of the sevnth pot. to OP1/7.

Subindex 1 - state of the first potentiometer,
Subindex 2 - state of the second potentiometer....

0 - rotated to the left end position
Oxff - rotated to the right end position
(Read only)
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Blokové schéma pro Cislicové vstupy:

) ) Default Default
Slpgle OPTIO- I Filter Mapping Communication
Digital NAL Constant Parameter Parameter
Input FILTER 6003h 1A00h 1800h
¢ l l TPDO1
Change ENTRY MAP TRANS- | CAN Transmission
polarity » into » into » MIT L >
6000h TDOL1 TPDOL1
Polarity
input
6002h
Blokové scéma pro ¢islicové vystupy:
Default Default Change Filter
Communication  Mapping Polarity Mask
Parameter Parameter 6202h 6208h
1400h 1600h l l
RPDOI l l R
CAN RECEIVE ENTRY > CHANGE BLOCK
_ | repOI y| into | e »| POLARITY || FILTER |
6200h |
l Single
Error Mode 6206h ———® Switch if Oh o Output
Switch if sionnal
| Device &
Error Value 6207h ———» Failure

~_

-
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9.4.7 Popis jednotky INOUTO08

NAPAJENI:

Karta INOUTO7 je napajena z napajeciho napéti vstupti a vystuptl. Od systému je galvanicky oddélena na strané
komunika¢ni linky - max. 2kV. Vstupy a vystupy nejsou navzajem galvanicky oddéleny.

Napéjeci napéti:

Jmenovité napajeci napéti vstupli a vystupti: 24V ss.
Maximalni napajeci napéti vstupt a vystupi: 36V ss.
Minimalni napéjeci napéti vstupti a vystupti: 16V min.

VSTUPY:

Vsechny vstupy (32 na karté) maji spolecny zaporny konec spojeny se zapornou svorkou napajeciho
kondensatoru. Napéajeci kondensator je spojen se zapornou svorkou napajeni pies diodu, s kladnou piimo.Vstupy
systému se chovaji jako odpor 10kOhm +-5% proti zaporné svorce napajeciho kondensatoru desky. (Funkéni
schéma desky viz vykres INOUTO08S.pdf)

Maximalni napéti na vstupu: 36V $p.
Minimalni napéti na vstupu:-36V $p.

Doba, za kterou se vstupy dostanou do systému na vstup programovatelného automatu: 1.3ms (pfi cyklu
automatu 1ms).

Napéti pro log. 1 : > 50% napajeciho napéti +3V (15V pro napdjeci napéti 24V).

Napéti pro log. 0: < 33% napajeciho napéti (8V pro napajeci napéti 24V)

Toto napéti se meéni souhlasné se zménou napajeciho napéti desky. Logické Grovné vstupil Ize zjistit na panelu
systému po stisknuti tlac¢itka WIN a navoleni obrazovky diagnostika externich vstupti. Pokud je napéjeci napéti
pfili§ nizké, karta o tom poda zpravu programovatelnému automatu. Pokud jsou pfivody vedeny v prostorech se
zvySenym elektromagnetickym rusenim, je tieba pouzit bud’ vodice opatfené stinénim spojenym se zapornym
pdlem napajeciho napéti, nebo pfidavné zatézovaci odpory nebo kondensatory, pfipojené mezi vstupni svorku a
zaporny pol napdjeciho napéti. Vstupni svorky jsou oznaceny IP0(0..7),IP1(0..7),IP2(0..7) a IP3(0..7) souhlasné
se vstupy automatu.

VYSTUPY:

Vsechny vystupy (24 na karte€) maji spolecny kladny konec spojeny s kladnou svorkou napajeciho napéti. Maji
jmenovity vystupni proud 0.1A a jsou chranéné proti zkratu. Pfi zkratu dojde k vypnuti daného vystupu, a
porucha je nahlasena do systému. K obnoveni ¢innosti dojde po uvedeni desky.do pocate¢niho stavu — nové
spusténi systému nebo nové zapnuti.

Doba, za kterou se vystupy dostanou z programovatelného automatu na vystup: 1.3ms. (pfi cyklu automatu
1ms).

Doba, za kterou je schopna karta autonomné reagovat na podnét: 0.7ms. (Princip pouziti autonomniho fizeni
vystupt viz vykres INOUTOSF.pdf)

Po ztraté komunikace se systémem, poruse snimani vstupti na desce nebo poklesu napajeciho napéti se vSechny
vystupy nastavi do stavu, ktery je dan.parametrem ErrValueOutput - Index 6207h (Pfi pocate¢nim nastaveni

vypnuty)

Pti prepolovani napajeciho napéti se karta neposkodi, avsak vSechny vystupy se budou chovat jako sepnuté ke
kladné svorce napdjeciho napéti, a ochrana proti zkratu nebude funkéni. Vystupy mohou byt zatizeny
jmenovitym proudem trvale a vSechny. VSechny vystupy mohou byt pietizeny az na max. 0.12A po dobu max 1
minuty.Napét'ové Spicky pfi spinani indukéni zatéze jsou omezeny na hodnotu 58V+-5% mezi vystupem a
kladnou svorkou napajeciho napéti ochrannymi obvody na desce. Unikajici proud pii vypnutém vystupu a max.
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napajecim napéti: max. 0.25mA.
Pokles napéti mezi napajecim napétim a zapnutym vystupem: max. 1.5V.

Logické tirovné vystupti a ptipadné vypadnuti zkratové ochrany lze zjistit na panelu systému po stisknuti tlacitka
WIN a navoleni obrazovky diagnostika externich vstupi.

Vystupni svorky jsou oznaéeny OP0(0..7),0P1(0..7) a OP2(0..7) souhlasné se vstupy automatu.
KOMUNIKACE:

Deska komunikuje s fidicim systémem po sbérnici CAN protokolem CANOPEN rychlosti IMBaud, 800kBaud,
500kBaud, 250kBaud nebo 125kBaud Rychlost komunikace se nastavi automaticky po spusténi fidiciho
systétmu. Nez je navazana komunikace s fidicim systémem, deska indikuje blikanim identifikaéni cislo
(deviceID) v hexadecimalni soustavé. Pokud ma deska zakladni nastaveni ( je systému jedina a neni tieba
identifikacni ¢islo ménit, indikuje ¢islo 21h — blikne 2x, kratka pauza, blikne 1x, dlouha pauza. Po GspéSném
navazani komunikace s fidicim systémem zacne svitit trvale.

Pokud je tfeba identifikacni ¢islo zménit, postupujeme takto:

Stiskneme pomoci vhodného nastroje (napft. Sroubovak) skrz otvory v hornich dvou deskach tlacitko na spodni
desce po dobu 3s. Bezprostiedné poté (do 1s) stiskneme tlacitko kratce tolikrat, kolikata deska INOUTOS to
bude.

Priklad.:

budou li v systému 4 desky a nastavovana deska ma byt posledni, stiskneme tlac¢itko na 3s, kratce uvolnime a
rychle stiskneme 4x po sob€. Pokud se to podatfilo, bude od té doby deska pied zahajenim komunikace s fidicim
systtmem indikovat blikanim ¢islo 24h - — blikne 2x, kratkd pauza, blikne 4x, dlouhd pauza.

Posledni zafizeni pfipojené ke sbérnici CAN by mélo zakoncovat komunikaéni linku odporem. Pokud je tim
poslednim zafizenim deska INOUTOS, 1ze piipojit k lince zakonCovaci odpor pfipraveny na desce: provede se to
tak, Ze se propoji vodi¢em svorky T a L komunikaéniho konektoru CAN. (Ptiklad ptipojeni viz vykres
INOUTOSE.pdf)
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9.4.8

Na systému MEFI je moznost diagnostikovat CAN-BUS periferie dvéma zptsoby. Pro standardni periferie jako
jsou INOUTO08, KLAS5O0 a tocitko je vhodny diagnosticky format 26 — ,,Diagnostika CAN-BUS periferii.“ Volba

Diagnostika standardnich CAN-BUS periferii

formatu diagnostiky se provede kdykoli tlacitkem volby indikace ,, WIN.*

CAN-BUS peripherals diagnostic

Per iphery
Channel: CAN2  Group: 1 Board:
Present: 0 Mode: 0 1D:
Yendor ID: 0000 Device name:
HY version: SU version:
Data
IPO: 00 OPD: D0 ANLO: DD ANL4:
IP1: 00 OP1: D0 ANL1: DD ANLS:
IP2: 00 OP2: D0 ANLZ: DD ANLG:
IP3: 00 ANL3: 0D AMNL7:
Status
Status: oo Control: oo
RPDOCount : 637a  TPDOCount: 0000

Erroriact: 0O
ErrorCode: 0O
Time-Out: 0

ShortOPD: 00
ShortOP1: 00
ShortOP2: 00

0o
0o
0o
0o

Active block 'RA" (all function)
&0 G1 617 G988 G40 G54 GI4 G70
GB0 G90 G34 M5 M40 M36 M9 Ma3
M48 M99

Indicat .

« Store
- left
= right

. 20 20
212
. 22 22
. 23 23
.24 24
. 25 25
. 26 Hi
. 27 27
. 28 28
.29 29
. 30 30
313
. 32 32
. 33 33
.34 34
. 35 35
. 36 36
. 37 37

choice

WINe Exit

+ + Format choice

[::::::] t 4 Format menu

Pragram storage - panel
Dgn.of axis transformation
Position/differ. 5-6 axis
Position/distance 5-6 axis
Diagnostic test - panel 1.
Diagnostic test - panel 2.
Diagnostic test CAN-BUS
CAN-BUS packets record
Difference-time behaviour
Memory oscil loscope
Position and listing
Servo-control diagnostic
Axis diagnostic - SUD5

SLM drive diagnostic
Nonlinear correction
Events monitoring
Diagnostic ECC (mainboard)
Keyboard diagnostic

Kdyz se format diagnostiky nechd zobrazit na celou obrazovku, objevi se také ptislusné MENU:

¥olba CAN Yolbha CAN Yolba Nastaveni Yyslani f
kanalu skupiny jednotky SDO paketu || SDO paketu
[CANZ,...) ( INOUTO8) (INOUTO8) navrat
Select CAN Select CAN Board Set SDO Send SDO f
channel group select packet packet
[CANZ,...) [ INOUTOE ) [ INOUTO®) return
OVLADANI Z MENU:

»Volba CAN kanalu“

Voli se CAN-BUS kanal na jednotce MCANOI1. V soucasné verzi je kanal CAN1 rezervovany pro CAN-BUS
pohony a kanal CAN2 je rezervovany pro CAN-BUS periferie. Proto volba CAN kanalu pro periferie nema

v soucasné verzi vyznam.

»VYolba CAN skupiny*

Voli se skupina (group) standardnich CAN-BUS periferii. Existuji 3 skupiny periferii a jsou uvedeny v

nasledujici tabulce.

»Volba jednotky“

Voli se konkrétni jednotka v pfislusné skuping.
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»Nastaveni SDO paketu“
Predvolba SDO paketu pro vyslani na zvolenou periferii (pro zaskolenou obsluhu).

»Vyslani SDO paketu*
Vyslani SDO paketu na zvolenou periferii (pro zaskolenou obsluhu).

Prehled skupin CAN-BUS periferii a nastaveni NODE-ID

skupina (group) Poradové ¢islo jednotky ve skupiné (board)

1 2 3 4 5 maximalni pocet
INOUTO08 1 21h 22h 23h 24h 25h 32
KLAS50 2 41h 42h 43h 44h 4
TOC 3 45h 46h 2

Ptiklad diagnostické obrazovky pro 1. jednotku INOUTO08:

CAN-BUS peripherals diagnostic

Periphery PLC ports
Channel: CANZ Group: 1 Board: 1 Input: P1IN, P2IN, P3IN, P4IN
Present: 1 Hode: O ID: 21 Qutput: POOUT, P10OUT, PZ20UT

Yendor ID: 01e8
HW version: revi

SDO0 send
Packet: 00 00 00 00 0O 00 0O OO

Device name: 1008
SW version: 1.06

Data SDO response
IPO: 01 OPD: 00 ANLOD: 00 4NL4: 00 Packet: 00 00 00 OO 00 0O 0O OO0
IP1: 00 OP1: 02 AML1: 00 AMLS: 00

IP2: 00 OP2: 00 ANL2: 00 ANL6: 00 Set SDO packet

1P3: 00 AML3: 0D 4NL7: 0D - i
Status index
Status: (i1} Control: oo f
RPDOCount: 4f74 TPDOCount: 472 ::i’;"d“
ErrorAct: 00 ShortOPD: 00

ErrorCode: 00 ShortOP1: 00 (decimal)

Time-0ut: 0 ShortOP2: 00

Z udajt na obrazovce je mozno vycist:

Channel: CAN2 Periferie je na 2. kanalu. U MCANOL je to konektor blize k zékladni desce.

Group: 1 Jednotka patfi do 1. skupiny standardnich periferii
Board: 1 Je to 1. jednotka INOUTOS

Pressent: 1 Jednotka je fyzicky pfitomna

Mode: 0 Standardni provoz bez snimani analogovych vstupii
ID: 21 CAN-BUS adresa jednotky (NODE-ID) je 21h

Vendor ID:

Kod vyrobee (MEFI) je 01e8h

Device name: IOO08

Nazev jednotky 1008

HW version: revA

Hardwarova verze je revA (méla by byt minimalné€ revC)

SW version: 1.06

Softwarova verze firmware je 1.06 (vyhovi uz 1.01)

IP0 - IP3 Okamzity stav na vstupech

OP0O - OP2 Okamzity stav na vystupech

ANLO - ANL7 Analogové vstupy, pokud jsou pozadovany z PLC

Status: 00 Okamzity stav jednotky. Vyznam bitil je popsan v tabulce déle.

RPDOCount: 4f74

Citag vysilani RPDO paketi (ze systému na periferii)

ErrorAct: 00

OkamZity stav error-registru jednotky. Vyznam bitli je popséan v tabulce dale.

ErrorCode: 00

Kod chyby. Vyznam bitli error-registru je popsan v tabulce dale.

Time-Out: O

Nenulova hodnota vznikne pfi chybé Time-Out jednotky.
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Control: 00 Ridici bity pro jednotku. Vyznam bitli je popsan v tabulce dale.
TPDOCount: 4£f72 Citag pifjmu TPDO paketii (z periferii na systém)

ShortOP0 - ShortOP2 | Vystupy, které se nachazeji ve zkratu

Input: PLIN,... Symbolické adresy pro snimani vstuptt z PLC programu
Outut: POOUT, .. Symbolické adresy pro vysilani vystupti z PLC programu

Definice chyb v ,,error registru® pro jednotky INOUTO08, KLA50 a TOC

bit oznaceni pro PLC vyznam

bit 0. ERR I08 ERROR Bit je nastaven pfti chybé vzdy

bit 1. ERR IO8 SHORT Chyba vystupti — zkrat *)

bit 2. ERR I08 LOW SUPPLY | Malé napajeci napéti

bit 3. ERR I08 TEMP OVER | PiekroCena teplota

bit 4. ERR I08 COMM Chyba komunikace (systém zjisti sim, napiiklad ,,time-out)
bit 5. -

bit 6. -

bit 7. ERR I08 INPUT Chyba vstupli

Definice bitt ve ,,statusu‘ jednotek INOUTO08, KLAS0 a TOC:

bit oznaceni pro PLC vyznam

bit 0. I0 ER HLI ACT Chyba - kdd je v error-registru (okamzity stav)
bit 1. I0 ER TM ACT Chyba Time-Out (okamzity stav)

bit 2. I0 ER HLI Chyba - kod je v error-registru (pamét))

bit 3. I0 ER TMOUT Chyba Time-Out (pamét)

bit 4. I0 ER NULL Zadost o nulovani viech periferi

Definice bitt v ,,control-registru® jednotek INOUTO08, KLAS50 a TOC:

bit oznaceni pro PLC vyznam

bit 0. I0 DIS ERR Blokovani vypisu chyb vystupt

bit 1. I0 DIS ERPIS Blokovani hlaseni chyb pro PLC

bit 2. I0 DIS TMOUT Blokovani chyb Time-Out

bit 6. I0 DIS NULL Blokovani nulovani v§ech periferii pfi vazné chybé

Ptiklad diagnostické obrazovky

pro 1. jednotku tlacitek panelu KLLAS0:

CAN-BUS peripherals diagnostic

Periphery PLC ports
Channel: CAN2 Group: 2 Board: 1 Input :
Present: 1 Mode: 2 1D: 41 OQutput :
Yendor ID: 01e8 Device name: KL50 SDO send
HW version: revh  SW version: 1.06 Packet: 00 00 00 00 0D 00 OO0 OO
Data SDO response
IPD: O0 OPD: DD KEYD: ff [IRCOD: 0O Packet: 00 00 00 0D OO 0O OO OO
IP1: 00 OP1: DD KEY1: ff [IRC1: 00
IP2: 00 OP2: DD KEYZ2: ff [IRCZ: 00 Set SDO packet
IP3: 00 KEY3: ff [IRC3: 00

| | T iw

S?ttatuS i1} Control 0o i ndex

atus: ontrol: :
RPDOCount: 6Gcef  TPDOCount: 6Gdac :::J;ndex
Errordct: 00 ShortOPD: 00
ErrorCode: 00 ShortOP1: 0O (decimal )
Time-Out: 0 ShortOPZ2: 00
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Vyznam zobrazovanych informaci je podobny jako u jednotek INOUTO08. Rozdil je v zobrazovani kodu
stisknutych tlacitek matice KEYO0 az KEY3 a citact potenciometra.

KEY0-KEY3 Scan kod stisknutych tlacitek (OFFh = Zadné tlacitko neni stisknuto)

TIRCO — IRC3 Citate potenciometril

Ptiklad diagnostické obrazovky pro 1. jednotku ru¢niho to¢itka TOC

CAN-BUS peripherals diagnostic

Periphery PLC ports

Channel: CAN2  Group: 3 Board: 1 Input :

Present: 0 Mode: O 1D: 45 Qut put :

Yendor ID: 0000 Device name: SDO send

HY version: SW version: Packet: 00 00 00 DO 00 OO0 OO OO
Data SDO response

TLO: 00 OPO: 00 ROW : 0D CHR3: 00 Packet: 00 00 00 OO0 0O 0O 0O OO
TL1: 00 OP1: 00 COL : 0D CHR4: 0O

IRC: D0 OP2: 00 CHR1: 00 SIZE: 00 Set SDO packet
IRC: 00 CHRZ: 00 INY : 00

| | riu
Status index
Status: oo Control: i1} f
RPDOCount : 00D0  TPDOCount : 0000 ::f;"dex
Errordct: 00 ShortOP0: 0O
ErrorCode: 00 ShortOP1: 00 (decimal)
Time-Out: 0 ShortOP2: 00

Vyznam zobrazovanych informaci je pfizptisobeny pro potfeby ru¢niho tocitka s ovladanim.

9.4.9 Diagnostika tla€itek panelu

Diagnostiku tlacitek panelu je nejlépe pouzivat vrezimu Centralni anulace. Format testu tladitek se vyvoli
pomoci volby indikace (tlacitko WIN) a zvoli se na celou obrazovku.

Diagnostic test keyboard .

Keyhoard type: G

Description: Type CAN-BUS - hig
extended panel
(4 btn. in line)

Status: Buttons are

redirect ing

Keystrokes: 24 FF FF FF
Potent iometers: 0000 0000

[press 4% keys to end)

Jednoduchym zpiisobem je mozno vyzkouset funkcnost vSech tlacitek panelu a také vicenasobnych stiski
tlacitek. V rezimu Centralni anulace se provede pfesmérovani vSech tlacitek do rezii programu diagnostiky a tak
zadné tlacitko nema sviij ptivodni vyznam (napiiklad tlacitko STOP neprovede stop a pod.).
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Zobrazované cCisla na tlacitkach odpovidaji fyzickému umisténi tlacitek podle dokumentace — viz: Pfiloha
navodu L (S01,S02,...) a ,,scan-kody* tlacitek se zobrazuji v levé ¢asti obrazovky v fadku ,,Stisky klaves®.

Rezim diagnostiky tlacitek panelu se ukon¢i soucasnym stiskem libovolnych ctyfech tlacitek.

9.4.10 Zaznam CAN-BUS paketl

Zaznam CAN-BUS paketti (CanView) je diagnostika, ktera zobrazuje, zaznamenava nebo vysila CAN-BUS
pakety pfimo na sbérnici CAN-BUS. Pro préaci s programem je potfeba mit alespoi minimalni znalosti o
struktufe CAN-BUS paketii a 0 norm¢ CanOpen.

Diagnostika slouzi hlavné pro feseni zasadnéjSich problémti s CAN-BUS periferiemi a pro prvotni odlad’ovani
,»cizich® nestandardnich CAN-BUS periferii.

Strojni konstanta R766 slouZzi pro fizeni diagnostického formatu pro sledovani a zadavani paketti pro CAN-BUS
periferie.

Dekada Hodnota Popis
1. dekada 0 Zaznam paketi se idi z menu formatu.
1 Zaznam paketil od startu systému.
Nedoporucuje se nechdvat nastaveno pro béznou obsluhu .
2. dekada 0 Standard
1 Zaznam paketil od startu systému s ukladanim na disk
3. dekada 0 Predvolen 1.CAN-BUS kanal pro diagnostiku
1 Predvolen 2.CAN-BUS kanal pro diagnostiku
4. dekada 0 Standard
1 Automaticka volba formatu pfi startu systému
5. dekada 0 Zaznam paketi se fidi z menu formatu
1 Automaticky start sledovani pii volbé formatu
6. dekada 0 Zakaz zapisu paketti na disk
1 Povoleni zapisu paket na disk. Start zapisu se fidi z menu. Vytvoii se
soubor PACKETS.TXT. Pokud se po startu zaznamu paketi na disk
nestiskne STOP, muze dojit k pteplnéni disku.
Nedoporucuje se nechdvat nastaveno pro béznou obsluhu .
7. dekada 0 Povoleno jen sledovani paketi
1 Povoleno i vysilani paketd
Nedoporucuje se nechdvat nastaveno pro béznou obsluhu .
2 Tetris
9 Zablokovani formatu

Format diagnostiky méa vlastni menu pro ovladani:

Prichozi Novy Nastaveni Zaznan Sledovani .
Odchozi paket na disk
Start/Stop Start/Stop navrat
Receive New Settings HDD record Monitoring .
Transmit packet
Start /Stop Start/Stop return
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Rizeni binarnich vstupti a vystupti PLC programem

OVLADANI Z MENU:

»Sledovani Start/Stop*
Provede se manualni start nebo stop sledovani pakett na lince. Kdyz probiha sledovani paketi, méni se hodnoty
ve sloupci Count (pocet paketil), nebo ve sloupci Period (pocet ms).

Can¥iew (if 2nd buttons 123456 = ABCDEF for hexadecimal typing, settings in R766)
1D Len DO D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 Period Count PeriodMax
1D Len RY INDX SUB DO D1 D2 D3 Period Count PeriodMax

R D1C1 8 FF FF 00 00 FF FF 00 0O 1 10134 47677

E 21C1 8 FF FF 00 00 FF FF 00 0O 0 1 0

c

E

1

v

E

T 0241 4 00 0O 00 0O 1 10134 47677

R 0080 o0 1 10135 47676

A& 0221 4 00 DO 00 0O 1 10134 47677

N 2241 4 00 0O 00 0O 0 1 0

S

M

1

T

CAN channel: 2

»Zaznam na disk Start/Stop*

Zacatek nebo konec zaznamu paketll na disk do souboru PACKETS.TXT. Zaznam paketti na disk musi byt
povolen 6. dekadou strojni konstanty R766 (6.R766=1). Pokud se po startu zaznami paketti na disk nezvoly
v rozumné dobé STOP, miize dojit k preplnéni disku.

Nedoporucuje se, aby zdznam paketti na disk provadéla nezaskolena obsluha.

Priklad zapsanych paketl v souboru PACKETS.TXT:

Time ID Len DO D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 Count
1796527 0080 0 406235
1796527 01C1 8 FF FF FE 00 FF FF 00 00 406235
1796527 0221 4 01 00 00 0O 406235
1796527 01A1 8 00 00 00 OO OO0 00 00 00 406235
1796527 01C2 8 FF FF OA 00 FF FF 02 00 406235
1796527 01C5 8 00 00 00 OO OO0 00 00 00 406235
1796527 0241 4 00 00 00 OO 406235
1796528 0242 4 00 00 00 OO 406235
1796528 0245 8 00 00 00 OO 0O 00 00 00 406235
1796529 0080 0 406236
1796529 01C2 8 FF FF 0OA 00 FF FF 02 00 406236
1796529 0221 4 01 00 00 OO 406236
1796529 01A1 8 00 00 00 OO OO 00 00 00 406236
1796529 01cC1 8 FF FF FE 00 FF FF 00 00 406236
1796529 01C5 8 00 00 00 OO OO 00 00 00 406236
1796529 0241 4 00 00 00 0O 406236




PLC

,LNastaveni“
Zobrazi dialog pro nastaveni n¢kterych parametri. Nejdilezitéjsi z nich je volba CAN kanalu.

Can¥iew (if 2nd buttons 123456 = ABCDEF for hexadecimal typing, settings in R766)

1D Len DO D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 Period Count PeriodMax

1D Len RY INDX SUB DD D1 D2 D3 Period Count PeriodMax
R01C1 & FF FF 00 00 FF FF 00 0O 1 10134 47677
E21C1 8 FF FF 00 00 FF FF 00 00 0 1 0
C
E Settings
| 8]
¥ PACKETS . TXT
E

0]

T 0241 4 47677
R 00so o [IOKINICancel] 47676
A D221 4 47677
N 2241 4 00 00 00 0O 0 1 0
s
Ly |
|
T

CAN channel: 2

»Novy paket
Zadost o vyslani paketu. Vyslani paketu musi byt povoleno 7. dekadou strojni konstanty R766 (7.R766=1).
Nedoporucuje se, aby vysilani paketti provadéla nezaskolena obsluha.

Can¥iew (if 2nd buttons 123456 = ABCDEF for hexadecimal typing, settings in R766)
1D Len DO D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 Period Count PeriodMax
1D Len RU INDX SUB DD D1 D? D3 Period Count PeriodMax

R 01C1 8 FF FF 00 00 FF FF 00 DD 1 10134 47677

E 21C1 8 FF FF 00 00 FF FF 00 DD 0 1 0

C

E

1

v @l [NEDN@moNNEN

T 0241 10134 47677

R 0080 10135 47676

A 0221 10134 47677

N 2241 1 0

S

H

1

T

CAN channel: 2
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Rizeni binarnich vstupti a vystupt PLC programem

Ptiklad vyslani SDO paketu s ID 641 na 1.jednotku KLLA50. Jednotka odpovédéla (response paket) s ID=5C1

(if 2nd buttons 123456 = ABCDEF for hexadecimal typing, settings in RFG6)
D4 D5 D6 D7
Do D1 D2 D3
FF FF 00 00
FF FF 00 00
E& 01 00 00

Do
RY
FF
FF
43

0o
oo

111}

Can¥iew
ID Len
ID Len
R 01C1 8
E 21C1 8
C 05C1 8
E
|
¥
E
T 0221 4
R 2241 4
A
N
§ 2221 4
M
|
T
CAN channel:

»PFichozi odchozi*

D1 D2 D3
INDX SUB
FF 00 DO
FF 00 DO
18 10 01

00 00 00
00 o0 00

00 00 DO

2

Period
Period
1
0
0

-

Count
Count
49776
1
1

49852

PeriodMax
PeriodMax
221683

0

0

221683
0

Menu tlacitko piepind ovladani mezi prichozim a odchozim oknem. Ovladani se provadi pomoci zvyraznéného
radku. Radky je mozno mazat tlacitkem DEL, pfesouvat na jinou pozici tlacitkem MEZERA nebo ru¢né vysilat
tlacitkem ENTER

ZAZNAM PAKETU OD STARTU SYSTEMU

Zaznam paketil od startu systému se povoli 1. dekadou strojni konstanty R766 (1.R766=1). Pomoci 3.R766 se
mize predvolit ¢islo CAN-BUS kanalu pro zdznam. V tomto ptipadé se nam zaznamena vSechno co se nalince
odehralo veetné vSech uvodnich konfiguraci jednotek.
Nedoporucuje se, aby zaznam pakett od startu, zastal na systému trvale nastaven potom v bézném provozu.

1D

1D

0741
05Cc1
05c1
03C1
05C1
05C1
05C1
05C1

me=—=moma3D

0080
oooo
0621
0641
0641
0641
0641
0641
0641
0641
0641
0641
0641
0641

= R = |

Can¥iew

(if 2nd buttons 123456
D1 D2 D3
INDX SUB

Len
Len

(===~ -- - - - - -]

[==—-J--J -~ - - - -~ - - -l - ]

DO
RUW
111}
43
43
43
43
60
60
60

01
40
40
40
40
40
23
23
23
23
23
23
23

CAN channel:

18
08
09
04
0o
0o
29

41
18
18
08
09
D4
00
00
29
29
29
00
09

2

10
10
10
10
14
18
10

10
10
10
10
10
14
18
10
10
10
14
21

01
0o
0o
0o
01
01
01

01
01
00
00
00
01
01
01
02
03
08
00

D4
DO

]
4B
72
KN
i1}
i1}
0o

00
00
00
00
00
41
Cc1
0z
01
01
08
OE

D5
D1

01
iCc
63
2E
0o
0o
111}

0o
0o
0o
0o
0o
02
01
0o
00
00
00
00

D6
D2

oo
35
76
30
oo
oo
oo

111}
111}
111}
111}
111}
111}
111}
11}
111}
111}
01
111}

= ABCDEF for hexadecimal typing, settings in R766)

D7
D3

0o
30
41
36
00
00
00

00
00
00
00
00
00
00
0o
00
00
10
00

Period
Period

coooooog

[=R—R—R—N—R—N— RN — N

Count
Count
1

[ N g |

T T T i Qi ot

PeriodMax
PeriodMax

-
Mo
Py cCoocooooe

coQoooooooooo




