Ovladaci panely

11. OVLADACI PANELY

11.1 Zakladni popis

V dal$im textu se budeme zabyvat standardnimi periferiemi systému, které jsou pfipojeny prostiednictvim
sbérnice CAN-BUS nebo EtherCAT a slouzi pro ovladani.

typ max. pocet | Popis

Panel Kla50 4 Pfipojeni na sbérnici CAN-BUS, bez galvanického odd¢€lenti.

,PanelKla50" Obsahuje maximalné 112 (8x14) tlacitek zapojenych do matice a dvé
inkrementalni kolecka (naptiklad pro ovladani procenta rychlosti).
Rizeni panelu vykonava jednotka KLA50.

Externi panel Pripojeni na sbérnici CAN-BUS s galvanickym oddélenim.

EPU Obsahuje maximalné 48 tlacitek zapojenych do matice. Rizeni panelu
vykonava jednotka KLAS6.

Joystick Kla50 Pfipojeni na sbérnici CAN-BUS.

,JoystickKla50" Obsahuje joystick a 18 tlacitek.
Rizeni vykonava jednotka KLAS50

Panel Kla60 Pfipojeni na sbérnici EtherCAT.

,PanelKla60O“ Obsahuje maximalné 112 (8x14) tlacitek zapojenych do matice a dvé
inkrementalni kolecka (napiiklad pro ovladani procenta rychlosti).
Rizeni panelu vykonava jednotka KLAG6O.

Tocitko Kla50 2 Pfipojeni na sbérnici CAN-BUS.

»KnobKla50" Obsahuje maximalné 9 nezavislych tlacitek, graficky displej 64x128
bodu a inkrementalni kolecko.
Rizeni vykonava jednotka KLAS50

Virtualni klavesnice 1 Virtualni klavesnice.

,Virtual®

Nejedna se o fyzickou klavesnici nebo panel. Virtualni klavesnice ma
definovano 256 virtualnich tlacitek (s 256 SCAN kddy), ke kterym se
mozno pripojit a ovladat je jako kdyby to byly standardni tlacitka.
Virtualni tladitka svymi stisky tak mohou vykonavat piikazy podle
konfigurace, ktera je zadana vsouboru typu ,KbdConfig®
Virtualni klavesnice v podstaté umoznuje PLC programu pomoci bitu
spoustét piikazy definovany pomoci atributl: Command,
RtmCommand, PlcCommand, <Dialog> (viz dale a navod
,,Logické vstupy a vystupy moduld).
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11.2 Konfigurace ovladacich panelu

Typy ovladacich panelti jsou zapojeny na sbérnici CAN-BUS: ,,CAN2“ nebo EtherCAT. Pocet piipojenych
periferii se konfiguruje v souboru typu ,,ChannelConfig®.

Nastaveni NODE-ID pro systémové CAN-BUS periferie:

skupina (group) Poradové Cislo jednotky ve skupiné (board)

1 2 3 4 5 6
INOUTO08 1 21h 22h 23h 24h 25h 26h 20h+board
Panel, KLA50, EPU | 2 41h 42h 43h 44h 40h+board
Tocitko 3 45h 46h 44h+board

Systémové panely pripojené na sbérnici EtherCAT musi mit totozny nazev v konfiguraénim souboru
,ChannelConfig“a v projektu EtherCAT studia.

Pro systémové CAN-BUS periferie plati:

element Nastaveni kanalu CAN-BUSu
CANChannel
atribut ¢islo kanalu CAN-BUS
No 1 pro periferie CAN-BUS
XX
atribut je CAN kanal aktivni ?
Active 0 CAN kanal neaktivni (default)
1 CAN kanal aktivni
atribut Podporované typy CAN zaiizeni
DeviceType MCANO1 Systémovy CAN kanal je pfipojen na jednotku
MACANOI
KLAGO Systémovy CAN kanal je pfipojen na jednotku
KLA60
atribut Nazev CAN zarizeni pro KLLA60 EtherCAT
DeviceName ECAT.KLA60 1 | Nazev zafizeni pro systémovou sbérnici CAN-BUS

ptipojenou na jednotku KLA60 pro EtherCAT.
Nazev musi byt totozny s definici v projektu

EtherCAT studia.
atribut ¢islo fyzického CAN kanalu
PhysicalCanChannel 1 pro periferie CAN-BUS
XX
atribut komunikia¢ni rychlost CAN-busového kanalu [bit/s]
CanSpeed 1000000 komunika¢ni rychlost 1 MBd (default)
500000 komunikacni rychlost 0.5 MBd
250000 komunikacni rychlost 0.25 MBd
125000 komunikac¢ni rychlost 0.125 MBd

100000 komunikac¢ni rychlost 0.1 MBd
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atribut perioda obsluhy CAN-busového kanalu v mikro sekundach
ServicePeriod (Pro KLAG60 na sbérnici EtherCAT se atribut neuvadi)
250 perioda obsluhy CAN-BUSu po % ms (default)
500 perioda obsluhy CAN-BUSu po % ms
1000 perioda obsluhy CAN-BUSu po 1 ms
atribut perioda posilani SYNCu jako nasobek zakladniho taktu
SyncPeriod 1 perioda vysilani SYNC po 1 ms (default)
1,2,..,15 perioda vysilani SYNC
atribut Pocet periferii INOUTO08 piipojenych k danému kanalu
InOut08Cnt 0 (default)
1-32 pocet INOUTOS8
atribut Pocet standardnich paneli véetné EPU
Kla50Cnt 0 (default)
1,2,3,4 pocet paneld
atribut Pocet tocitek
KnobCnt 0 (default)
1,2 pocet tocitek
Priklad:

Pripojeni sbérnice CAN-BUS na jednotku KLA60 pies EtherCAT.

<CANChannel No="1"
Active="1"
DeviceType="KLAG6O"
DeviceName="ECAT.KLA60 1"
PhysicalCANChannel="1"
SyncPeriod="8"
InOut08Cnt="0"
CANSpeed="500000"
Kla50Cnt="1"
KnobCnt="1">

</CANChannel>

O pripojeni periferii na sbérnici EtherCAT pojednava blize navod ,,Periferie EtherCAT* a o propojeni logickych
(virtualnich) spoju ,,Logické vstupy a vystupy moduld systému*.




PLC

Konfigurace ,,HMI* zafizeni:

element Nastaveni HMI zarizeni
HMIDevice
atribut ¢islo HMI zarizeni
No XX Cislo HMI zatizeni (0,1,2, .., 7)
0 = standardni panel systému
atribut je HMI zatizeni aktivni ?
Active 0 HMI zatizeni neaktivni (default)
1 HMI zatizeni aktivni
atribut Podporované typy HMI zatizeni
DeviceType PanelK1la50 Pripojeni na panel typu KLAS0 na sbérnici CAN-
BUS.
PanelK1la60 Pripojeni na panel typu KLA60 na sbérnici
EtherCAT.
KnobK1la50 Pripojeni na tocitko typu KLAS50 na sbérnici CAN-
BUS.
JoystickKla50 Pripojeni na joystick typu KLAS50 na sbérnici
CAN-BUS.
Virtual Virtualni klavesnice
Atribut Nazev HMI zarizeni
DeviceName CAN[1].KLA50[x] Nazev zatizeni typu KLAS50 na sbérnici CAN-
BUS. Parametr [x] ur¢uje NODE-ID zatizeni:
41h ... 0
42h ... 1
43h ...2
ECAT.KLA60 1 Nézev zatizeni typu KLA60 pro EtherCAT. Nazev
za predponou ,ECAT . * musi byt totozny
s definici v projektu EtherCAT studia.
Priklad:

Priklad pro jeden standardni panel typu KLLA60 na sbérnici EtherCAT a jeden panel typu KLAS50 na sbérnici

CAN-BUS s NODE-ID: 41h

<HMIDevice No="0"
Active="1"
DeviceName="ECAT.KLA60 1"
DeviceType="PanelKla60">
</HMIDevice>
<HMIDevice No="1"
Active="1"
DeviceName="CAN[1] .KLA50([0]"
DeviceType="PanelKla50">
</HMIDevice>
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Konfigurace pro jednotliva tlaCitka vSech ovladacich panelti jsou v XML tvaru uvedena v souborech typu
~KbdConfig™. Pro systém je potiecba vSechny pouzité ovladaci panely zaregistrovat v registrech Windows.
Registraci hlavniho panelu systému provede SETUP pro WinCNC a registrace dalSich ovladacich panelt se
musi provést pomoci SETUPu pro PLC ve skriptu ,PLC.NSI™.

Registrace se provede v pomoci kli¢e , Keyboards™:
SOFTWARE\MEFI\WinCNC\Install\Channels\ChannelO\Keyboards

Pridéleni kli¢h pro jednotlivé typy ovladacich panelt:

Typ Kli¢ popis
Panel Keyboard0 Hlavni panel systému
Panel nebo joystick Keyboardl Externi panel (naptiklad galvanicky oddéleny EPU)
Panel nebo joystick Keyboard2 Externi panel
Panel nebo joystick Keyboard3
Tocitko Keyboard4 Panylek s koleckem s tlacitky a displejem
Toditko Keyboard5
Keyboard6 Virtualni klavesnice
Keyboard7

Registrace pro dva konfigura¢ni soubory pro hlavni ovladaci panel systému (v oblasti Install):
HKEY LOCAL MACHINE\SOFTWARE\MEFI\WinCNC\Install\Channels\ChannelO\Keyboards
\Keyboard0 "ConfigFiles"="BaseArea.KbdConfig TechnologyArea.KbdConfig"

Registrace pro tocitko (v oblasti Machine):
HKEY LOCAL MACHINE \SOFTWARE\MEFI\WinCNC\Machine\Channels\ChannelO\Keyboards
\Keyboard4 "ConfigFiles"="KnobArea.KbdConfig"

Skript ,,PLC.NSI“ pro PLC Setup musi obsahovat pfikaz pro kopirovani a mazani defini¢nich soubori typu
,KbdConfig"“ a zaregistrovani do registri Windows ve tvaru:

$S{registry::Write}
"HKLM\Software\MEFI\WinCNC\Machine\Channels\ChannelO\Keyboards\Keyboard4"
"ConfigFiles" "KnobArea.KbdConfig" "REG MULTI SZz" SRO
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11.3 Konfigurace tlaéitek

Konfigurace tlacitek se provadi vsouborech typu "KbdConfig" vXML tvaru v elementu
<KeyboardConfig>.

11.3.1 Konfigurace tlacitek s jednou funkci

Pro kazdé tlacitko je mozno definovat stisky klaves jako na PC klavesnici, ptimé zadani kodu tlacitka, prikazy
pro systémovy software, piikazy pro programy realného ¢asu, ptikazy pro PLC program, vyvolani dialogu a pod.

Kazdé tlacitko na pfislusném ovladacim panelu je uréeno podle fyzického kodu tlacitka (,,scan-kod*). Tento kod
1ze zjistit napiiklad pomoci diagnostické obrazovky pro externi periferie (CanView), nebo pro test panelu.

element Konfigurace pro jedno tlacitko

KeyConfig
atribut »Scan“ kod tlacitka
ScanCode 0xXX fyzicky kod tlacitka
atribut Typ tladitka
Type Normal | Normalni typ tlacitka

Multi Tlacitko multifunkéni — potadi stiskti méni funkeci
atribut Standardni kod PC klavesnice
VirtualKey Vycet Tlacitko simuluje stisk standardni PC klavesnice
atribut Samocinné opakovani stiski — ,,repeat®
EnableRepeat False Samocinné opakovani stiskli zakazano (default)
True Samocinné opakovani stiskil povoleno
atribut Piimé zadani kodu
UnicodeCharLower 0xXX hexadecimalni zapis kodu — Unicode (bez SHIFT)
atribut Piimé zadani kodu
UnicodeCharUpper 0xXX hexadecimalni zapis kodu — Unicode (aktivni SHIFT)
atribut Piikaz pro CNC
Command Vycet Prikaz pro systémovou Cast software
atribut Piikaz pro PLC
PlcCommand Vycet Prikaz pro PLC program
(ptikazy jsou definovany jako PLC konstanty)
atribut Piikaz pro realny ¢as (RTM)
RtmCommand Vycet Prikaz pro programy realného ¢asu
(viz dale)

element Vyvolani dialogu
Dialog XXX Nazev dialogového okna
element Vyvolani rozvrZeni
Layout XXX Nézev rozvrzeni
element Multifunkéni tlacitko
Multikey XXX
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Priklad:
Konfigurace jednoduchych tlacitek v XML tvaru:

<KeyboardConfig>

<KeyConfig ScanCode="0x6C" Type="Normal"
Command="ID MMM MAN">
</KeyConfig> <!-- volba MAN -->

<KeyConfig ScanCode="0x6F" Type="Normal"
PlcCommand="CMD PERF">
</KeyConfig> <!-- ptikaz pro PLC -->

<KeyConfig ScanCode="0x03" Type="Normal"
RtmCommand="RTMID MMM SELOO" PlcCommand="CMD LUBR1">
</KeyConfig> <!-- RTM a PLC ptikaz -->

<KeyConfig ScanCode="0x6D" Type="Normal">
<Dialog>SamplePlcTab</Dialog>
</KeyConfig> <!-- Editor PLC tabulky -->

</KeyboardConfig>
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11.3.2 Konfigurace tlacitek s vice funkcemi

Tlac¢itka mohou mit vice funkci definovanych pro jeden ,scan-kdd“, podobné jako je na pocitacovych
klavesnicich pfikaz SHIFT a CAPS-LOCK. V soucasné verzi software mize mit kazdé tlacitko az 4 funkce.
Kazda funkce tlacitka mize mit vlastni virtualni kod systémovy ptikaz, piikaz pro realny cas, piikaz pro PLC
program nebo jiné vyvolani dialogu apod. Piepinani funkci tlacitka se provede pomoci piikazii pro RTM a jsou
typu piepinaci: ,,Toggle“, nastavovaci: ,,Switch* nebo s i¢inkem po dobu drzeni (viz dale).

element Konfigurace pro jedno multifunkéni tlacitko
KeyConfig
atribut »Scan“ kod tlacitka
ScanCode 0xXX fyzicky kod tlacitka
element Funkce tlacitka
Function Dalsi funkce tlacitka (podobné jako SHIFT)
atribut Cislo funkce tladitka
No 0 Zakladni funkce tlacitka je 0 (default)
1,2,3 | Dalsi funkce tlacitka
atribut Typ tladitka
Type Normal | Normalni typ tlacitka

Multi | Tlacitko multifunkéni — poradi stiski méni funkci

atribut Standardni kéd PC Kklavesnice

VirtualKey Vyc&et | Tlacitko simuluje stisk standardni PC klavesnice

atribut Samocinné opakovani stiski — ,,repeat®

EnableRepeat False Samocinné opakovani stiskli zakazano (default)
True Samocinné opakovani stiskli povoleno

atribut Piimé zadani kodu

UnicodeCharLower | 0xXX hexadecimalni zapis kodu — Unicode (bez SHIFT)

atribut Piimé zadani kodu

UnicodeCharUpper | 0xXX hexadecimalni zapis kodu — Unicode (aktivni SHIFT)

atribut Piikaz pro CNC

Command Vy&et | Prikaz pro systémovou Cast software
atribut Piikaz pro PLC

PlcCommand Vycet Prikaz pro PLC program

(ptikazy jsou definovany jako PLC konstanty)

atribut Piikaz pro realny ¢as (RTM)

RtmCommand Vyc&et | Prikaz pro programy realného Casu (viz dale)
element Vyvolani dialogu

Dialog XXX Nazev zaregistrovaného dialogu

element Vyvolani rozvrZeni

Layout XXX Nézev rozvrzeni
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Priklad:
Konfigurace vicefunkéniho tlacitka v XML tvaru:

<KeyConfig ScanCode="0x6A">
<Function No="0" Type="Normal"
RtmCommand="RTMID IMMM MOVEO1">
</Function>
<Function No="1" Type="Normal"
RtmCommand="RTMID IMMM MOVE02">
</Function>
<Function No="2" Type="Normal"
RtmCommand="RTMID IMMM MOVE03">
</Function>
</KeyConfig>

PLC program ma moznost sledovat, v jaké funkci se zafizeni nachazi a podle toho napiiklad ménit stav indikace
na obrazovce systému.

Prepinani funkci tlacitka se provede pomoci pfikazli pro RTM a jsou typu:

TOGGLE Piepinani funguje podobné jako funkce CAPS-LOCK na PC klavesnici ale pro 4 Grovné.
Piepinani Kazda funkce pro kazdou klavesnici ma svou stavovou proménnou. Tato proménnd se
funkci TOGGLE invertuje.

Pro klavesnici ,,x“ a funkei ,,y* existuji RTM prtikazy typu:
RTMID KEYBx FUNCTIONy TOGGLE

x =0,1,2,..,7
y=1,2,3

Stavové proménné pro kazdou klavesnici (ptistupné z PLC), (viz stavovy diagram)
TLyW.TL FunlState pro piepindni funkei 1

TLyW.TL Fun2State pro piepindni funkci 2
TLyW.TL Fun3State pro piepindni funkci 3

SWITCH Pfimé nastavovani funkci tladitka. Stavové proménné klavesnic se také nastavi na
Nastavovani pozadovany stav funkce.

Pro klavesnici ,,x“ a funkei ,,y* existuji RTM ptikazy typu:
RTMID KEYBx FUNCTIONy SWITCH

x=20,1,2,..,7
y =20,1,2,3

4 4

PUSH Nastavovani funkci tlacitka s i¢inkem po dobu drZeni.
Po dobu drzeni
Pro klavesnici ,,x“ a funkei ,,y* existuji RTM prtikazy typu:
RTMID KEYBx FUNCTIONy

x=0,1,2,..,7

0,1,2
y =20,1,2,3
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Stavovy diagram
Pro prepinani funkci
TOGGLE

S1 S2 83

0O 0 1

o 1 1 S1 Ss2 S3

1 0 1 0O 1 0

1 1 1 1 1 0
F3

F3 F2

Q -

S1 s2 S3 S1 s2 s3

0 0 O 1 0 O

PLC program ma moznost zjistit informace o kazdé klavesnici ze struktury TLxWS. Dale uvedeme uzite¢né
informace pro PLC, které¢ tato struktura obsahuje:

Prvek struktury typ popis

TL Function BYTE Aktuélni platna funkce, ve které se kldvesnice nachazi.
0,1,2,3

TL FunctionReq BYTE Pozadovana funkce pro danou klavesnici
0,1,2,3

TL FunlState BYTE Stavova proménna pro funkei ,,F1°
0, OFFh

TL Fun2State BYTE Stavova proménna pro funkei ,,F2*
0, OFFh

TL Fun3State BYTE Stavova proménna pro funkeci ,,F3“
0, OFFh

Struktury pro jednotlivé klavesnice:

TL1W az TLAW ....
TL1K az TL2K ....
TLI1P ....

Priklad:

Klavesnice na panelech (Keyboard0 az Keyboard3)
Klavesnice na tocitkach (Keyboard4 az Keyboard5)
Virtualni klavesnice (Keyboard6)

PLC zjisti aktualni ¢islo funkce pro 1. klavesnici:

LOD BYTE.TLIW.TL Function ;nacte ¢islo funkce (0,1,2,3)

Indikace stavu funkce 1 pro 2. klavesnici:

LDR TL2W.TL FunlState.BO ;nacte bit stavu funkce F1

WR flshift
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11.3.3 Standardni kédy (VirtualKey)

Dale je uveden vycet vSech standardnich kodu PC klavesnice, které je mozno pouzit v konfiguraci pomoci

atributu ,,VirtualKey®.

VK_LBUTTON VK 7 VK_F2 VK MEDIA PLAY PAUSE
VK_RBUTTON VK 8 VK_F3 VK_LAUNCH MAIL
VK_CANCEL VK 9 VK_F4 VK_LAUNCH MEDIA SELECT
VK_MBUTTON VK_A VK_F5 VK_LAUNCH APP1
VK_XBUTTON1 VK_B VK_F6 VK_LAUNCH APP2
VK_XBUTTON2 VK _C VK_F7 VK_OEM 1
VK_BACK VK_D VK_F8 VK_OEM PLUS
VK_TAB VK E VK_F9 VK_OEM COMMA
VK_CLEAR VK _F VK_F10 VK_OEM MINUS
VK_RETURN VK G VK F11 VK_OEM PERIOD
VK _SHIFT VK_H VK _F12 VK_OEM 2
VK_CONTROL VK I VK F13 VK _OEM 3
VK_MENU VK _J VK _F14 VK_OEM 4
VK_PAUSE VK _K VK F15 VK_OEM 5
VK_CAPITAL VK L VK _F16 VK_OEM 6
VK_KANA VK M VK _F17 VK_OEM 7
VK_HANGEUL VK N VK _F18 VK_OEM 8

VK _HANGUL VK 0 VK _F19 VK_OEM AX
VK_JUNJA VK_P VK_F20 VK_OEM 102
VK_FINAL VK_Q VK_F21 VK_ICO HELP
VK_HANJA VK R VK _F22 VK _ICO 00
VK_KANJTI VK_S VK _F23 VK_PROCESSKEY
VK_ESCAPE VK T VK _F24 VK_ICO CLEAR
VK_CONVERT VK U VK_NUMLOCK VK_PACKET
VK_NONCONVERT VK _V VK_SCROLL VK_OEM_RESET
VK_ACCEPT VK _W VK_OEM NEC EQUAL VK_OEM JUMP
VK_MODECHANGE VK X VK_OEM FJ JISHO VK _OEM PAl
VK_SPACE VK Y VK_OEM FJ MASSHOU VK _OEM PA2
VK_PRIOR VK 7 VK_OEM FJ TOUROKU VK _OEM PA3
VK_NEXT VK_LWIN VK _OEM FJ LOYA VK_OEM WSCTRL
VK_END VK_RWIN VK_OEM FJ ROYA VK_OEM CUSEL
VK_HOME VK_APPS VK_LSHIFT VK_OEM_ATTN
VK_LEFT VK_SLEEP VK _RSHIFT VK_OEM FINISH
VK_UP VK_NUMPADO VK_LCONTROL VK_OEM COPY
VK _RIGHT VK_NUMPAD1 VK_RCONTROL VK_OEM AUTO
VK_DOWN VK_NUMPAD2 VK_LMENU VK_OEM_ENLW
VK_SELECT VK_NUMPAD3 VK_RMENU VK_OEM BACKTAB
VK_PRINT VK_NUMPAD4 VK_BROWSER BACK VK_ATTN
VK_EXECUTE VK_NUMPAD5 VK_BROWSER FORWARD VK_CRSEL
VK_SNAPSHOT VK_NUMPAD6 VK_BROWSER REFRESH VK_EXSEL
VK_INSERT VK_NUMPAD7 VK_BROWSER STOP VK_EREOF

VK _DELETE VK_NUMPADS VK_BROWSER SEARCH VK_PLAY
VK_HELP VK_NUMPAD9 VK_BROWSER FAVORITES VK_Z00M

VK 0 VK_MULTIPLY VK_BROWSER HOME VK_NONAME

VK_1 VK_ADD VK_VOLUME MUTE VK_PAl

VK 2 VK_SEPARATOR VK_VOLUME_DOWN VK_OEM CLEAR
VK 3 VK_SUBTRACT VK_VOLUME UP

VK 4 VK _DECIMAL VK_MEDIA NEXT TRACK

VK 5 VK _DIVIDE VK_MEDIA PREV TRACK

VK_6 VK _F1 VK_MEDIA STOP
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11.3.4 Prikazy pro CNC (Command)

Dale je uveden vycet vSech piikazli pro systémovou ¢ast CNC, které je mozno pouzit v konfiguraci pomoci
atributu ,,Command®.

Piikaz Funkce

ID SMTOP BTNO - ID SMTOP BTN15 Simulace stisku tlacitek horniho softwarového menu (horni softwarové
menu se zpravidla nepouziva)

ID SMLEFT BTNO - ID SMLEFT BTN15 Simulace stisku tlacitek levého softwarového menu (levé softwarove
menu se zpravidla nepouziva)

ID SMRIGHT BTNO - ID SMRIGHT BTN15 Simulace stisku tlacitek pravého softwarového menu

ID SMBOTTOM BTNO - ID SMBOTTOM BTN15 Simulace stisku tlacitek dolniho softwarového menu

ID SM LAYOUT Ptikazy pro manipulaci se soft menu

ID SM MAIN

ID SM_SWITCH
ID SM_LAYOUTCOND
ID SM_MAINCOND

ID FILE SAVE ALL Ptikazy pro praci se soubory
ID FILE NEW

ID FILE OPEN

ID FILE OPENSYSTEM

ID FILE CLOSE

ID FILE SAVE

ID FILE SAVE AS

ID FILE PAGE_SETUP

ID FILE PRINT SETUP
ID FILE_PRINT

ID FILE PRINT DIRECT
ID FILE PRINT PREVIEW
ID FILE UPDATE

ID FILE SAVE COPY AS
ID FILE SEND MAIL

ID FILE NEW FRAME

ID FILE MRU FIRST Ptikazy pro otevieni naposled editovanych soubort
ID FILE MRU FILEl - ID FILE MRU FILE16

ID EDIT SELECTINGMODE Piikazy pro editaci souboru
ID EDIT CLEAR

ID EDIT CLEAR ALL

ID EDIT COPY

ID EDIT CUT

ID EDIT FIND

ID EDIT PASTE

ID EDIT PASTE LINK

ID EDIT PASTE SPECIAL

ID EDIT REPEAT

ID EDIT REPLACE

ID EDIT SELECT ALL

ID EDIT UNDO

ID EDIT REDO

ID EDIT FIND PREVIOUS

ID EDIT TOGGLE BOOKMARKO - BOOKMARKY
ID EDIT GO BOOKMARKO - BOOKMARKO
ID EDIT CLEAR BOOKMARKS

ID EDIT TOGGLE BOOKMARK

ID EDIT GOTO NEXT BOOKMARK

ID EDIT GOTO PREV BOOKMARK

ID EDIT CLEAR ALL_ BOOKMARKS

ID EDIT GOTO LAST CHANGE

ID EDIT FIND INCREMENTAL FORWARD
ID EDIT FIND INCREMENTAL BACKWARD
ID EDIT MATCHBRACE,

ID EDIT LOWERCASE

ID EDIT UPPERCASE

ID EDIT CAPITALIZE

ID EDIT SENTENCE
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ID EDIT SWAPCASE
ID EDIT GOTO

ID READ ONLY

Nastavit/zrusit ptiznak "jen pro ¢teni" pro aktualni soubor

ID VIEW LAYOUTCONFIG

Zobrazit "volbu indikace"

ID FORMAT BPR
ID FORMAT SHOW ADDRESS

ID FORMAT SHOW HEX

ID FORMAT SHOW ASCII

ID FORMAT WIDE ADDRESS

ID FORMAT BPR 1 - ID FORMAT BPR 9
ID FORMAT FONT

Ptikazy pro formatovani

ID TOOLS OPTIONS
ID TOOLS TOOLO - ID TOOLS TOOLY

Ptikazy pro nastroje

ID WINDOW MDINEXT
ID WINDOW MDIPREV

MDI okna

ID APP ABOUT
ID APP EXIT
ID SYSTEM SWITCHOFF

Ptikazy pro aplikaci

ID CNC_ SELECTCANUL
ID CNC SELECTREFO - ID CNC_SELECTREF9

ID CNC_SELECTNCP

ID CNC_ SELECTBLOCK

ID CNC SELECTBLOCKO - ID CNC_SELECTBLOCKO
ID CNC_ START

ID CNC_STOP

ID CNC_CONT

ID CNC_ REVERSE

ID CNC_FORWARD

ID CNC_BACKWARD

ID CNC_GOFORWARD

ID CNC_GOBACKWARD

ID CNC_IMMBACKWARD

ID CNC BLOCKBYBLOCK

ID CNC_CONDSTOPMODE

ID CNC_STARTPLC

ID CNC_STOPPLC

Centralni anulace

Reference - konfigurace 0 — 9

Volba programu

Volba bloku

Volba bloku - konfigurace 0 — 9

Start

Stop

Pokracovani po stopu i v ptipadé, ze bylo odjeto z mista stopu

Zména sméru vykonavani programu (vpied/vzad)

Smér vykonavani programu — vpred

Smér vykonavani programu — vzad

Vykonavani programu vpted po dobu drzeni tlacitka , stisk ve stopu
Vykonavani programu vzad po dobu drzeni tlacitka, stisk ve stopu
Vykonavani programu vzad po dobu drzeni tladitka, stisk v prubéhu jizdy
Rezim blok po bloku (zapnout/vypnout)

Rezim podminéného stopu (zapnout/vypnout, ovliviiuje chovani MO1)
Start PLC

Stop PLC

ID MMM _MAN
ID MMM MANEND
ID MMM RAPIDTRAVERSE

Zapnuti ruénich pojezdi
Ukon¢eni ru¢nich pojezdi
Rychloposuv (lze pfimacknout pfi ruéni jizd¢)

ID MMM MOVEOO - ID MMM MOVE15
ID MMM MOVEOONEG - ID MMM MOVE15NEG

Ruéni pohyb NC osy v kladném ¢&i zaporném (..NEG) sméru
(doporucuje se pouzit funkce RtmCommand)

ID MMM _MOVEX
ID MMM MOVEY

ID MMM MOVEZ

ID MMM MOVEXNEG

ID MMM MOVEYNEG

ID MMM _MOVEZNEG

ID MMM MOVEXY

ID MMM MOVEXNEGY

ID MMM MOVEXYNEG

ID MMM MOVEXNEGYNEG
ID MMM _MOVEZX

ID MMM MOVEZNEGX

ID MMM MOVEZXNEG

ID MMM _MOVEZNEGXNEG
ID MMM MOVEYZ

ID MMM MOVEYNEGZ

ID MMM _MOVEYZNEG

ID MMM MOVEYNEGZNEG

Ruéni pohyb jedné ¢i dvou geometrickych os
(doporucuje se pouzit funkce RtmCommand)

ID MMM BACKO - ID MMM BACKY

Navrat na drahu - konfigurace 0 - 9
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ID OVERRIDE FEED INC Ovladani overidii (inkrementace, dkrementace, pouziva konfiguraci
ID OVERRIDE FEED DEC daného overidu, Inc/Dec odpovida jednomu "cvaknuti" potenciometru)

ID OVERRIDE SPINDLESPEED INC
ID OVERRIDE SPINDLESPEED DEC
ID OVERRIDE PLCI1 INC

ID OVERRIDE PLC1 DEC

ID OVERRIDE PLC2 INC

ID OVERRIDE PLC2 DEC

ID OVERRIDE PLC3 INC

ID OVERRIDE PLC3 DEC

ID OVERRIDE PLC4 INC

ID OVERRIDE PLC4 DEC

ID OVERRIDE PLC5 INC

ID OVERRIDE PLC5 DEC

ID OVERRIDE PLC6 INC

ID OVERRIDE PLC6 DEC

11.3.5 Prikazy pro PLC (PlcCommand)

Problematika ptikazi pro PLC program je popsana v kapitole ,,PLC konfigurace a konstanty*. Je nutno definovat
spole¢né konstanty pro PLC a CNC ¢ast.

PLC konstanty slouzi pro symbolické definovani konstant, které maji byt k dispozici jak v PLC programu. tak
v CNC c¢asti systému. Konstanty pak 1ze vyuzit na definici pfikazt pro PLC.

Ptikazy se v PLC programu zpracovavaji pomoci udalostni procedury ON_CMD.
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11.3.6 Prikazy pro RTM (RtmCommand)

Jedna se o prikazy, které zpracuje pfimo program realného ¢asu. Vzhledem k tomu, Ze i obsluha tlacitek se
provadi v realném c¢ase, nehrozi tak Zadné prodleni pii zpracovani piikazu.

Prikaz

Funkce

RTMID MMM SELOO - RTMID MMM SEL15

Predvolba NC osy pro ruéni jizdu (napiiklad u to¢itka)

RTMID IMMM SELOO - RTMID IMMM SEL15

Predvolba NC osy pro ruéni jizdu s okamzitou volbou MAN

RTMID MMM SELX
RTMID MMM SELY
RTMID MMM SELZ

Predvolba geometrické osy pro ruéni jizdu (napiiklad u tocitka)

RTMID IMMM SELX
RTMID IMMM SELY
RTMID IMMM SELZ

Predvolba geometrické osy pro ruéni jizdu s okamzitou volbou
MAN

RTMID MMM MOVEOO - RTMID MMM MOVELS

Ruéni pohyb NC osy v kladném sméru

RTMID IMMM MOVEOO - RTMID IMMM MOVELS

Ruéni pohyb NC osy v kladném sméru s okamzZitou volbou MAN

RTMID MMM MOVEOONEG - RTMID MMM MOVE15NEG

Ruéni pohyb NC osy v zaporném sméru

RTMID IMMM MOVEOONEG - RTMID IMMM MOVE15NEG

Ruéni pohyb NC osy v zaporném sméru s okamzitou volbou MAN

RTMID MMM MOVEX
RTMID MMM MOVEY
RTMID MMM MOVEZ

Ruéni pohyb geometrické osy v kladném sméru

RTMID IMMM MOVEX
RTMID IMMM MOVEY
RTMID IMMM MOVEZ

Ruéni pohyb geometrické osy v kladném sméru s okamzitou volbou
MAN

RTMID MMM MOVEXNEG
RTMID MMM MOVEYNEG
RTMID MMM MOVEZNEG

Ruéni pohyb geometrické osy v zaporném sméru

RTMID IMMM MOVEXNEG
RTMID IMMM MOVEYNEG
RTMID IMMM MOVEZNEG

Ruéni pohyb geometrické osy v zaporném sméru s okamzitou
volbou MAN

RTMID MMM MOVEXY
RTMID MMM MOVEXNEGY
RTMID MMM MOVEXYNEG
RTMID MMM MOVEXNEGYNEG
RTMID MMM MOVEZX
RTMID MMM MOVEZNEGX
RTMID MMM MOVEZXNEG
RTMID MMM MOVEZNEGXNEG
RTMID MMM MOVEYZ
RTMID MMM MOVEYNEGZ
RTMID MMM MOVEYZNEG
RTMID MMM MOVEYNEGZNEG

Ruéni pohyb dvou geometrickych os v kladném ¢i zaporném
(...NEG) sméru

RTMID IMMM MOVEXY
RTMID IMMM MOVEXNEGY
RTMID IMMM MOVEXYNEG
RTMID IMMM MOVEXNEGYNEG
RTMID IMMM MOVEZX
RTMID IMMM MOVEZNEGX
RTMID IMMM MOVEZXNEG
RTMID IMMM MOVEZNEGXNEG
RTMID IMMM MOVEYZ
RTMID IMMM MOVEYNEGZ
RTMID IMMM MOVEYZNEG
RTMID IMMM MOVEYNEGZNEG

Ruéni pohyb dvou geometrickych os v kladném ¢i zaporném
(...NEG) sméru s okamzZitou volbou MAN

RTMID MMM MOVEOORT - RTMID MMM MOVE1S5RT

Ruéni pohyb NC osy v kladném sméru rychloposuvem
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RTMID IMMM MOVEOORT - RTMID IMMM MOVE1S5SRT

Ruéni pohyb NC osy v kladném sméru rychloposuvem s okamzitou
volbou MAN

RTMID MMM MOVEOONEGRT - RTMID MMM MOVE15NEGRT

Ruéni pohyb NC osy v zaporném sméru rychloposuvem

RTMID IMMM MOVEOONEGRT - .. IMMM MOVE1S5NEGRT

Ruéni pohyb NC osy v zaporném sméru rychloposuvem
s okamzitou volbou MAN

RTMID MMM MOVEXRT
RTMID MMM MOVEYRT
RTMID MMM MOVEZRT

Ruéni pohyb geometrické osy v kladném sméru rychloposuvem

RTMID IMMM MOVEXRT
RTMID IMMM MOVEYRT
RTMID IMMM MOVEZRT

Ruéni pohyb geometrické osy v kladném sméru rychloposuvem
s okamzZitou volbou MAN

RTMID MMM MOVEXNEGRT
RTMID MMM MOVEYNEGRT
RTMID MMM MOVEZNEGRT

Ruéni pohyb geometrické osy v zaporném sméru rychloposuvem

RTMID IMMM MOVEXNEGRT
RTMID IMMM MOVEYNEGRT
RTMID IMMM MOVEZNEGRT

Ruéni pohyb geometrické osy v zaporném sméru rychloposuvem
s okamzZitou volbou MAN

RTMID MMM MOVE
RTMID MMM MOVENEG

Ruéni pohyb podle predvolby v kladném ¢i zaporném (..NEG)
sméru

RTMID IMMM MOVE
RTMID IMMM MOVENEG

Ruéni pohyb podle predvolby v kladném ¢i zaporném sméru
s okamzitou volbou MAN

RTMID MMM MOVERT
RTMID MMM MOVENEGRT

Ruéni pohyb podle predvolby v kladném ¢i zaporném (...NEG)
sméru rychloposuvem

RTMID IMMM MOVERT
RTMID IMMM MOVENEGRT

Ruéni pohyb podle predvolby v kladném ¢i zaporném sméru
rychloposuvem s okamzZitou volbou MAN

RTMID MMM RAPIDTRAVERSE

Piimac¢knuti rychloposuvu

RTMID MMM KNOB_ENABLEIL
RTMID MMM KNOB DISABLEL
RTMID MMM KNOB_ENABLE2
RTMID MMM KNOB DISABLE2

Povoleni ovladani z 1.to¢itka
Zakaz ovladani z 1.tocitka
Povoleni ovladani z 2.to¢itka
Zakaz ovladani z 2.tocitka

RTMID IMMM KNOB ENABLEL
RTMID IMMM KNOB DISABLEL
RTMID IMMM KNOB ENABLE2
RTMID IMMM KNOB DISABLE2

Povoleni ovladani z 1.to¢itka s okamzitou volbou MAN
Zakaz ovladani z 1.to¢itka s okamzitou volbou MAN
Povoleni ovladani z 2.to¢itka s okamzitou volbou MAN
Zakaz ovladani z 2.to¢itka s okamzitou volbou MAN

RTMID MMM SHIFT REQ
RTMID MMM SHIFT ACT

RTMID MMM SHIFT ENABLE
RTMID MMM SHIFT DISABLE
RTMID MMM SHIFT ACTIVATE
RTMID MMM SHIFT DEACTIVATE

Povoleni/zruseni rezimu SHIFT
Aktivace/deaktivace rezimu SHIFT
Povoleni rezimu SHIFT

ZruSeni rezimu SHIFT

Aktivace rezimu SHIFT
Deaktivace rezimu SHIFT

RTMID IMMM SHIFT REQ
RTMID IMMM SHIFT ACT

RTMID IMMM SHIFT ENABLE
RTMID IMMM SHIFT DISABLE
RTMID IMMM SHIFT ACTIVATE
RTMID IMMM SHIFT DEACTIVATE

Povoleni/zruseni rezimu SHIFT s okamzitou volbou MAN
Aktivace/deaktivace rezimu SHIFT s okamzitou volbou MAN
Povoleni rezimu SHIFT s okamzitou volbou MAN

ZruSeni rezimu SHIFT s okamzitou volbou MAN

Aktivace rezimu SHIFT s okamzZitou volbou MAN
Deaktivace rezimu SHIFT s okamzZitou volbou MAN

RTMID MMM KNOB STEP1
RTMID MMM KNOB STEP2
RTMID MMM KNOB_STEPS
RTMID MMM KNOB_STEP10
RTMID MMM KNOB_STEP20
RTMID MMM KNOB_STEP50
RTMID MMM KNOB_STEP100
RTMID MMM KNOB_STEP200
RTMID MMM KNOB STEP500
RTMID MMM KNOB STEP1000
RTMID MMM KNOB STEP UP
RTMID MMM KNOB_STEP DOWN

Piedvolba kroku kolecka — 1 um
Piedvolba kroku kolecka — 2 um
Piedvolba kroku kolecka — 5 um
Piedvolba kroku kolecka — 10 pm
Piedvolba kroku kolecka — 20 pm
Piedvolba kroku kolecka — 50 pm
Piedvolba kroku kolecka — 100 um
Piedvolba kroku kolecka — 200 pum
Piedvolba kroku kolecka — 500 pum
Piedvolba kroku kolecka — 1000 um
Zvétseni kroku kolecka v fade
Zmen§eni kroku kolecka v fade

RTMID MMM MOVE_KNOB STEP_UP
RTMID MMM MOVENEG KNOB_STEP DOWN

Sdruzené funkce, pohyb podle ptedvolby nebo zména kroku
v rezimu SHIFT
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RTMID IMMM MOVE KNOB STEP UP

Sdruzené funkce, pohyb podle ptedvolby nebo zména kroku

RTMID_IMMM MOVENEG_KNOB_STEP_DOWN v rezimu SHIFT s okamzitou volbou MAN

RTMID MMM KNOB INC Simulace kolecka, posun o jeden krok v kladném ¢i zdporném
RTMID MMM KNOB DEC sméru

RTMID IMMM KNOB INC Simulace kolecka, posun o jeden krok v kladném ¢i zdporném
RTMID IMMM KNOB DEC sméru s okamzitou volbou MAN

RTMID MMM HOLD Aktivace/deaktivace ,,ptidrze pro ru¢ni pohyb

RTMID KEYBO FUNCTIONI Funkce 1 pro klavesnici KEYBO, aktivni po dobu drzeni
RTMID KEYBO FUNCTION2 Funkce 2 pro klavesnici KEYBO

RTMID KEYBO FUNCTION3 Funkce 3 pro klavesnici KEYBO

RTMID KEYBx FUNCTION1 (x=0,1,2,....,7) Funkce 1 pro klavesnici KEYBx (x=0,1,2,....,7)

RTMID KEYBx FUNCTION2 (x=0,1,2,....,7) Funkce 2 pro klavesnici KEYBx (x=0,1,2,....,7)

RTMI DiKEYBxiFUNCTION‘% (x:()’] ’2" . ”,7) Funkce 3 pro klavesnici KEYBx (x=0,l ,2,. . ..,7)

RTMID KEYBO FUNCTIONO TOGGLE Funkce 0 pro klavesnici KEYBO, piepinaci (TOGGLE)
RTMID KEYBO FUNCTION1 TOGGLE Funkee 1 pro klavesnici KEYBO

RTMID KEYBO FUNCTIONZ2 TOGGLE Funkce 2 pro klavesnici KEYBO

RTMID KEYBO FUNCTION3 TOGGLE Funkce 3 pro klavesnici KEYBO

RTMID KEYBx FUNCTIONO TOGGLE (x=0,1,2,....,7) Funkce 0 pro klavesnici KEYBx (x=0,1,2,....,7)

RTMID KEYBx FUNCTION1 TOGGLE (x=0,1,2,....,7) Funkce 1 pro klavesnici KEYBx (x=0,1,2,....,7)

RTMID KEYBx FUNCTION2 TOGGLE (x=0,1,2,....,7) Funkce 2 pro klavesnici KEYBx (x=0,1,2,....,7)

RTMID KEYBx FUNCTION3 TOGGLE (x=0,12,....,7) Funkce 3 pro klavesnici KEYBx (x=0,1,2,....,7)

RTMID KEYBO FUNCTIONO SWITCH Funkce 0 pro klavesnici KEYBO, nastavovaci (SWITCH)
RTMID KEYBO FUNCTION1 SWITCH Funkee 1 pro klavesnici KEYBO

RTMID KEYBO FUNCTION2 SWITCH Funkce 2 pro klavesnici KEYBO

RTMID KEYBO FUNCTION3 SWITCH Funkce 3 pro klavesnici KEYBO

RTMID KEYBx FUNCTIONO SWITCH (x=0,1,2,....,7) Funkce 0 pro klavesnici KEYBx (x=0,1,2,....,7)

RTMID KEYBx FUNCTION1 SWITCH (x=0,1,2,....,7) Funkce 1 pro klavesnici KEYBx (x=0,1,2,....,7)

RTMID KEYBx FUNCTION2 SWITCH (x=0,1,2,....,7) Funkce 2 pro klavesnici KEYBx (x=0,1,2,....,7)

RTMID KEYBx FUNCTION3 SWITCH (x=0,12,....,7) Funkce 3 pro klavesnici KEYBx (x=0,1,2,....,7)

Priklad:

Priklad pro konfiguraci tocitka s aktivaci rezimu SHIFT v souboru ,,KnobArea .KbdConfig*“ v XML tvaru:

<KeyboardConfig>
<Comment>
Toc¢itko
scan code:
321
078
54 6
</Comment>
<KeyConfig ScanCode="0x03"
<KeyConfig ScanCode="0x02"
<KeyConfig ScanCode="0x01"
<KeyConfig ScanCode="0x00"
<KeyConfig ScanCode="0x07"
<KeyConfig ScanCode="0x08"
<KeyConfig ScanCode="0x05"
<KeyConfig ScanCode="0x04"

<KeyConfig

ScanCode="0x06"

</KeyboardConfig>

Type="Normal"
Type="Normal"
Type="Normal"
Type="Normal"
Type="Normal"
Type="Normal"
Type="Normal"
Type="Normal"
Type="Normal"

RtmCommand="RTMID MMM SELO0"></KeyConfig>
RtmCommand="RTMID MMM SELO1"></KeyConfig>
RtmCommand="RTMID MMM SEL02"></KeyConfig>
RtmCommand="RTMID MMM SELO3"></KeyConfig>
RtmCommand="RTMID MMM SEL04"></KeyConfig>
RtmCommand="RTMID MMM SHIFT ACT"></KeyConfig>
RtmCommand="RTMID MMM MOVENEG"></KeyConfig>
RtmCommand="RTMID MMM RAPIDTRAVERSE"></KeyConfig>
RtmCommand="RTMID MMM MOVE"></KeyConfig>
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